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. Wytaczenie odpowiedzialnosci i Srodki ostroznosci

1.1 Zastrzezenie

Drony to produkty niosgce ze soba potencjalne zagrozenia i stosunkowo skomplikowane operacje. Przed rozpoczeciem
uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac sig z petng instrukcjg obstugi, aby zdoby¢ podstawowa wiedze i zapoznac sig z
funkcjami drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM zaleca sie korzystanie z niego w trybie GPS w przestronnym miejscu na
zewnatrz, aby zapoznac si¢ z jego funkcjami.

Nalezy $cisle przestrzegac instrukgji obstugi i Srodkéw ostroznosci zawartych w podreczniku, aby zapewni¢ bezpieczne
i prawidtowe uzytkowanie. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat powinni znajdowac si¢ pod nadzorem osoby dorostej, a
produkt powinien by¢ przechowywany w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Firma zrzeka si¢ odpowiedzialnosci i nie $wiadczy ustug gwarancyjnych za jakiekolwiek bezposrednie lub posrednie
straty (w tym straty materialne i obrazenia ciata) wynikajace z nieprzestrzegania przez uzytkownika wskazéwek
bezpieczenstwa zawartych w Podreczniku.

Nalezy unika¢ demontazu jakichkolwiek elementéw produktu z wyjatkiem smigiet lub modyfikowania go bez oficjalnych
wskazéwek; uzytkownicy bedg odpowiedzialni za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

Aby uzyskaé pomoc dotyczaca uzytkowania, obstugi i, nalezy skontaktowac sig z lokalnym dealerem lub Spétka.
Potensic zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji niniejszego dokumentu i powigzanych dokumentow
produktowych, a informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Najnowsze aktualizacje mozna znalez¢ na stronie
https://www.potensic.com

1.2 Srodki ostroznosci

Trzymaj sie z dala od przeszkéd i truméw

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo zaréwno uzytkownikowi, jak i osobom znajdujgcym sie w poblizu, produkt nalezy trzymac
z dala od zattoczonych miejsc, wysokich budynkow i kabli wysokiego napiecia. Ponadto nalezy powstrzymac sie od
korzystania z urzgdzenia w trudnych warunkach pogodowych, takich silny wiatr, ulewny deszcz i burze. Te $rodki
ostroznosci sg konieczne, poniewaz produkt moze wykazywac nieprzewidywalne predkosci lotu, wahania stanu i
potencjalne zagrozenia.

Ochrona przed wilgocig

Aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom spowodowanym przez wilgo¢ wptywajaca na precyzyjne elementy
elektroniczne mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy przechowywac go z dala od wilgoci.

Bezpieczne dziatanie

Podczas obstugi drona prawdopodobienstwo wystgpienia nieprzewidzianych zagrozen wzrasta, gdy uzytkownicy sg
zmeczeni, w ztym stanie psychicznym lub brakuje im do$wiadczenia. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo, konieczne jest
odnowienie lub naprawa produktu przy uzyciu oryginalnych pakietéw. Produkt nalezy uzytkowac¢ $cisle w okreslonych
granicach i przestrzega¢ lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Trzymaj si¢ z dala od szybko obracajacych sig pakietéow

Gdy $migta produktu obracaja si¢ z duzg predkoscig, nalezy trzymac je z dala od ttuméw i zwierzat, aby zapobiec
zadrapaniom lub zaktéceniom. Nalezy unikac dotykania obracajgcych sig $migiet rekami.

Trzymac z dala od zrédet ciepta

Aby zapobiec anomaliom, odksztatceniom i potencjalnym uszkodzeniom, produkt nalezy przechowywa¢ z dala od zrodet
ciepta i wysokich. Ten $rodek ostroznosci jest szczegdlnie wazny, poniewaz produkt sktada sie z elementéw metalowych,
widknistych, plastikowych i elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i podpowiedzi

01. Opakowanie i instrukcje nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu, poniewaz zawierajg one wazne informacje.

02. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za zapewnienie, ze korzystanie z tego drona nie wyrzadzi szkody osobie lub mieniu
innych oséb.

03. Nasza firma i dealerzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za straty i obrazenia ciata wynikajace z niewtasciwego
uzytkowania lub obstugi.

04. Uzytkownicy muszg $cisle przestrzegac krokéw opisanych w instrukcji obstugi, aby zainstalowac i przetestowac
drona. Podczas lotu nalezy zachowa¢ minimalng odlegtos¢ od 1 do 2 metréw od uzytkownikéw lub innych osdb,
aby zapobiec kolizji drona z ludzkimi ciatami, powodujgc obrazenia.

05. Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosta. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat nie powinni obstugiwac
produktu samodzielnie. Akumulator powinien byc¢ tadowany pod nadzorem osoby dorostej, a podczas procesu
tadowania powinien znajdowac sig z dala od materiatéw tatwopalnych.



06. Produkt zawiera mate opakowania. Umiesc¢ je poza zasiggiem dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknieciu.
07. Nie uzywaj produktu nad drogami lub stojacg woda, aby unikna¢ wypadkéw.

08. Zabrania si¢ demontazu lub ponownego montazu produktu, z wyjatkiem $migiet, poniewaz moze to prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania drona.

Baterie inteligentng nalezy tadowac za pomoca tadowarki USB zgodnej z normami FCC/CE.

® X

09.
10. Pilot zdalnego sterowania ma wbudowang baterie litowa 3,7 V, ktéra nie wymaga wymiany.
11. Aby unikna¢ eksplozji, nie nalezy $ciskac¢ akumulatora.

o

12. Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w gorgcym miejscu (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

13. Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od szybko obracajgcych sie smigiet; unikaj uzywania produktu w ttumie, aby
uniknga¢ zadrapan lub obrazen.

14. Nie nalezy uzywac produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich jak w poblizu kabli wysokiego
napiecia, budynkéw zawierajacych metale, samochodéw i pociggéw; w przeciwnym razie stabilnos¢ potgczenia
moze zostaé naruszona.

15. Upewnij sig, ze doktadnie zapoznates sig z lokalnymi przepisami i regulacjami, aby unikng¢ nieautoryzowanego
uzycia drona.

16. Aby spetni¢ wymagania lotniczego $srodowiska radiomagnetycznego, w okresie obowigzywania nakazéw kontroli
radiowej wydanych przez odpowiednie wtadze krajowe w okreslonych regionach, korzystanie z pilota zdalnego
sterowania powinno by¢ zawieszone zgodnie z instrukcjami.

17. Prosimy o powstrzymanie si¢ od lotéw na niskich wysokosciach nad powierzchniami wody.

18. Prosimy o trzymanie sie z dala od lotnisk, tras lotéw i innych obszaréw o ograniczonym dostepie.

2. Wskazowki dotyczace czytania

»

»

»

»

2.1 Legenda

@ Zabronione

- Wskazowki dotyczace obstugi i uzytkowania

/N Impokant @ Terminy techniczne i informacje referencyjne

2.2 Sugestie dotyczace uzytkowania

1. Zaleca sig obejrzenie filmu instruktazowego i przewodnika Quick Stak Guide przed zapoznaniem si¢ z instrukcja.
2. Przed zapoznaniem sie z instrukcja nalezy przeczytac sekcje Zastrzezenia i srodki ostroznosci.

Zeskanuj kod QR znajdujacy po prawej stronie:

1. Pobierz aplikacje PotensicPro (zwang dalej "aplikacja").
2. Obejrzyj filmy instruktazowe.

3. Dostep do najnowszej instrukgji obstugi.

4. Zapoznaj sie z czesto zadawanymi pytaniami (FAQ).

2.4 Rejestracja i pomoc

Wymagane jest zatozenie konta podczas korzystania z aplikacji po raz pierwszy, aby zapewnic lepsze wrazenia
uzytkownika.

Procedury rejestracji

1. Wprowadz swdj adres e-mail;

2. Ustaw hasto;

3. Sprawdz i zaakceptuj protokoty;

4. Zarejestruj sie.

Po mozna zalogowac sie do aplikacji.

Uwaga: Podczas rejestracji wymagane jest potgczenie z Internetem.

Pomoc

Dzigkujemy za zakup Potensic ATOM. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie instrukgji obstugi.
Skontaktuj sig z naszym zespotem obstugi klienta pod adresem support@potensic.com, jesli napotkasz jakikolwiek
problem z dronem. Pamigtaj, aby poda¢ swoj identyfikator zaméwienia i szczegoty problemu.



» 2.5 Warunki techniczne &

IMU IMU (inekial measurement unit), najwazniejszy czujnik drona.

TOF (czas lotu), czas od wystania do odebrania sygnatu podczerwieni w celu

TOF (Czas lotu) okreslenia odlegtosci do celu.

Wizja w dét System System czujnikow, ktory znajduje sie w dolnej czesci drona i sktada sie z kamery i

modutu TOF.
Pozycjonowanie wizji Wysoka doktadno$¢ pozycjonowania realizowana przez system Downward Vision.
Kompas Czujnik geomagnetyczny, ktéry umozliwia dronowi okreslenie kierunku.

Czujnik cisnienia atmosferycznego, ktéry umozliwia dronowi okreslenie wysokosci za
pomoca cisnienia atmosferycznego.

Barometr

Blokowanie/ Odnosi sig do przejscia silnikow drona ze stanu stacjonarnego do obrotéw jatowych.

odblokowywanie
Praca na biegu Po odblokowaniu silnik zacznie obraca¢ sie z statg predkoscia, ale ma niewystarczajaca
Jjatowym site podnoszgcg do startu.

Automatyczny powrét Dron powrdci do punktu HOME automatycznie na podstawie pozycjonowania GNSS.

Gtowica drona Potozenie kamery drona.

Drazek sterowania

. Wznoszenie | zczanie drona.
przepustnica oszenie lub opuszczanie drona

Drazek sterujacy

A Lataj dronem do przodu lub do tytu.
nachyleniem

Drazek sterujacy

A Le¢ dronem w lewo lub w prawo.
przechylaniem

Drazek sterujacy
odchyleniem

3. Przeglad

W tym rozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng ATOM, a takze schematy drona i pilota zdalnego
sterowania.

Umozliwia obracanie drona w prawo lub w lewo.

» 3.1 Wprowadzenie

ATOM posiada sktadane ramiona dla wygodnego przenoszenia, z lekkim korpusem wazgcym mniej niz 250 g.
Dron posiada Vision Positioning System, ktory pozwala na precyzyjne zawisanie na niskich wysokosciach w
pomieszczeniach i na zewnatrz. Wyposazony w czujnik GPS, dron umozliwia pozycjonowanie i automatyczny
powrét. Kamera wykorzystuje 1/3-calowy czujnik obrazu Sony CMOS, zdolny do przechwytywania wideo w
wysokiej rozdzielczosci 4K/30 fps i zdje¢ o rozdzielczosci 12 milionéw pikseli. Kamera jest zamontowana na
3-osiowym gimbalu, co pozwala na uzyskanie stabilnych ujeé¢ podczas obstugi drona.

Pilot zdalnego sterowania ATOM wykorzystuje technologig transmisji cyfrowej PixSync 3.0 2.4G, osiggajac
maksymalng odlegtos¢ komunikacji do 6 km i transmisje wideo 720P w idealnych warunkach. Kontroler ma
chowang i sktadang konstrukcje, zapewniajgc miejsce na urzadzenie mobilne po roztozeniu. Po podtgczeniu
do kontrolera za pomoca kabla USB mozna obstugiwac i konfigurowa¢ drona za pomoca aplikacji, a takze
ogladac transmisje wideo w wysokiej rozdzielczosci.

Wbudowana w pilota bateria litowa zapewnia maksymalny czas pracy wynoszacy okoto 2,3 godziny.

ATOM wykorzystuje zastrzezong technologie kontroli lotu SurgeFly, osiggajgc maksymalng predkos¢ lotu 16
m/s (52 ft/s) i maksymalny czas lotu okoto 32 minut, z odpornoscia na wiatr do poziomu 5.
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/N * Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: Lot z réwnomierng predkoscia 5 m/s w temperaturze 25°C

i przy bezwietrznej pogodziestan.

« Warunki testowe maksymalnej odlegtosci transmisji: Zmierzona w otwartym srodowisku bez zaktécen,
przy wysokosci lotu 120 m i bez uwzglednienia powrotu drona.

« Zuzycie energii znacznie wzrosnie, gdy dron bedzie wracat pod . Jedli aplikacja wyswietli komunikat o
silnym wietrze, nalezy obnizy¢ wysokos¢ lotu i wréci¢ na czas, aby zapewni¢ bezpieczenstwo drona.

Lista kontrolna przed lotem:

1. Zwré¢ uwage na lokalng prognoze pogody i upewnij sie, ze jest ona odpowiednia do latania dronem.

2. Upewnij sig, ze bateria jest w petni natadowana.

3. Upewnij sig, Ze oprogramowanie sprzgtowe zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

4. Upewnij sig, ze srodowisko lotu jest otwarte i wolne od zaktdcen.

5. Przed startem nalezy upewnic¢ sie, ze bateria jest zabezpieczona, a klamra wysuwa sie prawidtowo oraz ze
nie ma zdeformowanych $migiet i poluzowanych srub.

6. Wigcz zasilanie drona na otwartym i rownym terenie, poczekaj, az dron przejdzie w tryb GPS przed startem

i zwré¢ uwage na punkt HOME.

» 3.2 Schemat drona
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1. Wskaznik tadowania

2. tadowarka TYPE-C

3. Klamra akumulatora

4. Gniazdo kart SD

5. Wskaznik ogona

6. Monokularowy modut wizualny
7. Modut TOF

8. Dolny otwér chtodzacy

(%3
ST

9. Wskaznik zasilania

10. Przycisk zasilania/parowania
11. 3-osiowy gimbal i kamera
12. Silnik bezszczotkowy

13. Smigto

14. Ramieg

15. Statyw antenowy

16. Wat ramienia



. Przycisk zasilania
Dtugie nacisniecie przez 2 s wigcza/ wytgcza
urzadzenie.

. Wskaznik zasilania
Wskazuje poziom mocy lub inny stan pilota
zdalnego sterowania.

. Gniazdo drazka sterujgcego
Po jednym slocie odpowiednio po lewej i prawej,
ktore stuzg do przechowywania pendrive'ow.

. Interfejs TYPE-C
Aby natadowac pilota zdalnego sterowania/
podtgczy¢ urzadzenie mobilne.

. Przycisk RTH / Pauza
Naci$nij i przytrzymaj przez 1 s, aby
automatycznie powréci¢ do punktu HOME.
Naci$nij, aby wstrzyma¢ automatyczny lot.

» 3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

6.

7.

8.

9.

(IO}
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Drazek sterujacy
Sktadane podwdjne anteny

Umieszczenie dla urzadzenia mobilnego
Aby umiesci¢ urzgdzenie mobilne.

Przycisk robienia zdje¢
Nacisnij go, aby zrobic jedno zdjecie.

10. Przycisk nagrywania

1.

Nacisnij przycisk, aby wstrzymad/zatrzymac
nagrywanie.

Pokretto gimbala
Uzyj pokretta gimbala, aby kontrolowaé
nachylenie kamery.



» 3.4 Przygotowanie drona

Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Nalezy go roztozy¢ w nastepujacy sposdb:

1. Zdejmij ostoneg gimbala.

2. Rozt6z przednie przed tylnym.

3. Roztéz topaty $migta.

» 3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania

Instalacja telefonu komérkowego i drazka sterujacego

N =

3.

~

o

~N o

[e

. Rozt6z antene.

Podtacz telefon komérkowy do kabla USB.

W16z pakiet telefonu komorkowego z kablem
USB do gniazda pilota zdalnego sterowania.

. Pociggnij i otworz pilota zdalnego sterowania

obiema rekami i stabilnie zamocuj telefon
komérkowy.

. Podtacz drugi koniec kabla USB do pilota

zdalnego sterowania.

. Wyjmij kije.

. Wkrec oba drazki sterujgce zgodnie z ruchem

wskazowek zegara.

. Instalacja zakoriczona.




» 3.6 tadowanie/wybudzanie i wytgczanie

Przed pierwszym lotem nalezy koniecznie wybudzi¢ akumulator; w przeciwnym razie dron nie bedzie stabilny.
Podtacz ztacze tadowania TYPE-C akumulatora i tadowarke USB do zasilacza sieciowego, aby zakonczy¢
pojedyncze tadowanie (tadowarka USB nie znajduje sie w zestawie. Do tadowania akumulatora mozna uzyé
tadowarki zgodnej ze specyfikacjag FCC/CE). Czerwony wskaznik pozostanie wtaczony podczas tadowania i
wytgczy sie automatycznie po zakonczeniu tadowania. Uzytkownik moze tadowac¢ baterie za pomoca Parallel
Charging HUB, jesli zakupiono Fly More Combo. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj si¢ z Fly More Combo
of Parallel Charging HUB. Parallel Charging HUB moze réwniez tadowa¢ pilota zdalnego sterowania.

* Najkrotszy czas tadowania wynosi ok. 1 godz. 25 min za posrednictwem gniazda tadowania USB-C.
Aby osiggnac taka predkos¢ tadowania, nalezy upewnic sig, ze tadowarka obstuguje wyjscie 5 V/3 A.

« Zaleca si¢ tadowanie akumulatora za posrednictwem koncentratora tadowania réwnolegtego w celu
natadowania 3 akumulatoréw baterie szybko w tym samym czasie.

/\ *Ze wzgledow bezpieczeristwa zaleca sig wyjecie baterii z drona w celu natadowania; w przeciwnym
razie dron nie wigczy sie, jesli bateria jest tadowana w dronie.
« Jesli kabel do tadowania zostanie podtgczony, gdy dron jest wigczony, wytaczy sie on automatycznie,
a dron zostanie wytgczony tadowanie bedzie kontynuowane.
« Akumulator moze sta¢ sie zbyt goracy po uzyciu; nie nalezy go tadowac, dopoki nie; w przeciwnym
razie tadowanie moze zosta¢ odrzucone przez akumulator.
« Akumulator nalezy tadowac co trzy miesigce, aby podtrzymac jego aktywnosc.
« Do gniazda USB-C nalezy podtaczyc¢ oryginalny przewdd lub przewdd o natezeniu pradu przekracza-
jacym 3 A; w przeciwnym razie moze to spowodowa¢ awarie tadowania lub uszkodzenie baterii.
Stakup
Dron: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wtaczg sie wszystkie wskazniki zasilania, a nastepnie
zwolnij go, aby zakonczy¢ konfiguracje.
Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswiecg si¢ wszystkie wskazniki
zasilania, a nastepnie zwolnij go, aby zakonczy¢ konfiguracje.

Wytaczenie
Dron: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasng, a nastepnie zwolnij
go, aby zakonczy¢ wytaczanie.
Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasng,
a nastepnie zwolnij go, aby zakonczy¢ wytgczanie.
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ATOM sktada sie z systemu kontroli lotu, systemu komunikagji, systemu pozycjonowania, systemu zasilania i
akumulatora. Niniejszy rozdziat przedstawia funkcje wszystkich pakietéw drona.

» 4.1 Pozycjonowanie

ATOM wykorzystuje nowa technologie kontroli lotu SurgeFly firmy Potensic, ktéra obstuguje nastepujgce dwa
tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GPS: Zapewnia dronowi precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje; umozliwia precyzyjne
zawisanie, lot smakowy i automatyczny powroét.

Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowac bardzo precyzyjne pozycjonowanie na matej wysokosci w oparciu
o system Downward Vision. Pozycjonowanie wizyjne moze by¢ realizowane bez sygnatu GPS, dzigki czemu
produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach.

Jak przetaczaé: System kontroli lotu przetacza sie automatycznie w zaleznosci od otoczenia drona. Jesli
zaréwno GPS, jak i Downward Vision System zawiodg, kontrola lotu zostanie przetaczona w tryb postawy, w
ktérym dron nie bedzie w stanie wykonac stabilnego zawisu, a uzytkownik bedzie musiat recznie skorygowac¢
gest lotu za drazka sterujacego.

Trudnosc obstugi drona zostanie znacznie zwiekszona w Attitude; upewnij sig, ze opanowates zachowanie i
obstuge drona w tym trybie przed uzyciem; unikaj latania dronem na duze odlegtosci, aby uniknac ryzyka
zwigzanego z nieudang oceng zachowania drona.

/\ * W trybie pozycjonowania wizyjnego (tryb OPTI) inteligentne tryby lotu nie s dostgpne, a tryb lotu
bedzie ograniczony do trybu wideo.
« Gdy sygnat GPS jest staby lub nie ma sygnatu GPS, nie bedzie mozna zwrdci¢ drona i aktywowac
funkgji cekain, takich jak Waypoint Flight lub QuickShots.

@ » Trudnos¢ sterowania dronem znacznie wzrosnie w trybie ATTI, wiec upewnij sie, ze obstuge drona w
tym trybie. Zawsze utrzymuj drona w zasiegu wzroku, aby uniknac ryzyka w przypadku nieudanej
oceny potozenia i kierunku drona.

» 4.2 System wizyjny skierowany w dét

Modut TOF
ATOM jest wyposazony w system wizyjny skierowany w dét, ktéry znajduje
sie pod dronem.
Downward Vision System sktada sie z kamery monokularowej i modutu TOF.
Modut TOF zawiera rurke nadajnika i rurke odbiornika, moze precyzyjnie o)

obliczy¢ wysokos¢ lotu nad ziemig, obliczajgc czas transmisji i odbioru
sygnatéw podczerwieni. W potaczeniu z kamerg monokularows, system
moze pomoc w osiggnieciu bardzo precyzyjnego pozycjonowania na niskich
wysokosciach.

Pliki detekcji

Downward Vision System dziata najlepiej, gdy dron znajduje sie na wysokosci od 0,3 do 5 m, a jego zasieg
dziatania wynosi od 0,3 do 10 m.

Gdy GPS jest niedostepny, system Downward Vision zostanie aktywowany, jesli dron leci nad widocznymi
powierzchniami z wystarczajgca iloscig Swiatta. System Downward Vision dziata najlepiej, gdy dron znajduje
sie na wysokosci 0,3 do 5 m. Gdy wysokos¢ przekroczy 5 m, dron przejdzie w tryb ATTI. Nalezy lata¢ z
zachowaniem ostroznosci.

Jak uzywac

System Downward Vision zostanie aktywowany automatycznie, jesli spetnione zostang warunki
pozycjonowania. Wskaznik ogona drona mignie dwukrotnie na niebiesko, co oznacza, ze system Downward
Vision System dziata.

Ograniczenie predkosci: Aby zapewni¢ doktadnos$é pozycjonowania i bezpieczenstwo lotu podczas
pozycjonowania wizyjnego, dron aktywnie ogranicza predkos¢ lotu.
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& * W trybie OPTI maksymalna wysoko$¢ lotu wynosi 5 m.
« Pozycjonowanie wizyjne jest tylko pomocniczg funkgja lotu, nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zmiany
w srodowisku lotu i trybie pozycjonowania i nie polegac zbytnio na automatycznej ocenie samolotu.
Uzytkownicy muszg przez caty czas kontrolowac pilota zdalnego sterowania i by¢ przygotowani do
recznej obstugi drona w dowolnym momencie.

.

System wizualny nie dziata prawidtowo podczas lotu nad nastgpujgcymi powierzchniami:
1. Powierzchnia w czystym kolorze.

2. Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa.

3. Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkto.

4. Ruchome tekstury, takie jak biegajace zwierzeta i poruszajace si¢ pojazdy.

5. Scenariusze z drastyczng zmiang oswietlenia; Na przyktad, dron leci na zewnatrz z silnym
oswietleniem z przestrzeni wewnetrznej.

6. Miejsca o stabym lub silnym oswietleniu.

7. Powierzchnia o bardzo powtarzalnej teksturze, taka jak ptytki podtogowe o tej samej teksturze i
matym rozmiarze, oraz bardzo spdjny wzér paskow.

Ze wzgleddéw bezpieczenstwa nalezy sprawdzi¢ kamere i rurkg nadawczo-odbiorcza TOF przed lotem i

wyczyscic je migkka $ciereczka, jesli jest na nich brud, kurz lub woda; Skontaktuj sie z Potensic Suppok,
jesli system wizyjny jest uszkodzony.

» 4.3 Wskaznik ogona drona

Ostrzezenie
i btad

potaczenia z dronem
(roztaczony)

Wskaznik
$wieci na
niebiesko

natadowania baterii

Wskaznik miga
szybko na
czerwono

Rozruch/ . - g e .
. uruchamianie/wytaczanie: Zielony wskaznik $wieci $wiattem ciggtym
wytaczenie
Pozycj ie GPS Pozycj wizji Tryb nastawienia Powrét
Status | _ _ _ _ _ _ _ _ _ __________A____ L _____
lotu

Wskaznik miga Wskaznik miga Wskaznik miga Wskaznik miga

powoli na powoli w powoli na powoli na

zielono kolorze niebieskim niebiesko czerwono

Pilot zdalnego
sterowania nie ma Niski poziom Awaryjne

Btad czujnika

Wskaznik
$wieci na
czerwono

zatrzymanie $migta

Wskaznik wielokrotnie
zapala si¢ na krétko na
czerwono, a nastepnie
pozostaje wytgczony
przez dtuzszy

Aktualizacja i
kalibracja

Kalibracja kompasu
(pozioma)

Wskaznik miga na
przemiennie
na czerwono i zielono

Kalibracja kompasu
(vertical)

Wskaznik miga na
przemian na
niebiesko i zielono

Tryb parowania

Wskaznik miga
szybko na zielono

Tryb aktualizacji

Wskaznik miga
szybko na niebiesko
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4.4.1 Funkcja

» 4.4 Bateria Smak

Bateria ATOM Smak jest wyposazona w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje zaawansowany system
zarzgdzania bateria. Szczegétowe informacje s nastepujgce:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02B

flosé 2 serie Pojemnosé 2230 mAh
komérek. akumulatora
Naplg‘me 77V Napchle.zakonczema 88V
znamionowe tadowania
Tryb USB-C/ A Maks. Prad USB-C: 5 V/3 A .
. Koncentrator tadowania . Koncentrator tadowania
tadowania ) tadowania )
réwnolegtego réwnolegtego: 8 V/2,0 Ax 3
Funkcja Opis
Pchrona . Podczas tadowania napigcie ogniw akumulatora jest automatycznie réwnowazone.
réwnowagi
Automatyczn? Po petnym natadowaniu bateria automatycznie roztaduje si¢ do 50%~ 70% poziomu natadowania,
roztadowywanie . . .
ochrona gdy pozostanie bezczynna przez 5 dni w celu ochrony ogniw.

Ochrona przed
przetadowaniem

Bateria przestaje tadowac¢ si¢ automatycznie po petnym natadowaniu.

Ochrona przed
temperaturg

tadowanie zostanie automatycznie zatrzymane, jesli temperatura akumulatora spadnie ponizej 0 °C
lub przekroczy 40 °C, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Automatyczny limit
prad tadowania

Akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania w przypadku nadmiernego pradu w celu
ochrony ogniw.

Ochrona przed
nadmiernym
roztadowaniem

Roztadowywanie zatrzymuje si¢ automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy
bateria nie jest podczas lotu. Bateria przejdzie w tryb hibernacji i zaleca si¢ jej natadowanie.

Obwéd Shok
ochrona

Zasilanie zostanie automatycznie odcigte w przypadku wykrycia zwarcia, aby chroni¢ drona i baterie.

Kondycja baterii

System BMS bedzie monitorowat stan i wyswietlat ostrzezenia w przypadku wykrycia uszkodzonego

monitoring ogniwa, dzigki czemu bedzie mozna wymienic baterig na czas.
Funkcja Informacje o cyklach tadowania i pozostatym poziomie natadowania baterii sg przesytane do drona i
komunikacji mozna je wyswietli¢ w aplikacji.

/\ + Jesli bateria nie jest uzywana przez diuzszy , nalezy ja tadowac co trzy miesigce, aby zapewnic jej
sprawne dziatanie zdrowie.

« Baterie nalezy przechowywa¢ w chtodnym i suchym miejscu, niedostepnym dla dzieci.




4.4.2 Instalacja i demontaz akumulatora

Instalacja: Usuwanie:
W16z baterie do komory baterii i zabezpiecz Nacisnij klamre baterii i odtgcz baterie od
klamre. Ustyszysz, gdy bateria zostanie w obudowy, aby ja wyja¢.

petni podtaczona.

/\ * Po odtaczeniu akumulatora nalezy upewni¢ sig, ze klamra akumulatora zatrzasneta sig na swoim miejscu.
Ma to kluczowe znaczenie dla bezpieczenstwa lotu.

// [} \\ // D) \\
—. =
N N
Klamra nie znajduje sie na
Przed wyjgciem akumulatora Klamra jest na

swoim miejscu, co moze

nalezy upewnic sig, ze produkt swoim miejscu, spowodowac upadek
Jjest wytgczony bezpieczna akumulatora podczas lotu
4.4.3 tadowanie

Patrz punkt 3.6 dotyczgcy metody tadowania

4.4.4 Wyswietlanie poziomu mocy

Po wtozeniu baterii do drona nalezy nacisna¢ przycisk zasilania, aby wyswietli¢ poziom natadowania baterii,
jak pokazano na ponizszym obrazku:

Przycisk zasilania

LED 2 LED 4 Biezacy poziom mocy
LED 1 ] 0] 0% ~ 25%
LED 2 25% ~ 30%
LED 3
30% ~ 50%
LED 4
l 50% ~ 55%

55% ~ 75%

75% ~ 80%

80% ~ 97%

£¥ L

97% ~ 100%

b Wskaznik jest ‘Q Wskaznik © Wskaznik jest
wiaczony miga wytaczony

4.4.5 Instrukcja obstugi akumulatora Smak w wysokiej/niskiej temperaturze
Gdy temperatura akumulatora wynosi, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze akumulatora,
ktéry nalezy podgrzac przed lotem.

Gdy temperatura akumulatora, aplikacja wyswietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze akumulatora, a dron
nie bedzie mogt latac.
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/N *+ Wydajnosc roztadowania zostanie znacznie ostabiona, a czas lotu skréci si¢ w niskiej temperaturze, co
Jjest normalne.
« Unikaj dtugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, w przeciwnym razie zywotnos¢ baterii moze ulec
skréceniu.

» 4.5 Smigta

Istniejg dwa rodzaje Smigiet ATOM, ktére sa przeznaczone do obracania si¢ w réznych kierunkach.
Oznaczenia sg uzywane do wskazania, ktére Smigta powinny by¢ przymocowane do ktérych silnikow, dwie
topaty przymocowane do jednego silnika sa takie same.

Smigto Instrukcje instalacji Schemat instalacji

Zamocuj oznaczone
Oznaczone topaty émigt
P opaty $migta na
$migto Q paty 9 o
oznaczonym ramieniu
Zamocuj nieoznakowane

Nleoz'na!kowane O topaty $migta na
$migto nieoznakowanym ramieniu

« Uzyj $rubokreta z opakowania, aby zamontowac $migta.
* Podczas wymiany topat $migta tatwiej jest do obstugi
poprzez chwycenie silnika reka.

/\ * Upewnij sig, ze podtaczytes oznaczone $migta do silnikow ramienia z oznaczeniami, a nieoznaczone
$migta do silnikéw ramienia bez oznaczen. W przeciwnym razie dron nie bedzie w stanie latac.

« Jesli $migto jest uszkodzone, wykre¢ dwa $migta i sruby z odpowiedniego silnika i wyrzué je. Nalezy
uzy¢ dwdch $migiet z tego samego opakowania. NIE mieszac ze Smigtami z innych zestawow.

« Lopaty $migta s3 ostre. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie. NIE $ciskaé ani nie zgina¢ $migiet
podczas transportu lub przechowywania.

* W potrzeby smigta nalezy zakupi¢ osobno.

« Aby unikna¢ obrazen, nalezy trzymac sig z dala od obracajacych si¢ $migiet i silnikow.

« Nalezy natychmiast sprawdzic topaty $migta, jesli wystapia jakiekolwiek drgania lub utrata predkosci
podczas lotu, a w razie uszkodzenia lub deformacji $migta nalezy je wymienic.

« Upewnij sie, ze silniki s3 bezpiecznie zamontowane i obracajg sig ptynnie. Jesli silnik utknie i nie bedzie
mogt sie swobodnie obracac¢, nalezy natychmiast wylgdowac dronem. Przerwij lot dronem i skontaktuj
si¢ z obstuga techniczna, jesli silnik wydaje nietypowe dzwieki.

* Przed kazdym nalezy upewnic¢ sig, ze Smigta sg prawidtowo zamontowane. Sprawdz, czy sruby na
$migtach sg dokrecone.

@ * Podczas montazu lub demontazu $migiet nie nalezy wktadac
$rubokreta ani innych obcych materiatéw do wnetrza silnika,
poniewaz moze to spowodowac jego uszkodzenie.




»

»

4.6 Dane lotu

ATOM automatycznie rejestruje dane lotu i mozna uzyskac¢ do nich dostep w aplikagji. Zapis lotu wyswietla
podstawowe dane dla kazdego lotu.

Dziennik lotu rejestruje szczegdétowe dane kazdego lotu. Jesli podczas wystgpi jakikolwiek problem, mozna go
naprawi¢ w aplikacji i w razie potrzeby przesta¢ dziennik lotu w celu uzyskania pomocy

/\ + Wszystkie dane lotu s3 przechowywane na urzadzeniu mobilnym uzytkownika, a firma nie uzyskuje
zadnych danych dotyczacych lotu danych, chyba ze uzytkownik dobrowolnie przesle je do chmury w
celu uzyskania pomocy.

4.7 Gimbal i kamera

4.7.1 Trzyosiowy gimbal

ATOM jest wyposazony w 3-osiowy gimbal, umozliwiajacy robienie wyraznych i stabilnych zdjec i filméw.
Zakres regulacji nachylenia wynosi od +20° do -90°, a zakres regulacji obrotu i odchylenia od +10° do -10°.
Kat nachylenia gimbala mozna regulowac za pomoca pokretta na pilocie zdalnego sterowania.

W trybie wideo zakres regulacji nachylenia gimbala wynosi od +20° do -90°%; w przeciwnym razie zakres
regulagji nachylenia wynosi od 0° do -90°.

20°

0°

* Przed wiaczeniem drona nalezy zdjac¢ ostone gimbala.

* Po kazdym uruchomieniu domysIny kat nachylenia gimbala wynosi 0° (czyli widok poziomy).

/\ * NIE zderzaj sig, nie stukaj ani nie przyktadaj sity zewnetrznej do gimbala, aby unikna¢ uszkodzenia
precyzji elementy wewnatrz.

Przed startem upewnij sie, ze na gimbalu lub w jego poblizu nie ma zadnych przedmiotéw, a obiektyw
nie jest zabrudzony.

Gimbal jest potgczony z dronem za pomoca elastycznego i pochtaniajacego wstrzgsy suppok, aby
wyeliminowa¢ wibracje kamery. Nie nalezy ciggna¢ gimbala na site. W przypadku uszkodzenia nalezy
skontaktowac sie z zespotem obstugi posprzedaznej w celu naprawy.

@ « NIE WOLNO modyfikowa¢ gimbala ani umieszcza¢ na nim przedmiotéw, poniewaz spowoduje to
drgania gimbala lub jego uszkodzenie prowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika gimbala.

4.7.2 Kamera

Podstawowe parametry

Marka czujnika: SONY Rozmiar sensora: 1/3" CMOS
Efektywny piksel: 12 MP Apekure: F2.2

FOV: 78° Zakres ostrosci: 3 m ~ ©

Zakres 1SO: 100~ 6400 Zakres migawki: 1/24 s ~ 1/25 000 s
Pamig¢: Karta Micro SD Format obrazu: JPG/JPG+RAW (DNG)
Rozmiar obrazu: 12 MP (4,608*2,592) Kodek: H.264

Format wideo: MP4

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24 fps; 2.7K@30/25/24 fps; 1080P@60/50/30/25/24 fps
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/\\ * Gimbal moze sig trzas¢ podczas lotu w trybie Spok Mode lub przy silnym wietrze. Zaleca sig latanie
dronem w trybie wideo, aby uzyska¢ optymalng stabilizacjg gimbala.
+ Nie dotykaj obiektywu po nagrywaniu przez dtuzszy czas, aby unikna¢ poparzenia.
« Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie dojdzie do przegrzania drona ochrona.
* Czujnik przycina krawedzie przy 1080P przy 60/50 fps, po prostu przechwytuje centralng czes¢ tego,
co uchwycitby petnoklatkowy czujnik, a FOV wynosi okoto 36°.

4.7.3 Przechowywanie obrazéw

Filmy i zdjecia nagrane przez ATOM beda przechowywane na karcie SD zamiast w aplikacji lub galerii telefonu.
Przed lotem nalezy upewni¢ sig, ze karta SD jest wtozona. W przeciwnym razie ATOM nie bedzie w stanie
nagrywac filméw ani robi¢ zdjeé. (Karta SD nie jest dotgczona do zestawu).
Uzytkownik moze przegladac i pobierac filmy i zdjecia (dron i pilot zdalnego sterowania powinny by¢
podtaczone) w aplikagji.
Wymagania dotyczace karty SD
Format pliku: FAT32, exFAT
Pojemnos¢: 4G ~ 256G.
Wymagania dotyczace predkosci: Sugerowane jest uzycie karty SD powyzej U1 (UHS Speed Class 1) lub C10
(Class 10).

» Wideo pobrane z aplikacji to tylko obraz 720P uzywany w transmisji wideo. Aby uzyskac¢ filmy w

wyzszej rozdzielczosci, nalezy odczytac karte SD za pomoca komputera lub innego urzgdzenia.

/ * Nagrywanie moze zosta¢ przerwane z powodu powolnego zapisu w przypadku korzystania z kart SD
U1/C10 firmy cekain marki.

« Jedli na karcie SD przechowywane sg wazne dane, nalezy ich kopie zapasowa.

« Nie nalezy odtgczac karty SD, gdy produkt jest wigczony. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
utraty danych, a nawet uszkodzenia karty SD podczas odtgczania lub odtgczania karty SD podczas
nagrywania wideo.

« Potensic nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty spowodowane nieprawidtowg obstugg
karty SD przez uzytkownika.
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5. Pilot zdalnego sterowania

» 5.1 Przeglad

Potensic ATOM jest wyposazony w pilot zdalnego sterowania DSRC02A, ktory moze pochwali¢ sie technologig
transmisji wideo PixSync 3.0 firmy Potensic dalekiego zasiegu, oferujaca maksymalny zasieg transmisji 6 km /
19,685 ft i 720p podczas wyswietlania wideo z drona do aplikacji PotensicPro na urzgdzeniu mobilnym. tatwe
sterowanie dronem i kamerg za pomocg wbudowanych przyciskdw. Odtgczane drazki sterujgce utatwiajg
przechowywanie pilota. dwuzakresowej antenie 2,4 GHz, w szeroko otwartym obszarze bez zaktécen
elektromagnetycznych, PixSync 3.0 ptynnie przesyta obraz wideo w rozdzielczosci do 720p na maksymalnej
wysokosci 120 m.

Whbudowana bateria ma pojemnos¢ 3000 mAh i maksymalny czas pracy 2,3 godziny. Do podtaczenia
urzgdzenia stuzy gniazdo typu C. Pilot zdalnego sterowania taduje urzadzenie mobilne z mozliwoscig
tadowania 500 mA/5 V.

Q * W przypadku uzycia z réznymi konfiguracjami sprzetowymi drona, pilot zdalnego sterowania
automatycznie wybierze odpowiedniag wersje oprogramowania sprzgtowego do aktualizacji i bedzie
obstugiwat nastepujace technologie transmisji wigczone przez wydajnosé sprzetowg podtaczonych
modeli dronéw: a. ATOM SE: PixSync 2.0 b. ATOM: PixSync 3.0

» 5.2 Tryb drazka sterujacego

Tryb 1 (lewa przepustnica)

Lewy drazek W gére Do przodu
<\
n ) iy
e
-— ®
=
W dét ‘
Do tytu
Skre¢ w Skre¢ w Lewa Prawo
lewo prawo
Tryb 2 (prawa przepustnica)

Lewy drazek .

- Do przodu W gére

¥

i
-
A
@@;..

Do tytu
Skreé¢ w Skreé w Lewa Prawo
lewo prawo
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» 5.3 Funkcja

5.3.1 Lista funkgcji

Optata

1. Podtacz tadowarke USB do gniazda tadowania typu C.
2. Bateria jest tadowana, gdy wskazniki LED zaczynajg migac.

3. tadowanie jest zakonczone, gdy 4 wskazniki LED $wieca si¢ $wiattem ciggtym i mozna
odtaczyc kabel do transmisji danych.

tadowanie telefonu
komérkowego telefon

Po podtgczeniu urzagdzenia mobilnego pilot zdalnego sterowania automatycznie sie
taduje urzadzenie o zdolnosci tadowania 500 mA/5 V

Funkcja wskaznika

Patrz 5.3.2

Kontrola lotu

Patrz 5.2

Komunikat o niskim
poziomie natadowania

Gdy poziom mocy pilota zdalnego sterowania jest nizszy niz 10%, zdalnego sterowania
bedzie emitowat sygnat dzwiekowy co sekunde.

baterii
Automatyczne Pilot zdalnego sterowania wytgczy sie automatycznie w przypadku braku potgczenia lub
wytaczanie dziatania przez 20 minut.
Powrét jednym
przyciskiem Patrz punkt 7.8
Jesli dron wykonuje inteligentny lot, taki jak lot po okregu lub automatyczne lgdowanie,
Pauza nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w miejscu. Naci$nij ponownie, aby wznowi¢ lot

drona.

Zatrzymanie
awaryjne smigta w
potowie lotu

W przypadku sytuacji awaryjnych podczas lotu nacisnij przycisk "Strzelaj" i "Nagraj" przez
2 sekundy w tym samym czasie, az zdalny sterownik zaszygnie, dron przestanie dziata¢ i
upadnie.

Strzela¢

Naci$nij, aby zrobi¢ jedno zdjecie.

Gdy kamera jest w trybie wideo, nacisnij ja, aby przetaczy¢ na tryb zdjec.

Nagrywanie wideo

Naci$nij go, aby zatrzymac¢ nagrywanie wideo Gdy kamera jest w trybie
robienia zdje¢, nacisnij go, aby przetgczy¢ na tryb wideo.

Pokretto gimbala

Przesun pokretto w prawo, aby zwiekszy¢ kat nachylenia (gtowa w gore).

Przesun pokretto w lewo, aby zmniejszy¢ kat nachylenia (gtowa w dot).

Parowanie czestotliwosci
pilota zdalnego
sterowania

Patrz 5.3.3
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5.3.2 Wskaznik

Jak pokazano na ponizszej ilustragji, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w 4 biate wskazniki LED
wskazujgce poziom mocy i inny status.

[
H ( O\ _() Wskaznik jest wtaczony

" o \ \
x\ LED 1——> °T L LED 4 _() Wskaznik miga
\ LED 2 LED 3

() Wskaznik jest wytaczony

Wskazanie tadowania

LED2 | LED3 | LED 4 Aktualny poziom natadowania akumulatora
0] O @) 0% ~ 25%
O O 25% ~ 50%
£ ® 50% ~ 75%

75% ~ 99%

99% ~ 100%

Wskaznik zasilania (w)

LED1 | LED2 | LED3 | LED 4 Biezacy poziom natadowania akumulatora
© 0% ~ 10%
©) 10% ~ 25%
o 25% ~ 50%
) 50% ~ 75%
203 75% ~ 100%
Wskazanie stanu
LED 1
ko3

Parowanie czestotliwosci

Tryb aktualizacji

Kalibracja Stak

Miga powoli w tym samym czasie
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5.3.3 Funkcja pilota zdalnego sterowania

Dron ATOM i pilot zdalnego sterowania moga by¢ uzywane natychmiast po uruchomieniu, poniewaz zostaty
sparowane przed dostawa. Parowanie czestotliwosci jest wymagane tylko przy pierwszym nowego drona lub
pilota zdalnego sterowania.

Kontynuuj parowanie czestotliwosci miedzy dronem a pilotem zdalnego sterowania, dotykajgc opcji
"Ponowne parowanie drona" w sekgji Kalibracja w Ustawieniach aplikacji. Szczegétowe procedury znajduja sie
w punkcie 8.5 Kalibracja pilota zdalnego sterowania.

5.4 Kat anteny

Dostosuj kgt anteny wraz ze zmianami wysokosci i odlegtosci drona, aby zapewni¢ najlepszy stan komunikacji
pilota zdalnego sterowania.

W tym trybie zapewniony jest szerszy kat Trzymaj obie anteny skierowane bezposrednio w
komunikacji z bliskiej odlegtosci. strone drona, aby uzyskac¢ wigkszg odlegtos¢
transmis;.

Gdy dron znajduje si¢ bezposrednio nad pilotem zdalnego sterowania, sygnat transmisji jest znacznie
ostabiony ze wzgledu na staby kat anteny. Aby temu zaradzi¢, nalezy obnizy¢ wysokos¢ lotu lub latac¢

dronem poziomo na pewng odlegtos¢, upewniajac sig, ze antena jest skierowana w strong drona tak
bardzo, jak to mozliwe, jak pokazano na rysunku.

W zadnym nie nalezy przekraczac¢ anteny. W zadnym wypadku nie nalezy naciskac anteny
urzgdzenia mobilnego.




6. Aplikacja PotensicPro

» 6.1 Strona gtéwna aplikacji

29:41

Potensic ATOM ~

Equipmant

Phate Album

[}
oo Enter Device >
Cennection guide
* * ] o

Me

Stuknij, aby wyswietli¢ zapisy lotu i
dzienniki

Stuknij, aby wybra¢ odpowiedni model.
Model drona zostanie dopasowany
automatycznie, jesli uzytkownik podtaczyt
pilota zdalnego sterowania do telefonu
komoérkowego.

Wyswietlanie stanu potaczenia

Stuknij, aby przejs¢ do interfejsu lotu

Ja: Zgtoszenie problemu, modyfikacja
informacji o koncie, przeglagdanie Umowy
uzytkownika, znalezienie brakujacego
drona, zamkniecie konta i inne ustawienia

Album zdje¢ w aplikacji (podtacz drona,
aby zobaczy¢ zawartosé karty SD drona)

Stuknij, aby wyswietli¢ instrukcje
obstugi i filmy instruktazowe, i
najczesciej zadawane pytania

Strona gtéwna aplikagji



» 6.2 Interfejs lotu

1. Przycisk powrotu:

Stuknij, aby powréci¢ do strony gtéwnej

2. Pasek podpowiedzi nawigacji:
Wyswietlanie statusu drona i trybu lotu

3. Kat gimbala: &)

Wyswietlanie biezgcego kata nachylenia gimbala

4. Tryb lotu:
Video
Normal
Spok

5. Tryb pozycjonowania:
Pozycjonowanie GPS
Pozycjonowanie wizyjne
Tryb pozydji, bez pozycjonowania

6. Status GPS:
Wyswietlanie statusu sygnatu GPS i liczby podtgczonych satelitow

7. Jakos¢ sygnatu transmisji wideo: (Ref]]
Wyswietla site sygnatu potgczenia transmisji wideo miedzy dronem a pilotem zdalnego sterowania.

Szacowany pozostaty czas lotu

8. Poziom mocy akumulatora smak: .
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9. Ustawienia
Stuknij, aby wyswietli¢ informacje na temat bezpieczenstwa, kalibracji, sterowania, kamery i informacji.
Bezpieczeristwo
Wiaczanie/wytaczanie trybu dla poczatkujgcych: Jesli jest , dron bedzie latat w cylindrycznej przestrzeni o
promieniu 30 m i wysokosci 30 m i bedzie mégt latac tylko w wideo. Po zainstalowaniu oston $migiet nalezy
wigczy¢ tryb dla poczatkujgcych.
Ustaw system pomiaru (Metryczny lub Imperialny) i predkos¢ (Wideo/Normalny/Spok) Ustaw zachowanie
drona po utracie sygnatu: Powrdt/Lgdowanie/Zawis
Return - dron automatycznie wzniesie si¢ na wysokos¢ 120 m i powréci do punktu HOME.
Ladowanie - dron wyladuje w miejscu, w ktérym utracit sygnat.
Hover - dron zawisnie w miejscu, w ktdrym utraci sygnat.
Wiacz tryb cichego powrotu: po jego wigczeniu pilot zdalnego sterowania nie bedzie juz emitowat sygnatu
dzwigkowego, gdy dron wejdzie w tryb RTH w przysztosci (aby zatrzymac biezace emitowanie sygnatu
dzwigkowego, wystarczy nacisnaé przycisk zasilania na zdalnego sterowania).
Wiaczanie/wytaczanie wskazéwek dotyczacych bezpieczeristwa lotu Informacje o baterii: sprawdzanie
temperatury, natgzenia, napigcia i innych parametréw baterii.
Kalibracja
Sektor ten obejmuje kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, precyzyjne dostrajanie gimbala, kalibracje
pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.
Kontrola
Ustawienia pilota zdalnego sterowania: Stuknij, aby przetaczy¢ tryb drazka sterujacego (Tryb 1: Lewa
przepustnica; Tryb 2: Prawa przepustnica).
Ustawienia gimbala: Dotknij, aby ustawi¢ maksymalna predko$¢ nachylenia gimbala, kat gimbala (0°/-90°) i
przetgcza¢ miedzy trybem stabilnym gimbala lub trybem FPV.
Kamera
Ustawienia ogélne: Dotknij, aby ustawi¢ balans bieli, linie siatki, nagrywanie segmentowe itp. Stuknij, aby
sprawdzi¢ pojemnos¢ i format karty microSD.
Inne ustawienia: Wiaczanie/wytgczanie danych telemetrycznych i dodawanie wspétrzednych GPS do zdjec.
[o}
Wyswietlanie informacji o urzadzeniu, oprogramowania , wersji aplikacji itp.

10. Wyswietlanie informacji o fotografowaniu/ustawienia

e Tryb zdjeé: wyswietla format zdjecia, EV (wartos¢ ekspozycji) i pozostatg liczbe zdjeé lub
dostepna pojemnos¢ biezgcej karty microSD.

Tryb automatyczny: Stuknij m , aby przetacza¢ miedzy
wyswietlaniem pozostatej liczby zdjec¢ lub dostepnej
pojemnosci biezacej karty microSD.

Stuknij [EEFHE przycisk aby ustawic EV.

Stuknij [H[gE) aby ustawic format zdjecia na JPG lub
RAW+JPG.

Tryb reczny:

Stuknij WB 5000K, aby ustawi¢ balans bieli.

Stuknij SS 1/100, aby ustawi¢ SS aparatu (czas
otwarcia migawki).

Stuknij ISO 800, aby ustawic¢ ISO (czuto$¢ na $wiatto)
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m Tryb wideo: wyswietla rozdzielczo$é wideo, EV (wartos¢ ekspozycji) i pozostaty czas nagrywania
wideo lub dostepna pojemnos¢ biezacej karty microSD.

Tryb automatyczny:

Stuknij m , aby przetacza¢ migdzy wyswietlaniem
pozostatego czasu nagrywania wideo lub dostgpnej
pojemnosci biezgcej karty microSD.

Stuknij m , aby ustawi¢ EV.

Stuknij 4K 30, aby ustawic¢ rozdzielczo$¢ wideo i liczbg klatek na
sekunde.

4K: 30/25/24 fps, 2.7K: 30/25/24 fps, 1080P: 60/50/30/25/24 fp

EB0.0 | R0O5

Stuknij WB 5000K, aby ustawic¢ balans bieli.

Stuknij SS 1/100, aby ustawi¢ SS aparatu (czas otwarcia
migawki).

Stuknij ISO 800, aby ustawic¢ ISO (czutos¢ na $wiatto).

. Tryb reczny/automatyczny kamery
Tryb automatyczny

Tryb reczny: Stuknij, aby recznie dostosowac ISO, czas migawki, balans bieli i ustawi¢ parametry,
obserwujac wartosé ekspozycji (EV).

. Tryb fotografowania z interwatometrem @
W trybie fotografowania z interwatometrem aparat bedzie wykonywat zdjecia w wybranym odstepie
czasu w sposdb ciggty. Warunki aktywacji trybu fotografowania z interwatometrem: aparat ustawiony
na tryb fotografowania i format obrazu na JPG.
Nacisnij i przytrzymaj ikone, aby uruchomi¢ pokretto timera. Wybierz interwat czasowy, a nastepnie
stuknij @ lub kliknij przycisk robienia zdje¢ na pilocie zdalnego sterowania, aby rozpoczaé robienie
zdjeé. Stuknij i@ , aby zakoriczyé fotografowanie i stuknij ponownie . , aby wyjsc¢ z trybu
fotografowania z interwatometrem.

. Tryb zoomu cyfrowego: @
lkona wyswietla biezgce ustawienie powigkszenia. Dotknij, aby szybko przetacza¢ migdzy 1x, 2x lub 3x w
celu powiekszenia lub pomniejszenia. Aby uzyskacbardziej precyzyjne powigkszenie, dotknij i przytrzymaj
ikone powiekszenia, a nastgpnie przeciggnij pokretto w gore i w dét. Mozesz takze ekran dwoma palcami,
aby powigkszy¢ lub pomniejszy¢ obraz.
Kamera obstuguje 2-krotny zoom cyfrowy w trybie fotograficznym i do 3-krotnego w trybie wideo
(2-krotny zoom cyfrowy w 4K, 3-krotny w 1080P i 2,7K, ale bez zoomu cyfrowego w 1080P przy 50/60 fps).

. Przycisk przetaczania fotografowania/nagrywania:

G przetaczanie z fotografowania na nagrywanie wideo

m aby przetaczy¢ z nagrywania wideo na robienie zdjegc¢.

. Przycisk fotografowania/nagrywania:
@ Tryb nagrywania wideo, dotknij, aby rozpoczaé nagrywanie wideo
@ Nagrywanie wideo w toku, dotknij, aby anulowac
@ Tryb fotografowania, dotknij, aby zrobi¢ zdjecie
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16. Inteligentne tryby lotu:

@ Tryby strzelania QuickShots: Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang. Dron rejestruje cel zgodnie
z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje nagranie wideo, ktére zostanie zapisane
na karcie MicroSD.

Sledzenie wizualne: Dron automatycznie $ledzi namierzony obiekt, aby nagra¢ i wygenerowac ujecie
wideo, ktére zostanie zapisane na karcie MicroSD.

Obejrzyj filmy instruktazowe, aby uzyska¢ szczegétowe instrukcje!

17. Album: (&)

Podglad lub pobieranie nagranych filméw lub zdje¢ z karty SD.

18. Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa lotow:

Uzytkownicy moga wigczy¢/wytgczy¢ podpowiedzi dotyczace bezpieczenstwa lotu w Ustawieniach aplikacji
— Bezpieczenstwo. Po wigczeniu tej funkcji w prawym dolnym rogu interfejsu lotu bedg wyswietlane
wskazowki lub sugestie dotyczace lotu.

19. Wyswietla predkos¢ i odlegtos¢ lotu:

m Odlegtos¢ pozioma od drona do punktu HOME
Wysokos¢ wzgledna od drona do punktu HOME
Predkosc¢ lotu drona

+ i . )
Predkos¢ wznoszenia/opadania drona

20. Wskaznik pozycji / miniatura mapy:

Dotknij prawego gérnego rogu, aby przetaczy¢ na tryb wskaznika nachylenia.
Stuknij miniature mapy, aby przetaczy¢ na mapepetnoekranowa.

° Skala predkosci wiatru
e Kat nachylenia drona

0 Drone

@ Punkt HOME

Kat nachylenia drona

Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie nachylenia, kierunku pilota zdalnego
sterowania, HOME punkt i wigcej.
Wskaznik potozenia moze pokazywac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposéb:

Legenda

Przechylanie
kierunek
dron

Pochylenie do przodu:
linia horyzontu
przechyla sie wkierunku
gorna potowa wskaznik
potozenia

Przechylenie do tytu:
linia horyzontu
przechyla sie w
kierunku dolnego
potowa postawy
wskaznik

Przechyl w prawo:
linia horyzontu
przechyla sie w
prawo strona

Przechyl w lewo:
liniahoryzontu

przechyla sie w
kierunku lewa strona
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Rézne kolory wskaznika potozenia:

Legenda Opis

Zielony kolor oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim katem
nachylenia, co pozwala wysoka precyzje sterowania gimbalem i optymalng
Jjakos¢ wideo.

Kolor zétty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem nachylenia,
moze wptynac na precyzje sterowania gimbalem i obnizy¢ jakos¢ wideo.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem nachylenia.
Jesli wskaznik potozenia czesto zmienia kolor na czerwony podczas lotu,
dron moze napotykac silny wiatr, a jako$¢ wideo moze ulec pogorszeniu.
Nalezy jak najszybciej zawrocic i wylagdowaé dronem.

+ Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zmieniajg kolor na zielony, to ze
pilot zdalnego sterowania jest skierowany w strone drona, co gwarantuje
optymalny sygnat komunikacyjny.

+ Po wiaczeniu drona i przejsciu w tryb GPS, biezace wspétrzedne GPS zostang
zaktualizowane jako punkt HOME. Nalezy zwréci¢ uwage na monit o aktualizacje
punktu HOME.

/\\ * Gdy dron wystartuje w trybie OPTI, a nastgpnie przejdzie w tryb GPS, punkt HOME moze nie punktem
startu. Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo powrotu.

21. Start, ladowanie/powrét jednym przyciskiem
Aplikacja wyswietli rézne przyciski w zaleznosci od statusu drona. Stuknij, aby zainicjowac jednym przyciskiem
start, lagdowanie lub powroét.
Stuknij, aby odblokowac, wystartowac i zawisng¢ na wysokosci 1,2 m.

Stuknij, aby wyladowac lub automatycznie powrécic.

22. Wyswietlanie waznych informacji lub statusu drona

/\ * Upewnij sig, ze urzadzenie mobilne zostato w petni natadowane przed lotem, poniewaz energia
urzadzenia mobilnego bedzie zuzywana nawet wtedy, gdy jest ono tadowane za pomocg pilota
zdalnego sterowania.

Podczas korzystania z aplikacji PotensicPro wymagana jest komérkowa transmisja danych.
Skontaktuj sig z operatorem sieci bezprzewodowej operatora za optaty za transmisje danych.
Podczas korzystania z aplikacji nalezy zapoznac sig z wyskakujacymi komunikatami i aplikacji, aby
poznac aktualny stan drona.

Zaleca sie wymiane wszelkich przestarzatych urzadzern mobilnych, ktére moga mie¢ negatywny
wptyw na korzystanie z aplikacji i prowadzi¢ do potencjalnych zagrozen. Potensic nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek stabe wrazenia uzytkownika i problemy zwigzane z bezpieczenst-
wem wynikajgce z korzystania z przestarzatego urzgdzenia mobilnego.

.



Niniejszy rozdziat wprowadza praktyki i wymagania dotyczace bezpiecznego lotu.

» 7.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu

»
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. Nie nalezy lata¢ w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, deszcz, $nieg, grad lub gesta mgta.
02.

Na miejsce lotu wybierz otwartg przestrzer wolng od wysokich budynkéw. Konstrukcje ze znacznym wzmocnieniem
stalowym moga zaktocaé kompas i blokowa¢ sygnaty GPS, prowadzac do stabego lub nieudanego pozycjonowania.
Przed kontynuowaniem lotu upewnij sig, ze styszysz komunikat gtosowy "HOME point updated”. W przypadku lotéw
w poblizu wysokich budynkéw doktadnosé¢ punktu HOME moze ulec pogorszeniu, dlatego nalezy uwaznie
monitorowac pozycje drona i recznie sterowac lagdowaniem, gdy zbliza si¢ on do punktu HOME.

Upewnij sig, ze dron pozostaje w zasiegu wzroku (VLOS) podczas lotu, aby uniknac blokowania sygnatu GPS przez
géry lub drzewa. W przypadku lotéw poza zasiegiem wzroku (BVLOS) upewnij sig, ze dron jest w dobrym stanie,
posiadasz niezbedne kwalifikacje pilota, a lot jest zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami.

Lataj z dala od przeszkdd, tumoéw, powierzchni wodnych, lotnisk, autostrad, stacji szybkiej kolei i obszaréw
miejskich, chyba ze uzyskates odpowiednie pozwolenia lub zatwierdzenia zgodnie z lokalnymi przepisami i
regulacjami.

Unikaj latania w poblizu linii wysokiego napigcia, stacji bazowych lub wiez transmisyjnych, aby zapobiec zaktéceniom
sygnatu pilota zdalnego sterowania.

Nalezy zachowac¢ ostroznos¢ podczas lotéw na wysokosci powyzej 3000 m (9842 ft), poniewaz wydajnos¢
akumulatora i uktadu napedowego moze spas¢ z powodu czynnikéw srodowiskowych. Nie nalezy przekraczaé
okreslonej wysokosci (2000 m/6562 ft, gdy zamontowane sg ostony $migta).

Droga hamowania wydtuza sig wraz z wysokoscia. Droga hamowania powinna by¢ wystarczajgca do bezpiecznego
lotu na duzych wysokosciach.

Pozycjonowanie GPS i loty do punktow trasy nie sg dostepne w obrebie kregéw polarnych.

. Lataj tylko w dobrze o$wietlonym otoczeniu z wyraznymi teksturami powierzchni i minimalnym odblaskiem. Tylko

loty w ciggu dnia.
Unikaj latania w poblizu stad ptakoéw.

. Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ podczas startu z ruchomych powierzchni (takich jak samochody lub todzie). Nie nalezy

startowac z jednolitych lub silnie odbijajacych $wiatto powierzchni (np. dachéw samochodéw, jednokolorowych
plytek, szkta).

. Do startu nalezy wybiera¢ ptaskie, twarde powierzchnie. Unikaj zwiru lub zakrzaczonych obszaréw. Nadmierne

wibracje przed odblokowaniem silnikéw moga uniemozliwi¢ start.

. Zachowaj ostroznos¢ podczas startu z pustyni lub piaszczystych plaz, aby zapobiec przedostawaniu sie pytu do

drona.

Nie uzywaj drona w $rodowisku tatwopalnym lub wybuchowym.

Unikaj latania w ekstremalnie niskich lub wysokich temperaturach, aby unikna¢ zagrozen.

Drona, pilota zdalnego sterowania, akumulatora Smak, kabla do tadowania i koncentratora tadowania nalezy uzywac
wytacznie w suchym otoczeniu.

. Nie uzywaj drona, pilota zdalnego sterowania, akumulatora Smak, kabla do tadowania ani koncentratora tadowania

w niebezpiecznych warunkach, takich jak miejsca wypadkéw, pozary, eksplozje, powodzie, tsunami, lawiny,
osuniecia ziemi, trzgsienia ziemi, zapylone srodowisko lub burze piaskowe. Podczas nalezy unika¢ mgty solnej i
plesni.

7.2 Lista kontrolna przed lotem

Wymagane sg nastepujace kontrole przed lotem:

w N S

. Upewnij sig, ze ostona gimbala jest.
. Upewnij sie, ze bateria Smak, pilot zdalnego sterowania i urzgdzenie mobilne sg w petni natadowane.
. Sprawdz, czy bateria i $migta sg prawidtowo zamontowane. Sprawdz, czy $migta i $ruby nie sg odksztatcone lub

poluzowane.

o o n

Upewnij sie, ze przednie i tylne ramiona sg w petni roztozone.
Po wigczeniu zasilania sprawdz, czy kamera i gimbal dziatajg prawidtowo i czy silniki dziataja normalnie.
. Upewnij sie, ze aplikacja dziata poprawnie. Sprawdz, czy oprogramowanie sprzgtowe zostato zaktualizowane do

najnowszej wersji.
7. Upewnij sig, ze karta SD jest wiozona, a obiektyw kamery jest czysty.
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8. Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriéw. Uzywanie nieoryginalnych pakietéw moze zagrozi¢ bezpieczenstwu drona.

9. Sprawdz lokalne warunki pogodowe, aby upewni¢ sie, ze sg odpowiednie do lotu. Upewnij sie, ze Srodowisko lotu
jest otwarte i wolne od zaktdcen.

10. Wiacz drona na ptaskiej, otwartej , poczekaj, az przejdzie w tryb GPS i potwierdz lokalizacje punktu HOME przed
startem.

7.3 Potaczenie
Wykonaj ponizsze czynnosci:
1. Wykonaj czynnosci opisane w sekgji 3.5 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania" i wtacz pilota zdalnego.

2. Wykonaj czynnosci opisane w sekcji "3.4 Przygotowanie drona" i wigcz drona.

3. Uruchom aplikacje, aby wyswietli¢ stan potgczenia. Potaczenie jest zakonczone, gdy wyswietlany @ .

4. Stuknij w , aby przejs¢ do interfejsu lotu.

Zaleca siedotknigcie @ i postepuj zgodnie z animowang instrukcjg obstugi dla poczatkujacych
uzytkownikow.

7.4 Tryb lotu

ATOM posiada trzy tryby lotu - Video/Normal/Spok, ktére mozna przetgczaé za pomocy aplikagji.

Tryb wideo

Predkos¢ wznoszenia: 2 m/s, predkos¢ opadania: 2 m/s, predkosc lotu: 6 m/s

Dron domyslnie przechodzi w tryb dla poczatkujacych, gdy jest uzywany po raz . Predkos$c¢ lotu zostanie ograniczona
do takiej samej jak w trybie wideo, aby umozliwi¢ zapoznanie sig¢ z elementami sterujgcymi drona. Tryb normalny
Predkos¢ wznoszenia: 4 m/s, predkos¢ opadania: 3 m/s, predkosc lotu: 10 m/s

Mozesz wyjs¢ z trybu dla poczatkujacych po opanowaniu odpowiednich umiejetnosci lotu, a dron domysinie przetaczy
sie w tryb normalny.

Spok Mode

Predkos¢ wznoszenia: 5 m/s, predkos¢ opadania: 4 m/s, predkosc lotu: 16 m/s

Tryb wideo jest zalecany do robienia zdje¢ lotniczych. Tryb Spok jest zalecany, jedli chcesz uzyskac szybki lot.

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas lotu w trybie Spok Mode, poniewaz szybko$¢ reakgji drona znacznie wzrasta, co
oznacza, ze niewielki ruch drazka sterujgcego na pilocie zdalnego sterowania przektada sig na przemieszczenie drona
na duzg odlegtos¢.

/\\ *+ Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu, tryb Spok Mode jest dostepny tylko wtedy, gdy poziom
natadowania baterii przekracza 30%, a wysokos¢ lotu przekracza 8 m. Podczas lotu w trybie Spok
Mode, jesli poziom natadowania baterii spadnie ponizej 30% lub wysokos¢ lotu spadnie ponizej 4 m,
dron automatycznie wyjdzie z trybu Spok Mode.

Zachowaj czujnos¢ i odpowiednig przestrzerh manewrowg podczas lotu, poniewaz szybkos¢ reakcji
drona znacznie wzrasta w trybie Spok.

Maksymalna predkos¢ i droga hamowania drona znacznie wzrastajg w trybie Spok Mode. Minimalna
droga hamowania wynoszaca 30 m (100 stop) jest wymagana w warunkach bezwietrznych, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo.

« Podczas lotu w trybie Spok lub przy silnym wietrze gimbal moze sig trzas¢, co jest normalne.

.

7.5 Tryb dla poczatkujacych
Dron jest automatycznie ustawiany na tryb dla poczatkujgcych przy pierwszym uzyciu. W dla poczatkujacych:
1. Odlegtos¢ i wysokos¢ lotu bedg ograniczone do 0 ~ 30 m.
2. Poziom predkosci bedzie ograniczony do tego samego, co w trybiewideo.
3. Uzytkownikom obstugujacym drona po raz pierwszy zaleca si¢ nauke i opanowanie drona w trybiedla
poczatkujgcych.
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» 7.6 Start/ladowanie/zawieszenie
7.6.1 Reczny start/ladowanie
Start

Krok 1: Stakowanie silnikéw

Uzyj polecenia kombinacji drazkéw, aby zablokowac silniki. Wcisnij oba drazki do dolnego wewnetrznego
lub zewnetrznego rogu, w zaleznosci od trybu drazka sterujgcego, aby zablokowac silniki. Zwolnij oba
drazki jednoczesnie, gdy silniki zaczng sie obracac.

% & . @ &

Lewa Prawo Lewa Prawo
drazek sterujacy  drazek sterujacy drazek sterujgcy  drazek sterujacy

Krok 2: Naci$nij drazek przepustnicy, aby wystartowac
Delikatnie popchnij drazek przepustnicy w gore, jak pokazano na rysunku, zwolnij drazek, gdy dron opusci
ziemie i bedzie si¢ unosit.

1

Drazek sterowania przepustnica

Ladowanie
Pociagnij drazek przepustnicy, az dron wyladuje na ziemi. Zwolnij drazek przepustnicy, gdy silniki przestana
sig obracad. Startuj ze stabilnego i poziomego samolotu, nie startuj ani nie laduj na dtoni lub recznie.

/\\ * Gdy dron nie jest w stanie statycznym, wci$nij oba drazki do dolnych wewnetrznych lub zewnetrznych
rogoéw przez 2 s, aby wymusi¢ jego odblokowanie. Dla wtasnego bezpieczenstwa nalezy trzymac si¢ z
dala od drona przez ponad 5 metréw.

7.6.2 Start/ladowanie jednym przyciskiem

Start jednym przyciskiem Ladowanie jednym przyciskiem

Nacisnij przycisk startu W, a nastepnie Nacisnij przycisk lgdowania W, a nastepnie
przesun palcem w prawo w wyskakujgcym przesun palcem w lewo w wyskakujgcym okienku,
okienku, aby dron automatycznie wznidst sie aby wylgdowac dronem, lub przesun palcem w

na wysokos$¢ 1,2 m i pozostat w zawisie. prawo, aby wylagdowac z powrotem.

:t landing method




» 7.7 Inteligentne tryby lotu
7.7.1 QuickShots

Tryby strzelania QuickShots obejmuja Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral i Boomerang.
Woprowadzenie| Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje
nagranie wideo, ktdre zostanie zapisane na karcie MicroSD.

1. Stuknij @ w aplikacji, aby wykona¢ QuickShots.

2. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry po prawej stronie.
Jak stakowa¢ . . . . . .
3. Stuknij ‘ lub wybierz obiekt docelowy metoda przeciagania (zaleca sig wybranie

cztowieka jako obiektu docelowego, a nie budynku), a nastepnie stuknij e , aby
rozpocza¢ nagrywanie.

1. Stuknij ° w aplikacji lub przesun drazek sterujgcy, aby zakonczy¢ nagrywanie.
Jak wyjs¢ Dron zawisnie w miejscu.

2. Stuknij G po prawej stronie, aby wyjs$¢ z QuickShots.

Tryb Opis Regulowany parametr

. Dron leci do tytu iwznosisigz Powrot do punktu
kamerg zablokowana na poczatkowego po Odlegtos¢

Pull-Away | obiekcie. zakonczeniu nagrywania?
i o Tak

. DLon wznoE! sie wektortzv»{t‘) . Wysokosé

z kamera skierowang w dof . led
Rakieta na obiekt. . Nie Wzgledna
. Dron krazy wokot obiektu,
P ustalajac jego aktualng
Wyjasnienie Koto —
Flight direction
(clockwise/counterclockwise)
. Dron wznosi sie i krazy wokét
Spirala obiektu. . Zgodhnie z ruchem Liczba okrazen
wskazdwek zegara (wybierz
sposréd 1-3)

Dron leci wokét obiektu po . Przeciwnie do ruchu
owalnej $ciezce, wznoszac wskazéwek zegara

. sie, gdy odlatuje od punktu

Bumerang | tyczenia na najwigksza

odlegtosc i opadajac, gdy
leci do tytu.

» Warunki aktywagji funkcji QuickShots:
1. Dron unosi si¢ w powietrzu z silnym sygnatem GPS;
2. Karta MicroSD jest zintegrowana z dostgpng pamiecig masowsg;
3. Wystarczajacy poziom natadowania baterii;
4. Dron nie jest w stanie automatycznego lotu (automatycznego powrotu lub lagdowania).
5. Dron musi znajdowac sig¢ co najmniej 2 m nad ziemia.
6. Podczas blokowania celu w QuickShots, kat nachylenia gimbala musi wynosi¢ migdzy -75°~ -15°.



.

.

.

Uzywaj QuickShots w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij sie, zebrak ludzi,
zwierzat lub innych przeszkéd na torze lotu.

Zanim zapoznasz sie z torem lotu QuickShots, wyprébuj najpierw mniejszy dystans lotu.

Badz gotowy do przejecia kontroli nad dronem poprzez przesunigcie dowolnego drazka sterujacego
w dowolnym momencie w sytuacji awaryjnej.a dron opusci QuickShots i zawisnie w miejscu.
Zwracaj uwage na obiekty wokét drona i uzywaj pilota zdalnego sterowania, aby unikna¢ kolizji z
dronem lub gdy dron jest blokowany.

NIE uzywaj QuickShots w miejscach, ktére znajduja sie blisko budynkéw lub gdzie sygnat GPS jest
staby. W przeciwnym razie trajektoria lotu bedzie niestabilna.

Podczas korzystania z QuickShots nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczgcych
prywatnosci.

QuickShots nie jest w nastgpujacych sytuacjach:

1. Dron znajduje si¢ na ziemi.

2. Sygnat GPS jest staby.

3. Karta MicroSD nie jest wiozona lub nie ma dostgpnej pamieci.

4. Poziom natadowania baterii jest niski.

5. Aktualna wysokos¢ drona jest niewystarczajaca.

6. Dron dociera do ogrodzenia.

7. Gimbal jest ustawiony poziomo lub przechylony do goéry.

NIE uzywaj QuickShots w nastegpujacych sytuacjach, w ktérych system Downward Vision moze nie
dziata¢ prawidtowo:

1. Gdy obiekt jest zablokowany lub znajduje si¢ poza linig wzroku przez dtuzszy czas.

2. Gdy obiekt znajduje sie w odlegtosci wigkszej niz 50 m od drona.

3. Gdy obiekt jest podobny kolorem lub wzorem do otoczenia.

4. Gdy obiekt znajduje si¢ w powietrzu.

5. Gdy obiekt porusza sig¢ szybko.

6. Gdy oswietlenie otoczenia jest bardzo stabe lub silne.

QuickShots nie obstuguje nagrywania wideo w 1080P przy 60/50 fps.

Po zablokowaniu obiektu w QuickShots nie mozna regulowa¢ kata nachylenia gimbala.
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7.7.2 Sledzenie wizualne

Dron automatycznie sledzi sledzony obiekt, aby nagrac i wygenerowac film, ktéry

Opis zostanie zapisany na karcie MicroSD.

1. Stuknij @ w aplikacji, a nastepnie stuknij . po prawej stronie, aby
wigczyésledzenie wizualne.

Jak stakowa¢ | 2. Stuknij ‘ lub przeciagnij obiekt i wybierz czas nagrywania (1, 3, 5 min lub
nieskonczony o).

3. stuknij (@) , aby whaczycsledzenie wizualne.

1. Dotknij ° po prawej stronie lub przesun drazek sterowania podczas nagrywania,
Jak wyjsé aby zatrzymac i zakonczy¢ sledzenie wizualne, a dron zawisnie w miejscu.

2. Stuknij ° po prawej stronie, aby wyjs¢ ze $ledzenia wizualnego.

+ Sledzenie wizualne jest niedostepne, gdy dron znajduje sie na ziemi.
» Podczas $ledzenia wizualnego pokretto gimbala pozostanie bez reakcji.
+ Gdy sledzony obiekt zostanie zgubiony, dron zawisnie w miejscu.

Gdy sledzony obiekt zbliza sie do drona, ten zawisa w miejscu i nie porusza sie do tytu.

Podczas blokowania celu w trybie sledzenia wizualnego kat nachylenia gimbala musi wynosi¢ migdzy
-75° ~ -25°,

» Dron musi znajdowac si¢ co najmniej 4 m nad ziemia, aby aktywowac¢ funkcje sledzenia wizualnego.

Maksymalna predkos¢ obstugiwana przez funkcje $ledzenia wizualnego wynosi 8 m/s.

+ Podczas korzystania ze $ledzenia wizualnego zaleca si¢ przyspieszanie lub zwalnianie tak delikatnie,
jak to mozliwe, gdy sledzony cel sie porusza, a srednia predkos¢ nie powinna przekraczac 4 m/s, aby
zapewni¢ stabilnos¢ $ledzenia.

/\\ * Uzywaj funkgji ledzenia wizualnego w miejscach wolnych od budynkéw i innych przeszkéd. Upewnij
sig, ze na torze lotu nie znajduja sig ludzie, zwierzeta ani inne przeszkody.

NIE uzywaj funkgji $ledzenia wizualnego w poblizu budynkéw lub w miejscach, w ktérych sygnat GPS
jest staby. W przeciwnym razie trasa lotu bedzie niestabilna.

Badz gotowy do przejecia kontroli nad dronem poprzez przesunigcie drazka sterujagcego w dowolnym
momencie w sytuacji awaryjnej i dron zakoniczy $ledzenie wizualne i zawisnie w miejscu.

Sledzenie wizualne nie jest dostepne, gdy dron leci w poblizu limitéw odlegtosci i wysokosci.

Podczas korzystania z funkcji Visual Tracking nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczacych prywatnosci.

Zachowaj szczegélng czujnosc podczas korzystania z funkgji $ledzenia wizualnego w kazdej z
ponizszych sytuagji:

1. Sledzony obiekt nie porusza sie po réwnej ptaszczyznie.

2. Sledzony obiekt drastycznie zmienia ksztatt podczas ruchu.

3. Sledzony obiekt jest zablokowany lub niewidoczny przez dtuzszy czas.

4, Sledzony obiekt porusza sie z duzg .

5. Sledzony obiekt ma podobny kolor lub wzér do otaczajacego go $rodowiska.

6. Gdy oswietlenie otoczenia jest bardzo stabe lub silne.

Zaleca sie utrzymywanie odlegtosci 5-10 m i wysokosci 4-10 m podczas $ledzenia ludzi. Zaleca sig
utrzymywanie odlegtosci 20-50 m i wysokosci 10-50 m podczas $ledzenia pojazddw lub todzi.
Uzywanie drona poza zalecanym zasiggiem moze spowodowac, ze nie wykryje on dobrze
zamierzonego obiektu.



7.7.3 Waypoint Flight

Gdy funkcja Waypoint Flight jest wtgczona, mozna przypigc 2 lub wigcej wspotrzednych
Opis punktéw trasy na mapie aplikacji, a dron bedzie kolejno przelatywat nad odpowiadaja-
cymi im punktami trasy.

Gdy sygnat GPS jest silny, dotknij mapy w lewym dolnym rogu aplikacji, aby przetgczy¢
si¢ na mape, a nastepnie dotknij e po prawej stronie, aby przejs¢ do trybu Waypomt
Flight, dotknij mapy, aby przypig¢ wiele punktéw trasy, a nastepnie dotknij , aby
rozpoczg¢ Waypoint Flight.

Jak stakowac

Waypaint Flight

Na mapie mozna wstepnie ustawi¢ od 2 do 30 punktéw trasy, a cyfra na ikonie
wskazuje sekwencje lotu.

W migdzyczasie mozna usung¢ dany punkt trasy, zapisac biezace zadanie lotu do
punktu trasy lub wybra¢ jedno z zapisanych zadan lotu do punktu trasy.

1. Dotknij ° po prawej stronie lub przesun drazek sterowania (z wyjatkiem drazka

™ sterowania przepustnicg), aby zatrzyma¢ i zakonczy¢ biezace zadanie lotu do punktu

Jak wyjsé . .
trasy, a dron zawisnie w miejscu.

2. Stuknij ° po prawej stronie, aby opusci¢ Waypoint Flight

Q « Podczas lotu do punktu trasy mozna dostosowac¢ wysokos¢ lotu za pomocg drgzka przepustnicy i
przycisku pochylenie gimbala za pomocg pokretta gimbala.

/\ *+ Podczas lotu do punktu trasy dron zakoriczy biezace zadanie lotu i zawiénie w miejscu, jesli dotrze do
ogrodzenia.



» 7.8 Zwrot (RTH)
7.8.1 Regularny zwrot

Regularny zwrot sktada si¢ z trzech krokow:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sie do ustawionej wysokosci powrotu (ten krok jest pomijany, jesli wysokosé
drona jest juz wyzsza niz wysokos$¢ powrotu).
2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prostoliniowy na zadanej wysokosci w kierunku punktu HOME.

3. Ladowanie: Po osiggnigciu punktu HOME dron automatycznie wyladuje i zatrzyma silniki.

Powrét do domu (RTH) Dron musi byé w trybie GPS.

Q Lot powrotny

€ €
Wysokos¢ powrotu = Twoje ustawienia A 0 Wejscie powrotne
Jedli wysokos¢ drona =

wysoko$¢ powrotu,
rozpocznij od kroku 2.

® *9 Ladowanie

>20m
(L H ]

Jak stakowaé RTH

RTH jednym przyciskiem: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania przez 1 s lub
dotknij g w aplikacji, aby menu, a nastgpnie przesun palcem w prawo, aby rozpoczgé¢ powroét.

Auto RTH: Gdy poziom natadowania baterii drona jest niski, sygnat miedzy dronem a pilotem zdalnego
sterowania zostanie utracony lub dron doswiadcza innych nieprawidtowosci, uruchomi sie funkcja Auto RTH.

(_) « Jedli w otoczeniu znajduja sig przeszkody i powrdt nie jest odpowiedni, zaleca si¢ utrzymywanie
drona w zawisie lub lgdowanie po utracie sygnatu w Ustawieniach,abyunikna¢ kolizji z przeszkodami
podczas RTH.

Jak wyjs¢ z RTH
Metoda 1: Stuknij ° po lewej stronie aplikacji, aby wyjs¢ z RTH.

Metoda 2: Naci$nij krétko przycisk powrotu na pilocie zdalnego sterowania, aby wyjs¢ z trybu RTH.

Wymagania RTH
Dron musi wystartowac w trybie GPS i pomysInie zarejestrowac punkt HOME.

Jedli dron wystartuje w trybie OPTI i przetgczy sie na tryb GPS w trakcie lotu, nie bedzie w stanie powrdci¢ do
punktu startu.

Zwré¢ uwage na lokalizacje punktu HOME na mapie i podpowiedzi w aplikacji PotensicPro.



« Aby zapewni¢ bezpieczenistwo lotu powrotnego, nalezy ustawi¢ w aplikaodpowiedni cji 3 wysokos¢
powrotu w zaleznosci od warunkéw lotu.
Podczas kursu powrotnego uzytkownicy mogg nadal regulowac wysokosc lotu, przetgczajgc
przepustnice kij.

Gdy dron znajdzie si¢ w odlegtosci 20 m od punktu HOME i zainicjowany zostanie RTH, w aplikacji
pojawi sig¢ wyskakujgce okienko, w ktérym uzytkownik bedziemégt wybra¢ pomigdzy lgdowaniem a
powrotem. Jesli powrdt, minimalna wysoko$¢ powrotu wynosi 5 m. Dron wylgduje automatycznie,
jesli po odliczaniu 10 nie zostanie podjeta zadna akcja. Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczeristwo
lotu.

.

Wysokie budynki lub przeszkody moga blokowac sygnat transmisji i powodowac jego utrate. Nie lataj
za budynkami powyzej wysokosci powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy si¢ z przeszkodami i
rozbije si¢ podczas . Jesli dron przejdzie w tryb ATTI z powodu awarii GPS lub zaktécen sygnatu GPS,
nie bedzie w stanie powrdéci¢. Podczas powrotu moze wystgpic¢ silny wiatr czotowy. Odpowiednie
obnizenie wysokosci lotu moze pomdc zmniejszy¢ zuzycie energii. Jesli moc jest niewystarczajgca,
dron wykona wymuszone lgdowanie w miejscu. Nalezy zwraca¢ uwage na podpowiedzi w aplikacji
PotensicPro. Nie inicjuj powrotu, gdy nad gtowa znajdujg si¢ przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w
przeciwnym razie dron moze ulec awarii podczas wznoszenia.

/\ * Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczerstwo powrotu, poniewaz dron nie obstuguje funkgji unikania
przeszkéd i moze ulec awarii w przypadku zderzenia z przeszkodami podczas lotu powrotnego.

.

Jesli dron utraci potgczenie podczas procesu RTH, a sygnat GNSS zostanie zaktécony z powodu

zaktdcen lub innych czynnikdw srodowiskowych, dron zakonczy zadanie powrotu i automatycznie

przejdzie w tryb potozenia (ATTI). W tym momencie moga wystgpic takie problemy, jak utrata pozycji

lub dryf. Status lotu "ATTI" zostanie wyswietlony w lewym gérnym rogu interfejsu lotu wraz z. Nalezy

natychmiast przejg¢ sterowanie reczne. Gdy sygnat transmisji wideo zostanie utracony, dron bedzie

stale szukat pilota zdalnego sterowania i sygnatéw GNSS.

1. Po przywréceniu sygnatu GNSS, dron zmieni pozycje i automatycznie powrdci do miejsca, w ktérym
sie znajduje Punkt HOME.

2. Jesli pilot zdalnego sterowania i sygnaty GNSS nie moga zostac¢ przywrécone, a poziom natadowan-
ia baterii jest zbyt niski, dron automatycznie uruchomi funkcje awaryjnego lagdowania przy niskim
poziomie natadowania baterii.

.

Jesli dron jest ustawiony na powrét po utracie sygnatu, a sygnat pilota zostanie utracony podczas
lotu,dron automatycznie przejdzie w tryb RTH. Gdy sygnat transmisji wideo zostanie roztaczony, dron i
pilot zdalnego sterowania bedg stale probowac ponownie nawigzac¢ potgczenie. Po przywréceniu
pilota zdalnego sterowania i transmisji wideo mozna odzyskac kontrole nad.

7.8.2 Zwrot w dot

Jak aktywowac

Po 10 sekundach kursu RTH, jesli wysokos¢ lotu jest wigksza niz 150 m, a odlegtosc¢ lotu wigksza niz 300 m,
aplikacja wyswietli komunikat z prosba o potwierdzenie, czy zainicjowac powrét w dét. Po potwierdzeniu, dron
rozpocznie powr6t w doét (dron obnizy swoja wysokos¢ podczas zblizania sig¢ do punktu HOME). Gdy jego
wysokos¢ spadnie do 120 m, dron przetaczy sie na zwykty powrdt, utrzymujac aktualng wysokosc, az osiaggnie
punkt HOME i automatycznie wylgduje.

Jak wyjsé
Dotknij przycisku @ po lewej stronie interfejsu aplikacji lub przesun drazek przepustnicy w goére przez 2
sekundy, aby wyjs$¢ ze znizania. Dron przetaczy si¢ na zwykty powrdt, utrzymujac aktualng wysokos¢.
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1. W przypadku napotkania silnego wiatru, powrét w dét moze zaoszczedzi¢ zuzycie energii i gwarantujg
bardziej udany powroét.

2. Jesli dron zostanie odtgczony od pilota zdalnego sterowania podczas , przetgczy sig na do zwyktego
zwrotu.

/\ * Ten produkt nie posiada funkgji unikania przeszkéd. Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu
podczas procesu zwrotu.
* Ta funkgcja jest dostgpna tylko w krajach lub regionach, nad ktérymi drony moga legalnie lata¢ 120 m.
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» 7.9 Zatrzymanie awaryjne $migta w potowie lotu

W przypadku awaryjnej sytuacji podczas lotu, w ktérej dron musi by¢ natychmiast zatrzymany, mozesz
skorzystac z funkcji Emergency Propeller Stop Mid-Flight. Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje
zderzenie drona. Uzyj tej funkgji z ostroznoscia.

Jak wiaczyc:

Funkcja Emergency Propeller Stop jest domysinie wytgczona. Aby to wigczy¢, przejdz do aplikacji PotensicPro

App > Ustawienia > Bezpieczenstwo > Emergency Propeller Stop Mid-Flight. Po wtgczeniu w sytuacji awaryjnej

nacisnij i przytrzymaj przyciski Zdjecie i Wideo jednoczesnie przez 2 sekundy. Silniki zostang natychmiast

zatrzymane. Korzystajac z tej funkcji upewnij sie, ze obszar ponizej drona jest czysty. Zobacz 5.3.1 Zatrzymanie
awaryjne smigta w trakcie lotu dla szczegotowej metody eksploatacji.

/N * Funkcja Emergency Propeller Stop Mid-Flight jest przeznaczona dla sytuacji, w ktérych dron jest poza
kontrolg lub w innych sytuacjach awaryjnych. Poprzez natychmiastowe zatrzymanie silnikéw ta
funkcja zmniejsza ryzyko, ze $migta powodujg obrazenia ludzi lub uszkodzenia cennych przedmiotow.
Dron moze zosta¢ uszkodzony po zderzeniu, prosze uzywac tej funkgji z ostroznoscia.



. Kalibracja

W tym rozdziale przedstawiono gtéwnie funkcje zwigzane z kalibracjg w Ustawieniach, w tym kalibracje kompasu,
kalibracja gimbala, dostrajanie gimbala, kalibracja pilota zdalnego sterowania i ponowne parowanie drona.

» 8.1 Kalibracja kompasu

8.1.1 Kiedy nalezy przeprowadzic¢ kalibracje kompasu

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.

2. Latanie dronem w miejscu oddalonym o ponad 500 km (310 mil) od miejsca jego ostatniego lotu.

O~ « Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miejscach, w ktérych moga wystepowac zaktécenia magnetyczne,
takich jak w poblizu zt6z magnetycznych lub duzych metalowych konstrukgiji, takich jak parkingi,
piwnice wzmocnione stalg, mosty, samochody lub rusztowania.

» W poblizu samolotu nie nalezy przenosi¢ przedmiotéw zawierajacych materiaty ferromagnetyczne,
takich telefony komérkowe podczas kalibracji.

+ Podczas kalibracji upewnij sig, ze dron znajduje si¢ co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.

+ Kalibracja kompasu podczas lotéw w pomieszczeniach nie jest konieczna.

8.1.2 Procedura kalibracji

1. Gdy jest kalibracja, aplikacja automatycznie wyswietli interfejs kalibracji, dotknij "Stak Calibration", a wskaznik
stanu drona bedzie migat na przemian na czerwono i zielono.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az aplikacja pokaze kalibracje wektorowa, a wskaznik stanu
drona bedzie migat na przemian na niebiesko i zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokoét osi pionowej, az aplikacja wyswietli komunikat o
zakonczeniu kalibracji.

Kalibracje kompasu mozna réwniez uruchomi¢ recznie w aplikacji: Ustawienia - Kalibracja - Kalibracja kompasu.

Compass Calibration

Start Calibration

/N + Jedliw aplikacji pojawi si¢ komunikat "Kalibracja nie powiodta sie", zmien lokalizacjg i sprobuj wykona¢
nastepujgce czynnosci ponownie przeprowadzi¢ procedure kalibragji.



» 8.2 Kalibracja gimbala

»

8.2.1 Kiedy wykonac kalibracje gimbala
1. Jesli gimbal nie dziata lub jest wyraznie niewypoziomowany po wigczeniu zasilania i przed startem, nalezy
skalibrowa¢ gimbal.

2. Jesli gimbal jest niestabilny lub nie jest w stanie utrzymac poziomu podczas lotu, wyladuj dronem i skalibruj
gimbal.

8.2.2 Procedura kalibracji

1. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz "Kalibracja gimbala", a nastepnie umies¢ drona na poziomym stole
spodem do gory.

2. Dotknij opcji "Stak Calibration", a nastepnie wykonaj kalibracje. W interfejsie kalibracji pojawi sie podglad
transmisji na zywo.

3. Gdy pasek postepu zostanie w petni zatadowany, a aplikacja wyswietli komunikat "Calibration Succeeded",
kalibracja zostanie zakoriczona.

Gimbal Calibration

Start Calibration

/\ * Nie nalezy znaczaco porusza¢ dronem podczas procesu kalibracji, w przeciwnym razie kalibracja moze
sie zakonczy¢ porazka.

8.3 Dostrajanie gimbala

Funkgja precyzyjnego dostrajania gimbala stuzy do recznej kalibracji gimbala oraz regulacji kata przechytu i
odchylenia gimbala. Kat mozna dostosowac w odniesieniu do stanu widoku transmisji na zywo w interfejsie
aplikacji.

8.3.1 iedy przeprowadzi¢ dostrajanie gimbala

Gdy gimbal nie jest w stanie utrzymac poziomu lub lekko przechyla sie na réwnym podtozu.

8.3.2 Jak korzystac precyzyjnego dostrajania gimbala?

1. Stuknij Ustawienia w aplikacji, wybierz "Precyzyjne dostrojenie gimbala", a nastepnie dostroj katy przechytu
i odchylenia gimbala w zakresie £10°, mozesz stuknac "+/-", aby dostosowa¢ katy gimbala lub ustawié¢

on

warto$¢ kata bezposrednio, stukniecie raz oznacza "+0,1°/-0,1°".

2. Regulacja obrotu gimbala: Dotknij "+", aby obréci¢ w prawo i dotknij "-", aby obréci¢ w lewo. Regulacja

odchylenia gimbala: Stuknij "+", aby odchyli¢ w prawo i stuknij "-", aby odchyli¢ w lewo.

3. Stuknij "Wartos¢ domysina", aby przywréci¢ domysine katy (0°).



» 8.4 Kalibracja pilota zdalnego sterowania

8.4.1 Kiedy nalezy przeprowadzi¢ kalibracje pilota zdalnego sterowania

1. Gdy dron dryfuje automatycznie w jednym kierunku bez koniecznosci przetgczania drazkéw sterujacych.
2. Gdy dron automatycznie obraca si¢ na boki w sposéb ciggty.

3. Gdy drazki sterujgce sg zbyt czute lub brakuje im czutosci.

8.4.2 Procedura kalibracji
1. Wiacz pilota zdalnego sterowania i podtgcz urzgdzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji, wybierz
"Kalibracja pilota zdalnego sterowania".

N

. Upewnij sie, ze drazki sterujace znajduja sie w potozeniu srodkowym i nie uzywaj ich przed stuknigciem w
celu ustawienia kalibracji.

w

Stuknij "Stak Calibration", a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i
przetaczaj drazki we wszystkich kierunkach, az aplikacja wyswietli 100%, a nastgpnie obré¢ pokretto do
tytu i do przodu do maksymalnego zakresu.

»

Gdy aplikacja wyswietli komunikat "Calibration Succeeded", kalibracja pilota zdalnego sterowania zostanie
zakonczona.

Remate Con Calibration

Remaote Contro Calibration




» 8.5 Przygotowanie drona

8.5.1 Kiedy przeprowadzi¢ ponowne przygotowanie drona
Ponowne sparowanie drona jest wymagane w przypadku wymiany drona lub pilota zdalnego sterowania.

8.5.2 Procedura przygotowania drona

-

. Wiacz pilota zdalnego sterowania i podtgcz urzadzenie mobilne, dotknij Ustawienia w aplikacji, wybierz
"Kalibracja", dotknij "Ponowne przygotowanie drona", aby ponownie sparowac.

N

. Wigcz drona i przytrzymaj przycisk zasilania, az wskazniki stanu drona zaczng migac na zielono - dron jest
gotowy do parowania.

w

. Odczekaj okoto 7 sekund, parowanie zakonczy sie pomysinie, gdy kontroler wyemituje sygnat dzwigkowy
"Di", a nastepnie mozesz wyswietli¢ transmisje na zywo w interfejsie aplikacji.

/\ * Upewnij sig, ze odlegto$¢ migdzy pilotem zdalnego sterowania a dronem nie przekracza 1 m (3,3 ft) i
nie wystepuja inne zakiécenia czgstotliwosci 2.4G podczas procesu parowania czestotliwosci.

« Jesli parowanie nie powiodto sig, sprawdz, czy nie wystepuja zaktécenia z biezgcej lokalizagji, czy inne
drony sa w trakcie parowania lub czy odlegtos¢ migdzy pilotem zdalnego sterowania a dronem nie
jest zbyt duza lub czy nie ma migdzy blokad. Jesli zadna z powyzszych sytuacji nie wystgpita, sprobuj
ponownie wykonac¢ procedure parowania.

« Nie nalezy porusza¢ ani obstugiwa¢ drona i kontrolera podczas procesu parowania czestotliwosci.




9. Dodatek

» 9.1 Specyfikacja i parametry

Dron

Model: DSDR04C

Masa startowa: 242 g (masa startowa obejmuje akumulator i topaty $migta)

Rozmiar po ztozeniu: 88x143x58 mm

Rozmiar po roztozeniu (fopaty $migta w zestawie): 300x242x58 mm

Rozmiar po roztozeniu (bez topat $migta): 210x152x58 mm

Odlegtos¢ po przekatnej: 219 mm

Predkosé maksymalna (tryb Spok): Predkos$é wznoszenia: 5 m/s; Predkosé opadania: 4 m/s; Predkos$é
lotu: 16 m/s.

Maksymalna odpornosé na wiatr: 38 km/h (poziom 5)
Maksymalna wysokos¢ lotu: 120 m/393,7 ft
GNSS: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou
Temperatura pracy: 0°C ~ 40°C
Czestotliwos¢ pracy: 2,400 ~ 2,4835 GHz
Moc nadawania: 2,4 GHz: < 20 dBm
Zakres doktadnosci zawisu: Vekical: 20,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym),
+0,5 m (z pozycjonowaniem GPS)
Lot poziomy: 0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym),

+1,5 m (z pozycjonowaniem GPS)
Dodatkowy tadunek: Niewymagane
Maksymalny czas lotu: 32 min (mierzone przy bezwietrznej pogodzie i predkosci 5 m/s)
Maksymalny czas zawisu: 29 min (mierzony w zawisie w pomieszczeniu)

Maksymalna wysokos¢ startu: 4000 m

System wizyjny skierowany w dét
Zasieg zawisu: 0,3 m ~ 5 m (idealne $rodowisko); Dostepne przy 0,3 m ~ 10 m.
Niedostepne scenariusze pozycjonowania wizji:

Powierzchnia w czystym kolorze.

Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa.

1.
2.
3. Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkto.
4. Poruszajace sie tekstury, takie jak biegajgce zwierzeta.

5.

Scenariusze z drastyczng zmiang o$wietlenia; na przyktad, dron leci do przestrzeni zewnetrznej z silnym
oswietleniem z przestrzeni wewnetrzne;j.

o

. Miejsca o stabym lub silnym os$wietleniu.

~

Powierzchnia z powtarzajgcymi si¢ identycznymi wzorami lub teksturami, np. ptytki podtogowe o tej samej
fakturze i rozmiarze.

©

. Powierzchnia z bardzo spéjnym wzorem paskoéw.
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Kamera

Zakres pochylenia obiektywu: +20° ~ -90°

CMOS: 1/3"

Efektywny piksel: 12 MP

Zakres I1SO: 100 ~ 6400

Elektroniczny czas otwarcia migawki: 1/24 s ~ 1/25000 s

FOV: 78°

Apekure: F2.2

Rozdzielczos¢ zdje¢: 4608*2592

Format obrazu: JPG/JPG+RAW (DNG)

Rozdzielczos¢ wideo: 4K@30/25/24 fps; 2.7K@30/25/24 fps; 1080P@60/50/30/25/24 fps
Format wideo: MP4 (H.264)

Maksymalna szybkos¢ transmisji wideo: 50 Mb/s

Obstugiwany system plikéw: FAT32, exFAT

Typ karty pamieci: Karta microSD; 4 ~ 256 GB predkos¢ transmisji karty SD 2 klasa 10 lub standard U1

Pilot zdalnego sterowania

Model: DSRC02A

Czestotliwos¢ pracy: 2,402 ~ 2,483 GHz

Maksymalna odlegtosé transmisji (bez przeszkéd, bez zaktécen): 6 km
Temperatura pracy: 0°C ~ 40°C

Bateria: 3000 mAh, bateria litowa, 1S

Moc nadajnika (EIRP): 2,4 GHz: < 20 dBm

Interfejs tadowania: TYPE-C

Specyfikacja tadowania: 5 V/1 A

System transmisji wideo: PixSync 3.0

Jakos¢ transmisji wideo: 720P

Opéznienie (w zaleznosci od srodowiska i urzadzenia mobilnego): 200 ms

Suppoked Rozmiar urzadzenia mobilnego: Dtugosé: 170 mm, Szerokosé: 100 mm, Grubosé: 6,5 mm ~ 8,5 mm

Bateria Smak

Model: DSBT02B

Pojemnosé: 2230 mAh
Napiecie: 7,7 V

Typ baterii: Li-Po 2 S

Energia: 17,18 Wh

Waga baterii: 84 g
Temperatura pracy: 0°C ~ 40°C



» 9.2 Lista kontrolna po locie
« Upewnij sie, ze przeprowadzites inspekcje wizualng, aby dron, pilot, kamera gimbal, baterie lotnicze i Smigta
byty w dobrym stanie. Skontaktuj si¢ z potencjalnym wsparciem, jesli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia.
« Upewnij sie, ze obiektyw aparatu i czujniki systemu widzenia sg czyste.
« Upewnij sie, ze dron jest prawidtowo przechowywany przed jego transportem.

» 9.3 Instrukcje konserwacji
Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzegac¢ ponizszej zasady:

. Mate opakowania, takie jak kable i paski, sa niebezpieczne w przypadku potkniecia. Wszystkie opakowania

nalezy przechowywac poza zasiggiem dzieci i zwierzat.

Baterie Smak Battery i pilota zdalnego sterowania nalezy przechowywac w chtodnym, suchym miejscu, z dala

od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby zapewnic¢, ze wbudowana bateria LiPo NIE ulegnie przegrzaniu.

Zalecana temperatura przechowywania: od 22°C do 28°C (71°F do 82°F) dla okreséw przechowywania

dtuzszych niz trzy miesigce. Nigdy nie przechowywac w $rodowisku poza zakresem temperatur od -10°C do

45°C (od 14°F do 113°F).

NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu lub zanurzenia kamery w wodzie lub innych ptynach. W przypadku

zamoczenia kamery nalezy wytrzec jg do sucha migkka, chtonng sciereczka. Wtaczenie drona, ktéry wpadt do

wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw. NIE uzywaj substancji zawierajgcych alkohol,
benzen, rozcieniczalniki lub inne tatwopalne substancje do czyszczenia lub konserwacji kamery. NIE NALEZY
przechowywac kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

Sprawdz kazdy drone pak po kazdym wypadku lub powaznym uderzeniu. W razie jakichkolwiek problemoéw

lub pytan skontaktuj sie z obstuga techniczng Potensic.

. Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania baterii, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania i
ogdlny czas pracy baterii. Bateria jest przystosowana do 250 cykli. Po tym czasie nie zaleca sie dalszego
korzystania z urzadzenia.

. Po wytgczeniu zasilania nalezy transportowac drona ze ztozonymi ramionami.

Po wytaczeniu zasilania nalezy odtozy¢ pilota zdalnego sterowania ze ztozonymi antenami.

Bateria przejdzie w tryb uspienia po dtugotrwatym przechowywaniu. Aby wyjs¢ z trybu uspienia, nalezy

natadowac akumulator.

Przechowuj drona, pilota, akumulator i tadowarke w suchym miejscu.

10. Przed przystgpieniem do serwisowania drona (np. czyszczenia lub zaktadania i zdejmowania $migiet) nalezy
wyjac baterie. Upewnij sig, ze dron i $migta sg czyste, usuwajgc wszelkie zabrudzenia lub kurz migkkg szmatka.
Nie czy$¢ drona mokrg szmatka ani nie uzywaj $rodkéw czyszczgcych zawierajgcych alkohol. Plyny moga
przedostac si¢ do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie obwodu i zniszczenie elektroniki.

11. Nalezy pamietac¢ o wytgczeniu akumulatora w celu wymiany lub sprawdzenia $migiet.

-
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» 9.4 Procedury rozwigzywania probleméw

1. Dlaczego bateria nie moze byc¢ uzywana przed pierwszym lotem?

Przed pierwszym uzyciem bateria musi zosta¢ aktywowana przez natadowanie.

2. Brak funkgji

Sprawdz, czy bateria Smak i pilot zdalnego sterowania zostaty aktywowane przez tadowanie. Jesli problem nie
ustgpi, skontaktuj sie z pomocg techniczng Potensic.

3. Problemy z wtgczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy bateria jest zasilana. Jesli tak, skontaktuj sie z obstuga techniczng Potensic, jesli nie mozna jej
normalnie podtaczyc¢.

4. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku uzytkownika, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie
sprzetowe. Jesli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sie, zresetuj wszystkie urzadzenia i
sprébuj ponownie. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z pomocg techniczng Potensic.

5. Problemy z wytgczaniem i odtgczaniem zasilania

Skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic.

6. Jak wykry¢ nieostrozng obstuge lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach?

Skontaktuj sie z pomoca techniczng Potensic.
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9.5 Ryzyko i ostrzezenia

Gdy dron wykryje zagrozenie po , na PotensicPro pojawi si¢ ostrzezenie. Zwré¢ uwage na ponizszg liste
sytuagiji.

1. Jedli status drona nie jest odpowiedni do startu.

2. Jesli kompas doswiadcza zaktdcen i wymaga kalibracji.

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

9.6 Utylizacj

hi¢

_—

Podczas utylizacji drona i pilota zdalnego sterowania nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
urzadzen elektronicznych.

Utylizacja baterii

Baterie nalezy wyrzuca¢ do specjalnych pojemnikéw na surowce wtérne dopiero po ich catkowitym. NIE
WOLNO wyrzucac baterii do zwyktych pojemnikdw na $mieci. Nalezy $cisle przestrzegac lokalnych przepisow
dotyczacych utylizagji i recyklingu akumulatoréow.

Jedli po nadmiernym roztadowaniu akumulatora nie mozna go wiaczy¢, nalezy go natychmiast zutylizowac.
Jesli baterii Smak nie mozna catkowicie roztadowad, nalezy skontaktowac sig z profesjonalng firmg zajmujgca
sie utylizacja/recyklingiem baterii w celu uzyskania dalszej pomocy.

9.7 CO Certification

ATOM (DSDRO4C) jest zgodny wymaganiami certyfikacji CO.
Model: DSDR04C
Klasa UAS: Co
Maksymalna masa startowa (MTOM): | 242 g
Maksymalna predkosé¢smigta: 18000 RPM

Oswiadczenie MTOM

MTOM ATOM (model DSDRO4C), w tym bateria Smak, $migta i karta microSD, wynosi 242 g, aby spetni¢

wymagania CO.

Uzytkownicy muszg postepowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spetni¢ wymagania MTOM dla

kazdego modelu:

1. NIE WOLNO dodawac do drona zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w sekcji Lista elementéw,
w tym kwalifikowanych akcesoridw.

2. NIE uzywaj zadnych niekwalifikowanych zestawow zamiennych, takich jak inteligentne akumulatory bojowe,
$migta itp.

3. NIE nalezy modernizowac¢ drona.

Lista elementéw, w tym kwalifikowanych akcesoriéw

Dla CO
ltem Numer modelu Wymiary Waga
. 119.4%x63.8 mm
igt DSDRO4C-PP: . kaz ki
Smigta SDRO4C-PPS (érednicaxskok gwintu) 0.65 g (kazda sztuka)
Bateria Smak DSBT02B 83.6%42.5%34.6 mm Okoto. 84 g
Karta microSD* Nie ma 15x11x1.0 mm Okoto. 0.3 g
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Lista pakietéw zapasowych i zamiennych
Dla CO

1. Smigta ATOM

2. Bateria ATOM Smak

Ostrzezenia dotyczace pilota zdalnego sterowania

Model: DSRC02A

Jedli pilot zdalnego sterowania zostanie odtgczony od drona, aplikacja PotensicPro wyswietli komunikat na
ekranie, a dron wykona zaprogramowane zachowanie po utracie sygnatu z pilota zdalnego sterowania. Pilot
zdalnego sterowania wytaczy sie automatycznie po 20 minutach bezczynnosci.

Nalezy unikac¢ zaktécen miedzy pilotem zdalnego sterowania a innymi urzgdzeniami bezprzewodowymi.
Upewnij sie, ze wytgczytes Wi-Fi na pobliskich urzadzeniach mobilnych. W przypadku wystgpienia
zaktocen nalezy jak najszybciej wylgdowac dronem.

NIE uzywaj drona, jesli warunki o$wietleniowe sg zbyt jasne lub ciemne podczas korzystania z telefonu
komoérkowego do monitorowania lotu.

Uzytkownicy s3 odpowiedzialni za prawidtowe dostosowanie jasnosci wyswietlacza podczas korzystania
z monitora w bezposrednim swietle stonecznym podczas lotu.

Zwolnij drazki sterujace lub nacisnij przycisk pauzy lotu, jesli wystgpi nieoczekiwana operacja.

Zawiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapoznac si¢ z dokumentem Drone Information Notices dotgczonym do opakowania.
Odwiedz ponizszy link, aby uzyska¢ wiecej informacji na temat identyfikowalnosci EASA.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information notices

Oryginalne instrukcje
Niniejsza instrukcja zostata opracowana przez firme Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. a jej tres¢ moze
ulec zmianie. Adres: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

9.8 Informacja o zgodnosci z przepisami UE

Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie
ATOM jest zgodne z zasadniczymi wymaganiami i innymi odpowiednimi przepisami dyrektywy 2014/53/UE i
rozporzadzenia (UE) 2019/945.

Deklaracja zgodnosci UE (DoC) jest dostgpna do pobrania na naszej oficjalnej stronie internetowej:
https://www.potensic.com/downloads.html (Przejdz do Centrum pobierania, wybierz "ATOM" i pobierz
Deklaracje zgodnosci UE z listy plikéw ATOM DoC).

Adres przedstawiciela UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Niemcy

E-mail: ear@oceantrading.de

Tel/Mobile: 0049-30/25758899
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Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s authority to
operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy, and if not installed and used in
accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

~ Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator & your body. This transmitter
must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

IC Statement:

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and Economic
Development Canada’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.
L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L’exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

(1) L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en compromettre le
fonctionnement.

ISED Radio Frequency Exposure Statement:

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirements. The device can be used in mobile exposure
conditions. The min separation distance is 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. L'appareil peut étre utilisé
dans des conditions d'exposition mobiles. La distance de séparation minimale est de 20 cm.

Operation of this device is restricted to indoor use only. (5150-5250MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité & une utilisation en intérieur uniquement. (5150-5250MHz)

For Canada: The frequency stability of all transmission frequencies of U-NII-1, U-NII-3 meets the requirements of RSS-Gen
Issue 5, Section 6.11, and the manufacturer states that their transmissions remain within the U-NII-1, U-NII-3 bands.

Pour le Canada: La stabilité de fréquence de toutes les fréquences de transmission U-NII-1, U-NII-3 répond aux exigences
de la norme CNR-Gen, édition 5, section 6.11, et le fabricant déclare que leurs transmissions restent dans les bandes
U-NII-1, U-NII-3.

EU Conformity Statement:
This product and - if applicable - the supplied accessories too are marked with "CE" and comply therefore with
c € the applicable harmonized European standards listed under the RED Directive 2014/53/EU, the RoHS Directive
2011/65/EU and Amendment (EU)2015/863.

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked with this symbol cannot be disposed of as unsorted municipal
E waste in the European Union. For proper recycling, return this product to your local supplier upon the purchase
— of equivalent new equipment, or dispose of it at designated collection points. For more information see:
www.recyclethis.info

2023/1542/EU (battery directive): This product contains a battery that cannot be disposed of as unsorted

E municipal waste in the European Union. See the product documentation for specific battery information. The
battery is marked with this symbol, which may include lettering to indicate cadmium (Cd), lead (Pb), or mercury
(Hg). For proper recycling, return the battery to your supplier or to a designated collection point. For more
information see: www.recyclethis.info



Potensic ATOM Drone/ ¥{78§
Model/BS: DSDR04C

FCC ID: 2AYUO-DSDR04B

IC ID: 29543-DSDR04C

CMIIT ID: 25Z449G8G613

Nominal Voltage/#RFREBE: 7.7 V

Max Charge Voltage/78EBRFIEE: 8.8V
Rated Capacity/3IE&&: 2230 mAh
Rated Energy/ZEREE: 17.18 Wh
Input/$iA: 5V=3A

@ [R]214-113197

[E R-R-SPlc-DSDR0O4C

Potensic Remote Controller/iE#:3%
Model/ES: DSRC02A

FCC ID: 2AYUO-DSRCO02A

IC ID: 29543-DSRC02A

CMIIT ID: 25Z449G8P108

Nominal Voltage/#R#REBE: 3.7 V

Max Charge Voltage/FEBRFIBE: 4.2V
Rated Capacity/3lES&: 3000 mAh
Rated Energy/8iE#E=E: 11.1 Wh
Input/#IA: 5V=1A

@ [R]215-JRA026

[E R-C-SPlc-DSRC02A

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany

E-mail: ear@oceantrading.de
Tel/Mobile: 0049-30/25758899

OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119,
Luminous House 300 South Row, Milton keynes,
MK9 2FR
E-mail: info@topouxun.com

EU Importer: Potensic SAS

A DEPOSER A DEPOSER
ENMAGASIN  EN DECHETERIE

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil |

Cet appareil,
ses accessoires,

et batterie
se recyclent

Address: 7 Place de I'Hétel de Ville, 93600, Aulnay

Bois Email: ensic.com

P

Manufacturer/#i&/: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd./iRYI T I EEBRAE)
Address/ititit: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN/ARYIT R K@ LR A5 15 7 B

Web: https://www.potensic.com

DANGER! Only suitable for ages 16+
GEFAHR! Nur fiir Personen ab 16 Jahren geeignet

PERICOLO! Adatto solo a persone di eta superiore ai 16 anni

DANGER! Convient uniquement aux personnes agées de plus de 16 ans
PELIGRO! Solo apto para mayores de 16 afios

GEVAAR! Alleen geschikt voor personen van 16 jaar en ouder

FARA! Endast [ampligt for personer pa 16 3r eller aldre

{PELIGRO! Adequado apenas para maiores de 16 anos

BE! AR 16 SRUEATER

BE! AEREMR 16 BRULATER

EE! CORRONRFRE 16 HUALTT

B! 2HE216M 012 A8 3

(T3]

Email: support@potensic.com

MADE IN CHINA

AN

Warning! High-speed spinning propellers can cause serious injury!
Warnung! Schnell drehende Propeller kénnen schwere Verletzungen verursachen!
ATTENZIONE! Le eliche che girano ad alta velocita possono causare gravi lesioni!

ATTENTION! Les hélices tournant & grande vitesse peuvent provoguer des blessures graves!

FADVERTENCIA! iLas hélices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves!
WAARSCHUWING! Snel ronddraaiende propellers kunnen ernstig letsel veroorzaken!
VARNING! Hagfrekventa snurrande propeller kan orsaka allvarliga skador!
ATENGAO! Hélices girando em alta velocidade podem causar ferimentos graves!

wE B EVIRIER T BE R E A E |
'E B IR NELE T S AR TS |
BE BETEEL TVWBTORSEMBEEXLBELSITRITIRINSGDET!

Z0 DL WSt TR YT BY S XalY 4 AgLch

CAUTION! Please read the User Manual and relevant flight safety guidelines carefully before using the drone.

ACHTUNG! Bitte lesen Sie vor der Verwendung der Drohne sorgfaltig das

ich sowie die entsp Flugsicherheitsrichtlinien.

ATTENZIONE! Prima di utilizzare il drone, leggere attentamente il Manuale d'uso e le linee guida sulla sicurezza del volo.

ATTENTION! Veuillez lire attentivement le manuel de I'utilisateur et les consignes de sécurité relatives au vol avant d'utiliser le drone.

{PRECAUCION! Lea atentamente el Manual de Usuario y las pautas de seguridad de vuelo antes de usar el dron.

LET OP! Lees de Gebruikershandleiding en de relevante veiligheidsrichtlijnen voor viuchten grondig door voordat u de drone gebruikt

VARNING! Lss anvandarhandboken och relevanta flygsakerhetsriktlinjer noggrant innan du anvander drénaren

CUIDADO! Leia atentamente o Manual do Usuério e as diretrizes de seguranga de voo relevantes antes de usar o drone.

R ERTGTRZE, BREAPFRRAX TRSIEE.
R EARTEZE, fEREFMRIEMRTREER.

HER! RO—YEERT 3. BRRBES LUBET ZRITRES 1 R e L <BTH LTV,

Foll SRS B8] Hol ALK ANt BRA B| O RIHE S5 EHAI7] UL



W przypadku jakichkolwiek pytan lub sugestii dotyczacych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z
Potensic poprzez wystanie wiadomosci na adres support@potensic.com

Potensic jest znakiem towarowym firmy Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.

Copyright © 2025 Potensic



