Potensic atom2 @i

Podrecznik uzytkownika

V08. 25.12

Email: support@potensic.com Web: https://www.potensic.com FB: www.facebook.com/Potensic



1. Wytaczenie odpowiedzialnosci i Srodki ostroznosci
1.1 Zastrzezenie
1.2 Bezpieczenstwo i $rodki ostroznosci

1.3 Ostrzezenia i podpowiedzi

2. Wskazéwki dotyczace czytania

2.1 Legenda

2.2 Sugestie dotyczace uzytkowania

2.3 Film instruktazowy/pobieranie aplikacji
2.4 Rejestracja i pomoc

2.5 Techniczne

3. Przeglad
3.1 Wprowadzenie
3.2 Schemat drona

3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

4, Korzystanie po raz pierwszy

4.1 Przygotowanie drona

4.2 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania
4.3 tadowanie/wybudzanie i wytgczanie

4.4 Aktywacja drona

4.5 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

5. Dron

5.1 Pozycjonowanie

5.2 System wizyjny skierowany w doét
5.3 Wskaznik ogona drona

5.4 Bateria Smak

5.5 Smigta

5.6 Gimbal i kamera

5.7 Odtwarzanie zapisu lotu

5.8 SmakTransfer

5.9 Kalibracja kompasu

02
02
02
02

03
03
03
03
04
04

05
05
05
06

07
07
07
08
09
09

10
10
10
1
12
15
16
19
19
20

01

6. Pilot zdalnego sterowania 22
6.1 Przeglad 22
6.2 Tryb drazka sterujgcego 22
6.3 Funkcja 23
6.4 Optymalna strefa transmisji 26

6.5 Kalibracja pilota zdalnego sterowania 27

7. Aplikacja Potensic Eve 28
7.1 Ekran gtéwny 28
7.2 Interfejs lotu 29
7.3 Ustawienia 34
8. Lot 36

8.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu 36

8.2 Lista kontrolna przed lotem 37
8.3 Strefa GEO 37
8.4 Potaczenie 38
8.5 Tryb lotu 38
8.6 Tryb dla poczatkujacych 39
8.7 Start/lagdowanie/zawieszenie 39
8.8 Powrét do domu (RTH) 41
8.9 Inteligentny tryblotu 44
9. Dodatek 52
9.1 Specyfikacja i parametr 52
9.2 Lista kontrolna po locie 56
9.3 Instrukcje konserwagji 56
9.4 Rozwigzywanie problemow 56
9.5 Ryzyko i ostrzezenia 57
9.6 Utylizacja 57
9.7 CO Cekification 57
9.8 Kategorie i ocena ryzyka 58

9.9 Informacja o zgodnosci z przepisami UE 60



»

»

»

. Wytaczenie odpowiedzialnosci i Srodki ostroznosci

1.1 Zastrzezenie

Drony to produkty niosgce ze sobg potencjalne zagrozenia i stosunkowo skomplikowane operacje. Przed rozpoczgciem
uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac si¢ z petng instrukcja obstugi, aby zdoby¢ podstawowa wiedze i zapoznac sig z
funkcjami drona. Przy pierwszym uzyciu ATOM 2 zaleca siekorzystanie z niego w trybie GNSS w przestronnym na
zewnatrz, aby zapoznac sig z jego funkcjami.

Nalezy $cisle przestrzegad instrukgji obstugi i srodkéw ostroznosci zawartych w podreczniku, aby zapewni¢ bezpieczne
i prawidtowe uzytkowanie.

Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat powinni znajdowac sie pod nadzorem osoby dorostej, a produkt powinien by¢
przechowywany w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Firma zrzeka si¢ odpowiedzialnosci i nie $wiadczy ustug gwarancyjnych za jakiekolwiek bezposrednie lub posrednie
straty (w tym straty materialne i obrazenia ciata) wynikajace z nieprzestrzegania przez uzytkownika wskazéwek
bezpieczenstwa zawartych w Podreczniku.

Nalezy unika¢ demontazu jakichkolwiek elementéw produktu z wyjatkiem smigiet lub modyfikowania go bez
oficjalnych wskazéwek; uzytkownicy beda odpowiedzialni za wszelkie konsekwencje wynikajace z takich naruszen.

Aby uzyska¢ pomoc dotyczaca uzytkowania, obstugi i konserwacji, nalezy skontaktowac sie z lokalnym dealerem lub
Spotka.

Oprogramowanie poktadowe drona przeszto rygorystyczng certyfikacjg bezpieczenstwa i zawiera zaawansowane
mechanizmy szyfrowania i przeciwdziatania manipulacjom, aby zapewni¢, Ze jego kod nie moze zostac¢ zmieniony przez
nieautoryzowanych uzytkownikéw. Te $rodki bezpieczerstwa moga natychmiast wykry¢ i zapobiec wszelkim
nielegalnym modyfikacjom oprogramowania, skutecznie funkcje kontroli lotu i gromadzenia danych drona przed
ztodliwym oprogramowaniem, wirusami lub atakami hakeréw.

Prawa autorskie i wtasnos¢ niniejszego dokumentu naleza do firmy Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. (zwanej
dalej "Potensic”). Ltd. (dalej "Potensic"), a informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Najnowsze aktualizacje
mozna znalez¢ na stronie https://www.potensic.com.

1.2 Bezpieczenstwo i srodki ostroznosci

Trzymaj sig z dala od przeszkéd i thtuméw

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo zaréwno uzytkownikowi, jak i osobom znajdujgcym sie w poblizu, produkt nalezy trzymac
z dala od zattoczonych miejsc, wysokich budynkéw i kabli wysokiego napigcia. Ponadto nalezy powstrzymac sie od
korzystania z urzgdzenia w trudnych warunkach pogodowych, takich silny wiatr, ulewny deszcz i burze. Te srodki
ostroznosci sg konieczne, poniewaz produkt moze wykazywac nieprzewidywalne predkosci lotu, wahania stanu i
potencjalne zagrozenia.

Ochrona przed wilgocig

Aby zapobiec nieprawidtowosciom lub uszkodzeniom spowodowanym przez wilgo¢ wptywajaca na precyzyjne elementy
elektroniczne mechaniczne wewnatrz produktu, nalezy przechowywac go z dala od wilgoci.

Bezpieczne dziatanie

Podczas obstugi drona prawdopodobienstwo wystapienia nieprzewidzianych zagrozen wzrasta, gdy uzytkownicy sg
zmeczeni, w ztym stanie psychicznym lub brakuje im do$wiadczenia. Aby zapewnié¢ bezpieczenstwo, konieczne jest
odnowienie lub naprawa produktu przy uzyciu oryginalnych pakietéw. Produkt nalezy uzytkowac $cisle w okreslonych
granicach i przestrzegac lokalnych przepiséw bezpieczenstwa.

Trzymaj sie z dala od szybko obracajacych si¢ pakietow

Gdy $migta produktu obracajg si¢ z duzg predkoscig, nalezy trzymac je z dala od ttumoéw i zwierzat, aby zapobiec
zadrapaniom lub zaktéceniom. Nalezy unikac dotykania obracajgcych sig $migiet rekami.

Trzyma¢ z dala od zZrédet ciepta

Aby zapobiec anomaliom, odksztatceniom i potencjalnym uszkodzeniom, produkt nalezy przechowywac z dala od zrédet
ciepta i wysokich. Ten $rodek ostroznosci jest szczegdlnie wazny, poniewaz produkt sktada si¢ z elementéw metalowych,
widknistych, plastikowych i elektronicznych.

1.3 Ostrzezenia i podpowiedzi

01. Opakowanie i instrukcje nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu, poniewaz zawierajg one wazne informacje.
02. Uzytkownicy sa odpowiedzialni za zapewnienie, ze korzystanie z tego drona nie wyrzadzi szkody osobie lub mieniu
innych osdb.



03. Nasza firma i dealerzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za straty i obrazenia ciata wynikajace z niewtasciwego
uzytkowania lub obstugi.

04. Uzytkownicy muszg $cisle przestrzegac¢ krokéw opisanych w instrukgji obstugi, aby zainstalowac i przetestowac
drona. Podczas lotu nalezy zachowac¢ minimalng odlegtos¢ od 1 do 2 metréw od uzytkownikéw lub innych oséb,
aby zapobiec kolizji drona z ludzkimi ciatami, powodujgc obrazenia.

05. Produkt powinien by¢ montowany przez osobe dorosty. Uzytkownicy w wieku ponizej 16 lat nie powinni obstugiwac
produktu samodzielnie. Akumulator powinien byc¢ tadowany pod nadzorem osoby dorostej, a podczas procesu
tadowania powinien znajdowac sie z dala od materiatéw tatwopalnych.

06. Produkt zawiera mate opakowania. Umies¢ je poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec przypadkowemu potknigciu.

07. Nie uzywaj produktu nad drogami lub stojacg woda, aby unikna¢ wypadkow.
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. Zabrania si¢ demontazu lub ponownego montazu produktu, z wyjatkiem $migiet, poniewaz moze to prowadzi¢ do
nieprawidtowego dziatania drona.

09. Baterig inteligentna nalezy tadowac za pomoca tadowarki USB zgodnej z normami FCC/CE.

10. Pilot zdalnego sterowania ma wbudowang baterig litowa 3,6 V, ktéra nie wymaga wymiany.

11. Aby unikna¢ eksplozji, nie nalezy $ciska¢ akumulatora.

o

12. Nie nalezy umieszcza¢ akumulatora w gorgcym miejscu (w ogniu lub w poblizu grzejnika elektrycznego).

13. Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od szybko obracajgcych sie $migiet; unikaj uzywania produktu w ttumie, aby
unikng¢ zadrapan lub obrazen.

14. Nie nalezy uzywa¢ produktu w miejscach o silnym polu magnetycznym, takich jak w poblizu kabli wysokiego
napigcia, budynkéw zawierajacych metale, samochodéw i pociggdw; w przeciwnym razie stabilnos¢ potgczenia
moze zostac¢ naruszona.

15. Upewnij sig, ze doktadnie zapoznates sig z lokalnymi przepisami i regulacjami, aby unikna¢ nieautoryzowanego
uzycia drona.

16. Aby spetni¢ wymagania lotniczego $srodowiska radiomagnetycznego, w okresie obowigzywania nakazéw kontroli
radiowej wydanych przez odpowiednie wtadze krajowe w okreslonych regionach, korzystanie z pilota zdalnego
sterowania powinno byc¢ zawieszone zgodnie z instrukcjami.

17. Prosimy o powstrzymanie sig od lotéw na niskich wysokosciach nad powierzchniami wody.
18. Prosimy o trzymanie si¢ z dala od lotnisk, tras lotéw i innych obszaréw o ograniczonym dostepie.

2. Wskazowki dotyczace czytania

» 2.1 Legenda

@ Zabronione ‘O Wskazéwki dotyczace obstugi i uzytkowania

/N Impokant E Terminy techniczne i informacje referencyjne

» 2.2 Sugestie dotyczace uzytkowania
1. Zaleca sig obejrzenie filmu instruktazowego i przewodnika Quick Stak Guide przed zapoznaniem sig z
instrukcja.
2. Przed zapoznaniem si¢ z instrukcja nalezy przeczytac sekcje Zastrzezenia i srodki ostroznosci.

» 2.3 Film instruktazowy/pobieranie aplikacji
Zeskanuj kod QR znajdujacy po prawej stronie:
1. Pobierz aplikacje Potensic Eve.
2. Obejrzyj filmy instruktazowe.
3. Dostep do najnowszej instrukcji obstugi.

4. Zapoznaj sie z czgsto zadawanymi pytaniami (FAQ).




» 2.4 Rejestracja i pomoc

Wymagane jest zatozenie konta podczas korzystania z aplikacji po raz pierwszy, aby zapewni¢ lepsze

wrazenia uzytkownika. Gwarantujemy, ze nigdy nie bedziemy zbiera¢ zadnych informacji o uzytkownikach

bez ich autoryzacji.

Procedury rejestracji

1. Wprowadz swéj adres e-mail na stronie rejestracji.

2. Uzyskaj kod weryfikacyjny i wprowadz go, a nastepnie przeczytaj i zaakceptuj Umowe uzytkownika i
Polityke prywatnosci.

3. Ustaw hasto, aby zakonczyc¢ rejestracje.

Po pomysinej rejestracji uzytkownik zostanie automatycznie zalogowany.

* Podczas rejestracji nalezy upewnic sig, ze urzadzenie mobilne jest potaczone z Internetem.
« Jesli nie otrzymasz kodu weryfikacyjnego podczas rejestracji, sprawdz folder spamu, poniewaz wiadomos$¢
weryfikacyjna mogta zosta¢ omytkowo oznaczona jako spam.

/\\ - Bez rejestracji i zalogowania si¢ na konto Potensic nie bedzie mozna aktywowa¢ drona i on ograniczony
do 3 lotdw probnych. Zaleca sie zarejestrowanie i zalogowanie sie na swoje konto w celu drona.

Pomoc

Dzigkujemy za zakup Potensic ATOM 2. Przed pierwszym uzyciem drona zalecamy uwazne przeczytanie
instrukgji obstugi.

W przypadku jakichkolwiek probleméw z dronem prosimy o kontakt z naszym zespotem wsparcia pod
adresem support@potensic.com.

» 2.5 Techniczne B

IMU IMU (inekial measurement unit), najwazniejszy czujnik drona.

TOF (time of flight), czas od wystania do odebrania sygnatu podczerwieni w celu okreslenia

TOF (Czas lotu) odlegtosci do celu.

Wizja w dét System System czujnikdéw, ktéry znajduje sie w dolnej czesci drona i sktada sie z kamery i modutu TOF.
Pozycjonowanie wizji Wysoka doktadno$¢ pozycjonowania realizowana przez system Downward Vision.
Kompas Czujnik geomagnetyczny, ktéry umozliwia dronowi okreslenie kierunku.
Barometr Czujnik ci$nienia atmosferycznego, ktéry umozliwia dronowi okreslenie wysokosci za pomoca

ci$nienia atmosferycznego.

Blokowanie/

odblokowywanie Odnosi sig do przejscia silnikow drona ze stanu stacjonarnego do obrotéw jatowych.

Po odblokowaniu silnik bedzie si¢ obracat ze statg predkoscia, ale nie bedzie w stanie zapewnic¢

Praca na biegu jatowym wystarczajgcej sity nosnej, aby dron mégt wystartowac.

Automatyczny powrét Dron powroéci do punktu HOME automatycznie na podstawie pozycjonowania GNSS.

Gtowica drona Potozenie kamery drona.

Drazek sterowania

przepustnica Wznoszenie lub opuszczanie drona.

Drazek sterujacy

nachyleniem Lataj dronem do przodu lub do tytu.

Drazek sterujacy

przechylaniem Le¢ dronem w lewo lub w prawo.

Drazek sterujacy

R Umozliwia obracanie drona w prawo lub w lewo.
odchyleniem
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3. Przeglad

W tym rozdziale przedstawiono charakterystyke funkcjonalng ATOM 2, a takze schematy drona i urzadzenia.
pilot zdalnego sterowania

» 3.1 Wprowadzenie

ATOM 2 posiada sktadane ramiona dla wygodnego przenoszenia, a jego lekki korpus wazy zaledwie 245 g.
posiada system pozycjonowania Vision Positioning System, ktdry pozwala na precyzyjne zawisanie na
niskich wysokosciach w pomieszczeniach i na zewnatrz. Wyposazony w czujnik GNSS, dron umozliwia
pozycjonowanie i automatyczny powrét. Kamera wykorzystuje 1/2-calowy przetwornik obrazu Sony CMOS,
zdolny do rejestrowania wideo w wysokiej rozdzielczosci 4K/30 fps i zdje¢ 48 MP. Kamera jest zamontowana
na 3-osiowym gimbalu, co pozwala na uzyskanie stabilnych uje¢ podczas obstugi drona.

Pilot zdalnego sterowania ATOM 2 wykorzystuje technologie transmisji cyfrowej PixSync 4.0, osiggajac

maksymalng odlegtos¢ komunikacji do 10 km i transmisjg wideo 1080p w idealnych warunkach. Kontroler

ma chowang i sktadang konstrukcje, zapewniajgc miejsce na urzadzenie mobilne po roztozeniu. Po
podtaczeniu do kontrolera za pomocg kabla USB mozna obstugiwac i konfigurowa¢ drona za pomoca
aplikacji, a takze ogladac transmisje wideo w wysokiej rozdzielczosci. Wbudowana w pilota bateria litowa
zapewnia maksymalny czas pracy wynoszacy okoto 4 godzin.

ATOM 2 wykorzystuje zastrzezong technologie kontroli lotu SurgeFly, osiggajagc maksymalng predkos¢ lotu

16 m/s(52 ft/s) i maksymalny czas lotu okoto 32 minut, z odpornoscig na wiatr do poziomu 5.

/\ + Warunki testowe maksymalnego czasu lotu: w temperaturze otoczenia okoto 25 °C w bezwietrznym
otoczeniu, lecgc do przodu ze statg predkoscig 5 m/s, przetaczony na tryb nagrywania wideo
1080p/24 fps (bez nagrywania wideo podczas lotu) od 100% natadowania baterii do 0%.

« Zuzycie energii znacznie wzrosnie, gdy dron bedzie wracat pod wiatr. Jesli wyswietli komunikat o
silnym wietrze, nalezy obnizy¢ wysokos¢ lotu i wréci¢ na czas, aby zapewni¢ bezpieczerstwo drona.

1. Wskaznik tadowania 7. Modut TOF 13. Smigto

2. tadowarka USB-C 8. Dolny otwérchtodzacy 14. Ramie

3. Klamra akumulatora 9. Wskaznik zasilania 15. Statyw antenowy
4. Gniazdo kart SD 10. Przycisk zasilania/parowania 16. Wat ramienia

5. Wskaznik ogona 11. 3-osiowy gimbal i kamera

6. Monokularowy modut wizualny 12. Silnik bezszczotkowy



» 3.3 Schemat pilota zdalnego sterowania

=
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. Przycisk zasilania
Nacisnij raz, aby sprawdzi¢ aktualny stan
baterii 14 poziom. Nacisnij i przytrzymaj,
aby wigczy¢ wigczanie lub wytaczanie
pilota zdalnego sterowania.

N

. Wskaznik zasilania
Wyswietla biezacy poziom natadowania
baterii lub stan pilota zdalnego sterowania.

w

. 174 Gniazdo montazowe nakretki

Do mocowania paska pilota zdalnego
sterowania (*sprzedawany oddzielnie).

4. Pok. taczacy USB-C

Do podtaczania pilota zdalnego sterowania.

o

. Przycisk powrotu do domu (RTH)
Nacisnij raz, aby dron wyhamowat i zawist w trybie
automatycznego lotu. Nacisnij i przytrzymaj, aby
zainicjowac¢ RTH. Naci$nij ponownie, aby anulowa¢ RTH.

o

. Pateczki kontrolne
Uzyj drazkow sterujacych, aby kontrolowac ruchy
drona.
Ustaw tryb drazkéw sterujacych w aplikacji Potensic
Eve, wchodzgc w Ustawienia > Sterowanie >
Ustawienia pilota > Tryb drazkow sterujacych.

~N

. Sktadana antena kierunkowa

Przesyta bezprzewodowe sygnaty sterowania i
wideo do drona.

8. Uchwyt na urzadzenie mobilne

Do bezpiecznego montazu urzadzenia
mobilnego na pilocie zdalnego sterowania.

9. Pok tadowania USB-C
Do tadowania pilota zdalnego sterowania.

10. Prawe pokretto
Do sterowania zoomem cyfrowym.

11. Przycisk C2 z mozliwoscig dostosowania
Nacisnij raz, aby przetaczy¢ tryb predkosci (Video/Normal/
Spok). Nacisnij dwukrotnie, aby ustawi¢ tempomat
(wigczenie/wytaczenie/aktualizacja).

Nacisnij C2 i Lewe pokretto, aby wyregulowa¢ balans bieli.
Nacisnij C2 i prawe pokretto, aby wyregulowaé¢ EM. Ustaw
funkcje w aplikacji Potensic Eve, wchodzgc w Ustawienia >
Sterowanie > Ustawienia pilota > Dostosowanie przyciskow.

12. Przycisk C1 z mozliwoscig dostosowania
Naciénij raz, aby przetaczy¢ kat nachylenia kamery (0°/-90°).
Nacisnij dwukrotnie, aby przetaczyc tryb kamery
(automatyczny/reczny).
Nacis$nij C1 i Lewe pokretto, aby dostosowac czas otwarcia
migawki.
Nacisnij C1 i prawe pokretto, aby dostosowac ISO. Ustaw
funkgje w aplikacji Potensic Eve, wchodzac w Ustawienia >
Sterowanie > Ustawienia pilota > Dostosowanie przyciskéw.

13. Lewe pokretto
Sterowanie pochyleniem kamery.

14. Przycisk migawki/nagrywania
Nacisnij raz, aby zrobic¢ zdjecie lub rozpoczaé/zatrzymac
nagrywanie.
Nacisnij i przytrzymaj, aby przetgczac¢ migdzy zdjeciami/wideo.

15. Otwory chtodzace

16. Gniazdo do przechowywania drazka sterujacego
Do przechowywania drazkéw sterujgcych.

06 ——



4 ystanie po raz pierwszy

»

»

4.1 Przygotowanie drona
Produkt jest dostarczany w stanie ztozonym. Nalezy go roztozy¢ w nastepujacy sposob:

1. Zdejmij ostong gimbala.
2. Rozt6z przednie przed tylnym.
3. Rozt6z topaty $migta.

4.2 Przygotowanie pilota zdalnego sterowania
Zamontuj urzgdzenie mobilne i drazki sterujgce
[S—-)
7 O M

N

. Roztéz anteny.

2. Wyjmij drazki sterujace z gniazd przechowywania.
3. Zamontuj drazki sterujgce na pilocie zdalnego
sterowania.

4. Podtacz kabel adaptera z logo pilota zdalnego
sterowania do pilota zdalnego sterowania.

5. Podtacz drugi koniec kabla do urzgdzenia mobilnego.

6. Wsun przewod do gniazda wewnatrz prawego
uchwytu pilota zdalnego sterowania.

7. Pociagnij pilot zdalnego sterowania obiema rekami i
zabezpiecz urzadzenie mobilne.

8. Przygotowanie zakorczone.
/N * Kabel adaptera pilota zdalnego sterowania jest kierunkowy; nie nalezy zamienia¢ koricéwek kabla.
« Nie podtgczaj koncéwki USB-C kabla adaptera pilota zdalnego sterowania do gniazda tadowania
USB-C pilota zdalnego sterowania, poniewazmoze to spowodowac zwarcie obwodu.
* Podczas taczenia z telefonem z systemem Android, jesli system wyswietli monit o tryb potaczenia USB,
nalezy wybierz "Transfer danych". Inne opcje moga spowodowaé niepowodzenie potaczenia.



» 4.3 tadowanie/wybudzanie i wytaczanie

Przed pierwszym lotem nalezy koniecznie wybudzi¢ akumulator; w przeciwnym razie dron nie bedzie stabilny.
Podtgcz tadowarke USB-C akumulatora i tadowarke USB do zasilacza sieciowego, aby zakoniczy¢ pojedyncze
tadowanie (tadowarka USB nie znajduje sie w zestawie. Do tadowania akumulatora mozna uzyc¢ tadowarki
zgodnej ze specyfikacjg FCC/CE). Czerwony wskaznik pozostanie wtaczony podczas tadowania i wytaczy sie
automatycznie po zakoniczeniu tadowania. Uzytkownik moze tadowac baterie za pomocg koncentratora
tadowania réownolegtego, jesli zakupiono Fly More Combo. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z
instrukcjg obstugi Parallel Charging Hub. Parallel Charging Hub moze réwniez tadowac¢ pilota zdalnego
sterowania.

* Najkrotszy czas tadowania wynosi ok. 1 godz. 25 min za posrednictwem gniazda tadowania USB-C.
Aby osiggna¢ takg predkosc tadowania, nalezy upewnic sie, ze tadowarka obstuguje wyjscie 5 V/3 A.

« Zaleca sig tadowanie akumulatora za posrednictwem koncentratora tadowania réwnolegtego w celu
natadowania 3 akumulatoréw baterie szybko w tym samym czasie.

/\ * Ze wzgledow bezpieczenistwa zaleca sig wyjecie baterii z drona w celu natadowania; w przeciwnym
razie dron nie wiaczy sie, jesli bateria jest tadowana w dronie.

« Jesli kabel do tadowania zostanie podtgczony, gdy dron jest wigczony, wytgczy sig on automatycznie,
a dron zostanie wytaczony tadowanie bedzie kontynuowane.

« Bateria moze by¢ zbyt gorgca po uzyciu; nie nalezy jej tadowac, dopdki nie; w przeciwnym razie
tadowanie moze zosta¢ odrzucone przez baterie.

« taduj baterie co trzy miesigce, aby podtrzymac aktywnos¢ ogniwa.

« Do gniazda USB-C nalezy podtaczy¢ oryginalny przewdd lub przewéd o natezeniu pradu przekracza-
jacym 3 A; w przeciwnym razie moze to spowodowa¢ awarie tadowania lub uszkodzenie baterii.

* Podczas tadowania pilota zdalnego sterowania PTD 1 ze zintegrowanym ekranem, w celu uzyskania
optymalnej predkosci tadowania, nalezy uzywac tadowarki USB obstugujacej protokoty szybkiego
tadowania PD 2.0 lub nowsze, w potaczeniu z oryginalnym kablem do tadowania USB-C na USB-C.
Korzystanie z kabla fadujgcego USB-A do USB-C moze nie aktywowac funkcji szybkiego tadowania.
Wigcej szczegoétowych informacji na temat pilota zdalnego sterowania PTD 1 ze zintegrowanym
ekranem mozna znalez¢ w instrukgji obstugi PTD 1.



»

»

Stakup

Dron: Naci$nij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wigczg sie wszystkie wskazniki zasilania, a nastepnie zwolnij
go, aby zakonczy¢ konfiguracje.

Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az zaswiecg si¢ wszystkie wskazniki
zasilania, a nastepnie zwolnij go, aby zakonczy¢ konfiguracje.

Wytaczenie

Dron: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasng, a nastepnie zwolnij go,
aby zakonczy¢ wytgczanie.

Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania, az wszystkie wskazniki zasilania zgasna, a
nastepnie zwolnij go, aby zakonczy¢ wytaczanie.

* Przyciski zasilania na dronie i pilocie zdalnego sterowania zostaty zaprojektowane tak, aby zapobiec
przypadkowemu nacisnigciu. Gdy wszystkie wskazniki baterii zaswieca sig, nalezy szybko zwolni¢
przycisk, aby unikng¢ automatycznego wytaczenia spowodowanego zbyt dtugim przytrzymaniem.

4.4 Aktywacja drona

Przed pierwszym dron wymaga aktywacji za pomocg aplikacji Potensic Eve. Wtacz zasilanie i podtgcz drona
oraz pilota zdalnego sterowania, a nastgpnie otworz aplikacje Potensic Eve i postepuj zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie, aby aktywowac drona.

Po aktywacji dron i pilot zdalnego sterowania zostang domysInie powigzane. Konto uzyte do aktywacji bedzie
miato petna kontrole nad dronem.

« Do aktywacji wymagane jest potgczenie internetowe. Nieaktywowany dron moze wykonywac
ograniczone loty do 3 razy.

4.5 Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Gdy dostepna jest nowa aktualizacja oprogramowania sprzgtowego, uzyj aplikacji Potensic Eve, aby jg

zaktualizowac. Po podtaczeniu drona i pilota zdalnego sterowania otwérz aplikacje Potensic Eve. Aplikacja

automatycznie powiadomi uzytkownika o dostepnosci nowej aktualizacji oprogramowania sprzgtowego.

Zaleca sig, aby uzytkownicy postepowali zgodnie z instrukcjami aktualizacji, aby uzyskac najlepsze wrazenia.

/\ * Przed upewnij sig, ze poziom natadowania baterii drona wynosiz 30%, a pilot zdalnego sterowania ma
co najmniej dwa paski natadowania. Jesli nie, nataduj je przed przystapieniem do aktualizagji.

« Sprawdz, czy ostona gimbala zostata zdjeta i upewnij sie, ze w poblizu nie znajduja si¢ zadne ciata
obce gimbal.

« Upewnij sie, ze urzgdzenie mobilne jest podtaczone do Internetu podczas aktualizacji; w przeciwnym
razie pobieranie oprogramowania uktadowego moze sig nie powiesc. Jesli obecne urzgdzenie mobilne
nie moze pobrac¢ oprogramowania sprzetowego, sprébuj uzy¢ innego urzadzenia lub systemu
operacyjnego.

* Podczas aktualizagji nalezy trzymac¢ pilota i drona w odlegtosci nie wigkszej niz 1 metr od siebie i z
dala od zrédet zaktocen sygnatu, takich jak komputery i routery.

« Podczas aktualizacji nie nalezy obstugiwac¢ drona ani pilota zdalnego sterowania (np. wytaczaé¢
urzadzen lub podtaczaé/odtaczaé kabli), chyba ze wyda takie polecenie. Podczas catego urzadzenia
powinny pozostawac nieruchome.



ATOM 2 sktada sie z systemu kontroli lotu, systemu komunikagji, systemu pozycjonowania, systemu zasilania i
akumulatora. Niniejszy rozdziat przedstawia funkcje wszystkich pakietéw drona.

»

»

5.1 Pozycjonowanie

ATOM 2 wykorzystuje nowa technologig kontroli lotu SurgeFly firmy Potensic, ktéra obstuguje nastepujace
dwa tryby pozycjonowania:

Pozycjonowanie GNSS: Zapewnia dronowi precyzyjne pozycjonowanie i nawigacje; umozliwia precyzyjne
zawisanie, lot smakowy i automatyczny powrét.

Pozycjonowanie wizyjne: Moze realizowac bardzo precyzyjne pozycjonowanie na matej wysokosci w oparciu
o system Downward Vision. Pozycjonowanie wizyjne moze by¢ realizowane bez sygnatu GNSS, dzigki czemu
produkt moze by¢ uzywany w pomieszczeniach.

Sposdb przetgczania: System kontroli lotu przetgcza si¢ automatycznie w zaleznosci od otoczenia drona.
Gdy sygnaty GNSS sg stabe, a system wizyjny skierowany w dét jest niedostepny, dron przetaczy sie w tryb
Attitude Mode (ATTI). W tym trybie dron nie bedzie w stanie utrzymac stabilnego zawisu, wymagajac od
uzytkownika recznego manewrowania drgzkami sterujgcymi w celu jak najszybszego wylgdowania drona w
bezpiecznym miejscu, aby unikng¢ wypadkow.

Podczas opadania nalezy uwaznie monitorowac potozenie, predkosc¢ i wysokos¢ drona, aby zapewni¢
bezpieczne lgdowanie. Aby zminimalizowa¢ ryzyko wejscia w tryb Attitude Mode i spowodowania wypadkéw
lotniczych, unikaj latania w obszarach o stabym sygnale GNSS lub w ograniczonych przestrzeniach.

/N *+ W pozycjonowaniu wizyjnym (tryb OPTI) inteligentne tryby lotu nie s dostgpne, a tryb lotu bedzie
ograniczona do trybu wideo.
« Gdy sygnat GNSS jest staby lub nie ma sygnatu GNSS, nie bedzie mozna zwrdci¢ drona i aktywowac
funkgji cekain, takich jak Al Track lub Al QuickShots.

@ * Przed lotem nalezy przecwiczyc¢ i opanowac wszystkie metody sterowania dronem w bezpiecznym
srodowisku. Poczatkujgcym zaleca sig zwrdcenie w strong tylnej czesci drona i utrzymywanie go w
zasiggu wzroku, aby unikng¢ utraty orientacji i kierunku lotu drona, co mogtoby prowadzi¢ do
niebezpieczerstwa.

5.2 System wizyjny skierowany w dot

ATOM 2 jest wyposazony w system Downward Vision System
umieszczony w dolnej czesci drona, sktadajacy sie z kamery
monokularowej i modutu TOF (Time of Flight). Modut TOF jest
podzielony na nadajnik i odbiornik, ktéry oblicza doktadng

wysokos¢ drona wzgledem ziemi, mierzac czas potrzebny na
przejscie sygnatu podczerwieni z nadajnika do odbiornika po
odbiciu sig od ziemi. W potaczeniu z kamergmonokularowa
pozwala to na obliczenie doktadnej pozycji drona na niskiej
wysokosci w celu doktadnego pozycjonowania.

Modut TOF

Kamera monokularowa
Zakres obserwacji
Zakres wysokosci roboczej systemu Downward Vision wynosi 0,3 m ~ 10 m. Doktadne pozycjonowanie mozna

w zakresie 0,3 m ~ 5 m.
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Scenariusze uzycia

Funkcja pozycjonowania wizyjnego systemu Downward Vision jest odpowiednia dla $rodowisk, w ktérych
sygnaty GNSS sa stabe lub niedostgpne, ale wystepuje bogata tekstura powierzchni i odpowiednie o$wietlenie
otoczenia, a wysokos$¢ wzgledna drona wynosi od 0,3 m do 5 m. Gdy wysoko$¢ wzgledna przekroczy 5 m,
dron przetgczy sie w tryb wysokosci. Nalezy lata¢ z zachowaniem ostroznosci.

Metoda uzycia

System Downward Vision aktywuje sie automatycznie po spetnieniu warunkéw pozycjonowania wizyjnego. W
trybie pozycjonowania wizyjnego wskaznik ogona drona bedzie powoli miga¢ na niebiesko.

/\ * W trybie OPTI maksymalna wysoko$¢ lotu wynosi 5 m.

« Pozycjonowanie wizyjne jest tylko pomocnicza funkcja lotu, nalezy zawsze zwraca¢ uwage na zmiany
$rodowisku lotu i trybie pozycjonowania i nie polega¢ zbytnio na automatycznej ocenie samolotu.
Uzytkownicy muszg przez caty czas kontrolowac pilota zdalnego sterowania i by¢ przygotowani do
recznej obstugi drona w dowolnym momencie.

« System wizyjny nie dziata prawidtowo podczas lotu nad nastepujacymi powierzchniami:
1. Powierzchnia w czystym kolorze.

2. Powierzchnia z silnym odbiciem, taka jak gtadka powierzchnia metalowa.

3. Przezroczysta powierzchnia obiektu, taka jak powierzchnia wody i szkto.

4. Ruchome tekstury, takie jak biegajace zwierzeta i poruszajace si¢ pojazdy.

5. Scenariusze z drastyczng zmiang oswietlenia; Na przyktad, dron leci na zewnatrz przy silnym
oswietleniu. $wiatto z przestrzeni wewnetrznej.

6. Migjsca o stabym lub silnym oswietleniu.

7. Powierzchnia o bardzo powtarzalnej fakturze, taka jak ptytki o tej samej fakturze i niewielkim
rozmiarze, i bardzo spojny wzér paskéw

* Ze wzgledow bezpieczeristwa nalezy sprawdzi¢ kamerg i rurke nadawczo-odbiorczg TOF przed lotem
i wyczyscic je miekka $ciereczkg, jedli jest na nich brud, kurz lub woda. W przypadku uszkodzenia
systemu wizyjnego nalezy skontaktowac sig z dziatem obstugi klienta.

» 5.3 Wskaznik ogona drona

Uruchamianie/
wytaczenie

wstrzymywanie/wytgczanie: Zielony wskaznik $wieci $wiattem ciggtym

Status lotu

Pozycjonowanie GNSS

Wskaznik miga powoli
na zielono

Pozycjonowanie wizji
Wskaznik miga powoli
w kolorze niebieskim

Tryb nastawienia

Wskaznik miga
powoli na niebiesko

Wskaznik miga
powoli na czerwono

Ostrzezenie
i btad

Pilot zdalnego
sterowania nie ma
potaczenia z dronem
(roztaczony)
Wskaznik
$wieci na
niebiesko

Niski poziom
natadowania baterii

Wskaznik miga
szybko na
czerwono

Btad czujnika

Wskaznik
$wieci na
czerwono

Awaryjne
zatrzymanie $migta

Wskaznik wielokrotnie zapala
si¢ na krétko na czerwono, a
nastepnie pozostaje
wytaczony przez dtuzszy

Aktualizacja &
kalibracja

Kalibracja kompasu
(poziomy)
Wskaznik miga na
przemiennie na

Kalibracja kompasu
(vertical)
Wskaznik miga na
przemian na

czerwono i zielono.

niebiesko i zielono

Tryb parowania

Wskaznik miga
szybko na zielono

Tryb aktualizacji

Wskaznik miga
szybko na niebiesko
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5.4.1 Funkcja

» 5.4 Bateria Smak

Bateria ATOM 2 jest wyposazona w wysokoenergetyczne ogniwa i wykorzystuje zaawansowany system
zarzadzania baterig system. Szczegétowe informacje s nastepujace:

Podstawowe parametry

Model: DSBT02B

llos¢ . Pojemnos¢
komérek. 2 serie akumulatora 2230 mAh
Napiecie Napigcie zakoriczenia
P Q 7,7V pie . 88V
zZnamionowe tadowania
USB-C: 5V/3 A
Tryb USB-C/Koncentrator Maks. Prad .
. o . Koncentrator fadowania
tadowania tadowania rownolegtego tadowania .
réwnolegtego: 8 V/2,0 Ax 3
Funkcja Opis
Ochrona . - . . I ;
réwnowagi Podczas tadowania napigcie ogniw akumulatora jest automatycznie réwnowazone
Automatyczn? Po petnym natadowaniu bateria automatycznie roztaduje si¢ do 50% ~ 70% poziomu natadowania,
roztadowywanie . . .
h gdy pozostanie bezczynna przez 5 dni w celu ochrony ogniw.
ochrona

Ochrona przed
przetadowaniem

Bateria przestaje tadowac si¢ automatycznie po petnym natadowaniu.

Ochrona przed
temperaturg

tadowanie zostanie automatycznie zatrzymane, jesli temperatura akumulatora spadnie ponizej
0 °C lub przekroczy 45 °C, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

Automatyczny limit
prad tadowania

Akumulator automatycznie ograniczy prad tadowania w przypadku nadmiernego pradu w celu
ochrony ogniw.

Ochrona przed
nadmiernym
roztadowaniem

Roztadowywanie zatrzymuje si¢ automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy
bateria nie jest podczas lotu. Bateria przejdzie w tryb hibernagji i zaleca sig jej natadowanie

Obwéd Shok
ochrona

Zasilanie zostanie automatycznie odcigte w przypadku wykrycia zwarcia, aby chroni¢ drona
i baterig.

Kondycja baterii

System BMS bedzie monitorowat stan i wyswietlat ostrzezenia w przypadku wykrycia uszkodzonego

monitoring ogniwa, dzieki czemu bedzie mozna wymienic baterig na czas.
Funkcja Informacje o cyklach tadowania i pozostatym poziomie natadowania baterii sg przesytane do drona
komunikacji i mozna je wyswietli¢ w aplikacji.
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/\ - Dtugotrwaty brak aktywnosci moze negatywnie wptyna¢ na wydajnos¢ baterii, a nawet spowodowac
Jjej trwate uszkodzenie. Aby utrzymac baterie dobrym stanie, nalezy tadowac jg mniej wigcej co trzy
miesigce.

« Baterig nalezy przechowywac¢ w chtodnym i suchym miejscu, niedostgpnym dla dzieci.
« Srodki ostroznosci w srodowiskach o niskiej temperaturze:
1. Baterie nie moga by¢ uzywane podczas lotu, gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C.
2. W niskich temperaturach nalezy zawiesi¢ drona, aby podgrza¢ akumulator przed lotem.
3. Moc wyjsciowa akumulatora jest ograniczona w niskich temperaturach, co zmniejsza opér wiatru;
lataj ostroznie.
4. Wydajnos¢ spada w niskich temperaturach na duzych wysokosciach; nalezy zachowac¢ ostroznos¢.
« Pielegnacja akumulatora po locie: Po zakoriczeniu lotu nalezy odczekac, az akumulator ostygnie do
temperatury tadowania (0~ 40°C) przed tadowaniem.
* Bezpieczenistwo akumulatora podczas transportu: Aby zapewni¢ bezpieczng transpokacje, nalezy
utrzymywac akumulator na niskim poziomie natadowania. Przed transportem nalezy roztadowac
akumulator do poziomu ponizej 30%.

5.4.2 Instalacja i demontaz akumulatora

Instalacja: Usuwanie:
W16z baterie do komory baterii i zabezpiecz Nacisnij klamre baterii i odigcz baterie od
klamre. Ustyszysz , gdy bateria zostanie w obudowy, aby jg wyjac.

petni podtaczona.

/\\ * Po odfaczeniu akumulatora nalezy upewnic sig, ze klamra akumulatora zatrzasneta sig na swoim miejscu.
Ma to kluczowe znaczenie dla bezpieczenstwa lotu.

Klamra nie znajduje si¢ na

Przed wyjeciem akumulatora Klamra jest na swoim miejscu, co moze
5
nalezy upewnic¢ sig, ze produkt swoim miejscu, spowodowaé upadek
Jest wytaczony bezpieczna

akumulatora podczas lotu

5.4.3 tadowanie
Patrz punkt 3.6 dotyczgcy metody tadowania.



5.4.4 Wyswietlanie poziomu mocy

Po wiozeniu baterii do drona nalezy nacisna¢ przycisk zasilania, aby wyswietli¢ poziom natadowania baterii,
Jjak pokazano na ponizszym obrazku:

Przycisk

zasilania LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Biezacy poziom mocy
LED 1 ) ) e 0% ~ 25%

LED 2

25% ~ 30%

LED 3
LED 4

30% ~ 50%

=

50% ~ 55%

55% ~ 75%

75% ~ 80%

;| 0|0 |0 |00

80% ~ 97%

97% ~ 100%

XJ: Wskaznik jest O Wskaznik © Wskaznik jest
wiaczony miga wytgczony

5.4.5 Instrukcja obstugi akumulatora Smak w wysokiej/niskiej temperaturze
Gdy temperatura akumulatora wynosi, aplikacja wyswietli ostrzezenie o niskiej temperaturze akumulatora,
ktoéry nalezy podgrzac przed lotem.

Gdy temperatura akumulatora , aplikacja wyswietli ostrzezenie o wysokiej temperaturze akumulatora, a dron
nie bedzie mogt latac.

/\ *+ Wydajnos¢ roztadowania zostanie znacznie ostabiona, a czas lotu skréci sie w niskiej temperaturze,
co jest normalne.

« Unikaj dtugotrwatej pracy w niskiej temperaturze, w przeciwnym razie zywotnos¢ baterii moze ulec
skréceniu.




» 5.5 Smigta

ATOM 2 wykorzystuje nowo zaprojektowane ciche smigto drugiej generagji, ktére zwieksza moc, jednoczesnie
skutecznie redukujac hatas podczas obrotu topatek. Smigta dzielg sie na prawoskretne i lewoskretne. Podtacz
oznaczone $migta do silnikéw oznaczonego ramienia, a nieoznaczone $migta do silnikéw nieoznaczonego

ramienia. Dwa $migta podtaczone do tego samego silnika powinny by¢ identyczne.

Smigto

Instrukcje instalacji

Schemat instalacji

Oznaczone
$migto

Zamocuj oznaczone
topaty $migta na
oznaczonym ramieniu

Nieoznakowane
$migto

i

Zamocuj nieoznakowane
topaty $migta na
nieoznakowanym ramieniu

» Do montazu $migiet srubokreta z opakowania.

« Latwiejsza obstuga podczas wymiany topat $migta
chwytajac silnik reka

& . S’mig#a ATOM 2 nie s3 kompatybilne ze $migtami ATOM/ATOM SE/ATOM LT i sg obecnie przeznaczone

wytacznie do modelu ATOM 2. Nalezy zwrdci¢ na to uwage podczas wymiany $migiet.

« Upewnij sig, ze przymocowates oznaczone $migta do silnikéw ramienia z oznaczeniami, a nieoznaczone
$migta do silnikéw ramienia z oznaczeniami $migta do silnikéw ramienia bez oznaczen. W przeciwnym
razie dron nie bedzie w stanie latac.

« Jedli smigto jest uszkodzone, wymontuj dwa $migta i sruby z odpowiedniego silnika i wyrzu¢ je. Nalezy

uzy¢ dwoch smigiet z tego samego opakowania. NIE miesza¢ ze $migtami z innych zestawdw.

* topaty $migta s3 ostre. Nalezy obchodzi¢ si¢ z nimi ostroznie. NIE $ciska¢ ani nie zgina¢ $migiet podczas

transport lub przechowywanie.

« W razie $migta nalezy zakupi¢ oddzielnie.

« Trzymac si¢ z dala od obracajgcych sig Smigiet i silnikéw, aby unikna¢ obrazen.

« Nalezy natychmiast sprawdzic fopaty $migta, jesli jakiekolwiek drgania lub utrata predkosci podczas

wymieni¢ $migta, jedli s3 uszkodzone lub zdeformowane.

» Upewnij sig, ze silniki sg bezpiecznie zamontowane i obracaja sie ptynnie. Jedli silnik utknie i nie bedzie
mogt sig swobodnie obraca¢, nalezy natychmiast wylgdowac dronem. Przerwij lot dronem i skontaktuj

sie z serwisem, jesli silnik wydaje nietypowe dzwigki.

* Przed kazdym nalezy upewnic sie, ze $migta sa prawidtowo zamontowane. Sprawdz, czy $ruby na
$migtach sa dokrecone.

@ * Podczas montazu lub demontazu $migiet nie nalezy wktada¢
srubokreta ani innych obcych materiatéw do wnetrza silnika,
moze to spowodowac jego uszkodzenie.




» 5.6 Gimbal i kamera
5.6.1 Trzyosiowy gimbal

Kamera ATOM 2 jest wyposazona w trzyosiowy gimbal. Gimbal umozliwia regulacje nachylenia w zakresie od
+20° do -90° oraz regulacje odchylenia i przechytu w zakresie od +10° do -10°. Kat nachylenia gimbala mozna
regulowac, przesuwajac pokretto gimbala na pilocie

zdalnego sterowania. Gdy tryb lotu jest ustawiony na tryb wideo, zakres regulacji nachylenia gimbala wynosi od
+20° do -90°% gdy tryb lotu nie jest ustawiony na tryb wideo, zakres nachylenia gimbala wynosi od 0° do -90°.

* Przed wigczeniem drona zdejmij ostone gimbala. Podczas przechowywania lub przewozenia ochraniacz
gimbala.

« Za kazdym razem, gdy dron jest wigczony, kat nachylenia gimbala jest domyslnie ustawiony na 0°
(widok poziomy). Jesli gimbal obraca sig, nalezy zmieni¢ kat nachylenia gimbala za pomoca aplikacji
Potensic Eve lub pilota zdalnego sterowania w nastgpujacy sposoéb:

1. W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawien> Sterowanie> Ustawienia gimbala i wybierz aktualny
kat nachylenia (0°/-90°).

2. Nacis$nij raz przycisk C1 na pilocie zdalnego sterowania. DomysIng funkcja przycisku C1 jest
przetaczanie kata nachylenia gimbala (0°/-90°), ktéry mozna.

* Przed startem upewnij sig, ze wokot gimbala nie ma zadnych ciat obcych, a obiektyw jest czysty.

/\\ * Gimbal skiada si¢ z precyzyjnych pakietéw. Gdy dron jest wigczony, nalezy unikac przyktadania
nadmiernej sity do gimbala (np. silnych uderzen lub przekrecania gimbala na sitg). Jedli gimbal zostanie
narazony na kolizj¢ lub uszkodzenie, jego wydajnos¢ moze ulec pogorszeniu.

« Utrzymuj gimbal w czystosci i unikaj wnikania piasku lub innych ciat obcych, ktére moga zmniejszy¢
doktadnos¢ gimbala lub spowodowac jego uszkodzenie.

* Aby zapewni¢ stabilny materiat filmowy, gimbal moze automatycznie regulowa¢ kat nachylenia w
zakresie -90° lub 0° podczas nagrywania silny wiatr lub gwattowne manewry, aby uniknaé ograniczen
powodujacych drgania.

@ * Gimbal jest potgczony z dronem za pomoca elastycznego uchwytu amortyzujgcego, ktéry pomaga
wyeliminowa¢ wibracje kamery. Nie nalezy ciaggna¢ gimbala na site. Jesli zauwazysz jakiekolwiek
uszkodzenie mocowania amortyzujacego, niezwtocznie skontaktuj sie z obstuga klienta.

« Nie modyfikuj gimbala ani nie mocuj do niego innych przedmiotéw, poniewaz moze to spowodowac
drgania gimbala lub jego uszkodzenie do uszkodzenia silnika.

Tryby gimbala

Gimbal moze dziata¢ w trybie stabilnym i trybie FPV, aby zaspokoic¢ rézne potrzeby zwigzane z nagrywaniem.

Tryb gimbala mozna wybrac w aplikacji Potensic Eve w menu Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala.

* Tryb stabilny: Kierunek obrotu gimbala pozostaje przez caty wypoziomowany. Kat nachylenia gimbala
mozna regulowac za pomocg pokretta na pilocie zdalnego sterowania. Tryb ten jest odpowiedni do
nagrywania stabilnego materiatu filmowego.

Tryb FPV: Kierunek obrotu gimbala podaza za zmianami potozenia drona. Plynnosc¢ przechytu mozna
regulowac w aplikacji Potensic Eve w sekcji Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia gimbala > Tryb gimbala.
Kat nachylenia gimbala mozna regulowa¢ za pomoca lewego pokretta na pilocie zdalnego sterowania. Ten
tryb jest idealny do do$wiadczania lotu z widoku pierwszej osoby (FPV) i nagrywania dynamicznych
materiatéw filmowych.
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Dostrajanie gimbala

Gdy dron jest umieszczony na réwnej powierzchni, a gimbal jest lekko przechylony, mozna uzy¢ precyzyjnego
dostrojenia gimbala aby to poprawic.

* Jak wykonac¢ precyzyjne dostrojenie gimbala

1. W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Precyzyjne dostrojenie gimbala, aby
wyregulowaé poziomy i odchylony kat gimbala. Zakres regulacji wynosi +10°. Kazde dotknigcie przycisku

"+" lub "-" dostosowuje kat gimbala o +0,1° lub -0,1°. Mozna réwniez bezposrednio wprowadzi¢ warto$é
kata za pomoca klawiatury.

2. Regulacja pozioma: Dotknij "+", aby obréci¢ w prawo i dotknij "-", aby obréci¢ w lewo. Regulacja
odchylenia: Stuknij "+", aby odchyli¢ w prawo, i stuknij "-", aby odchyli¢ w lewo.

3. Dotknij "Domyslny", aby zresetowac gimbal do domysinego kata (oba ustawione na 0°).

Kalibracja gimbala

Jesli gimbal ma problemy ze stabilnoscia, sprobuj przywréci¢ go poprzez kalibracje gimbala.
* Procedura kalibracji
1. Przejdz do aplikacji Potensic Eve > Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja gimbala, aby rozpocza¢ proces
kalibracji. Odwrdé¢ drona spodem do géry i umies¢ go na rownej powierzchni.

2. Po dotknieciu przycisku "Stak Calibration" gimbal rozpocznie automatyczna kalibracje. Podczas tego
procesu interfejs kalibracji bedzie wyswietlat obraz wideo na zywo z drona.

3. Poczekaj na zakonczenie wyswietlania paska postepu. Gdy na ekranie pojawi sie komunikat "Calibration
Succeeded", kalibracja gimbala jest zakoniczona.

/\ * Podczas procesu kalibracji nie nalezy znaczaco porusza¢ dronem, w przeciwnym razie kalibracja nie
powiedzie sig.



5.6.2 Kamera

Podstawowe parametry
Marka czujnika SONY
Rozmiar czujnika 1/2" CMOS
Efektywny piksel 48MP
Apekure F1.8
FOov 79.4°
Zakres ostrosci 4m~ o
Zakres ISO 100 ~ 6400 (Normalne tryby fotografowania) 100 ~ 25600 (Al Noc)
Zakres migawki 1/6400 ~ 8s
Pamigé Karta Micro SD (U3 lub V30 i nowsze)
Format obrazu JPG/JPG+RAW (DNG)
Rozmiar obrazu 48MP (8000*6000)
Kodek H.264/H.265
Format wideo MP4
4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps
Rozdzielczosé wideo 2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1696x3000 (9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920 (9:16) @24/25/30/50/60 fps
Zwolnione tempo: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

/\\ -+ Gimbal moze sig trzas¢ podczas lotu w trybie Spok Mode lub przy silnym wietrze. Zaleca sig latanie
dronem w trybie Tryb wideo w celu uzyskania optymalnej stabilizacji gimbala.
* Nie dotykaj obiektywu po nagrywaniu przez dtuzszy czas, aby unikna¢ oparzenia.
« Nie nagrywaj wideo, gdy dron nie lata; w przeciwnym razie dron uruchomi zabezpieczenie przed
przegrzaniem.

@ « Nie kieruj kamery na wigzki laserowe, takie jak pokazy laserowe lub modut LiDAR w samochodach
wyscigowych, aby uniknaé¢ uszkodzenie czujnika kamery.
« Uzywaj drona w okreslonym zakresie temperatur otoczenia (od 0°C do 40°C), aby zapewni¢ stabilng
prace kamery dziatanie.
« Jesli obiektyw jest zabrudzony, nalezy uzy¢ profesjonalnych narzedzi do czyszczenia obiektywu, aby
unikna¢ jego uszkodzenia i pogorszenia jakosci obrazu.

5.6.3 Przechowywanie zdjec¢ i filmow

Filmy i zdjecia nagrane przez ATOM 2 bedg przechowywane na karcie SD zamiast w aplikacji Potensic Eve lub
galerii telefonu. Przed lotem nalezy upewni¢ sie, ze karta SD jest witozona. W przeciwnym razie ATOM 2 nie
bedzie w stanie nagrywac filmoéw ani robi¢ zdjec. Uzytkownicy moga przegladac i pobierac¢ filmy i zdjecia z
karty SD w aplikacji Potensic Eve. Do pobierania tresci w wysokiej rozdzielczosci z karty SD zaleca sig
korzystanie z funkcji SmakTransfer, ktdra oferuje predkos¢ pobierania do 25 MB/s.

Wymagania dotyczace karty SD

Format pliku: FAT32, exFAT

Pojemnos¢: 4G ~ 512G

Zaleca sie uzywanie karty SD o specyfikacji U3/V30 lub wyzszej. Uzycie karty SD o parametrach nizszych niz
zalecane moze spowodowad, ze ustawienia nagrywania beda niedostepne lub moga wystapi¢ przerwy w
nagrywaniu wideo.
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/\ *+ NIE wyjmuj ani nie wyjmuj karty SD z drona, gdy jest on . Wyjmowanie lub wyjmowanie karty SD
podczas robienia zdje¢ lub nagrywania filméw moze prowadzi¢ do uszkodzenia lub utraty danych, a
nawet do uszkodzenia karty SD.

« Potensic nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za straty spowodowane niewtasciwg obstuga karty SD
przez uzytkownika.

« Podczas pobierania filméw, zdje¢ lub innych multimediow przerwy, takie jak odtaczenie od sieci lub
awaria urzgdzenia, mogg spowodowac uszkodzenie lub utrate danych. Zaleca si¢ korzystanie ze
stabilnego potaczenia sieciowego i oficjalnie zalecanych metod przesytania danych (pobieranie RC,
SmakTransfer lub kopiowanie na karte pamieci) w celu zminimalizowania ryzyka.

» 5.7 Odtwarzanie zapisu lotu

ATOM 2 wspiera odtwarzanie zapiséw lotu. Uzytkownicy mogg uzyskac dostep do odtwarzania zapiséw lotu
w aplikacji Potensic Eve w menu Home > Me > Flight Logs. Kazdy lot generuje zestaw danych lotu, ktére
rejestruja czas trwania, odlegtos¢, zmiany drazka sterowego i trajektorie lotu. Uzytkownicy moga dotkna¢
odpowiednich danych lotu w aplikacji Potensic Eve, aby odtworzy¢ lot, co utatwia przegladanie i analizowanie
operacji.

Jedli uzytkownicy napotkajg jakiekolwiek nienormalne sytuacje podczas lotu, mogg skontaktowac sie z
obstuga klienta za posrednictwem aplikacji Potensic Eve w sekgji Home > Me > Online Customer Service. Jesli
wymagana jest dalsza analiza, uzytkownicy mogg przesta¢ odpowiednie dane lotu, aby poméc

Potensic w skuteczniejszym udzielaniu pomocy i wsparcia.

/\\ * Wszystkie dane lotu beda przechowywane na urzadzeniu mobilnym uzytkownika. Z wyjatkiem sytuacji,
gdy uzytkownicy aktywnie przesytaja je do chmury, Potensic nie uzyskuje dostepu do zadnych danych
lotu.

» 5.8 SmakTransfer

SmakTransfer umozliwia bezprzewodowe potaczenie drona z urzadzeniem mobilnym za posrednictwem Wi-Fi
(bez koniecznosci podtaczania pilota zdalnego sterowania). Uzytkownicy moga po prostu korzystac z aplikacji
Potensic Eve, aby pobierac zdjecia i filmy z predkoscig transferu do 25 MB/s, dzigki czemu pobieranie tresci
jest szybsze i wygodniejsze.
W aplikacji Potensic Eve uzytkownicy moga uzyskac dostep do SmakTransfer, dotykajac w lewym
gornym rogu strony gtéwnej. lub stukajgc w prawym gérnym rogu.
Jak uzywac:
1. Wigcz drona, upewniajac sie, ze silniki sig nie.
2. Wigcz Bluetooth i Wi-Fi na swoim urzadzeniu mobilnym, a nastgpnie otwérz aplikacje Potensic Eve.
3. Na ekranie gtéwnym dotknij opcji Potgcz dla SmakTransfer w lewym gérnym rogu. Pojawi sie wyskakujace
okienko z listg dostgpnych modeli dronéw.
4. Stuknij Potgcz. Po nawigzaniu potaczenia nastgpi automatyczne przejscie do Albumu, w ktérym mozna
wybraé pliki do szybkiego pobrania.
« Podtaczajgc urzadzenie mobilne do drona po raz, nacisnij raz przycisk zasilania drona, aby potwierdzi¢
potaczenie z tym urzadzeniem.
« Aby zoptymalizowac¢ predkosc¢ transferu, zaleca sig roztozenie ramion drona podczas uzytkowania i
upewnienie sie, ze miedzy urzadzeniem mobilnym a dronem nie ma zadnych przeszkéd, a odlegtos¢
jest mniejsza niz 1 m.



/N * SmakTransfer jest niedostepny w trakcie lotu.
« Jesli SmakTransfer nie moze sie potaczy¢, sprobuj wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Upewnij sie, ze Wi-Fi i Bluetooth urzadzenia mobilnego sg wigczone.

2. Urzadzenie mobilne powinno znajdowac sie w odlegtosci do 1 m od drona, bez zadnych przeszkéd,
aby utrzymac silne potgczenie Potgczenie Wi-Fi.

3. Sprawdz, czy na urzadzeniu mobilnym wtgczone sg ustawienia akceleracji danych lub asystenta sieci.
Funkcje te moga automatycznie dostosowywac potgczenia sieciowe, potencjalnie wptywajac na
bezposrednia transmisje Wi-Fi miedzy dronem a urzadzeniem.

« W przypadku urzadzen z systemem Android: Przejdz do "Ustawien" i wyszukaj stowa kluczowe, takie
jak "Data Acceleration”, "Mobile Data Boost", "Smak Network Switching" lub "Network Acceleration
Engine". Doktadne nazwy moga sie rézni¢ w zaleznosci od marki. Zlokalizuj i wytacz te funkgje.

« Dla urzadzen z systemem iOS: Przejdz do "Ustawienia" > "Sie¢ komérkowa" i przewin w dét, aby
wylgczy¢ "Wi-Fi Assist".

4. Jesli w obecnym srodowisku wystepuijg silne zaktocenia Wi-Fi, sprobuj przenies¢ sig do lokalizacji z
mniejszymi zaktéceniami.

Po wykonaniu tych krokéw ponownie uruchom aplikacje i drona, a nastepnie sprébuj ponownie nawigza¢
potaczenie. Jesli problem nie ustapi, skontaktuj sie z obstugg klienta online.

» 5.9 Kalibracja kompasu

5.9.1 Kiedy nalezy przeprowadzi¢ kalibracje kompasu

1. Kalibracja kompasu jest wymagana przy pierwszym uzyciu.

2. Latanie dronem w odlegtosci ponad 500 km (310 mil) od ostatniej kalibracji.

« Nie kalibruj kompasu w miejscach, w ktérych moga wystepowac zaktécenia magnetyczne, np. w
poblizu zt6z magnetycznych lub duzych metalowych konstrukgji, takich jak parkingi, piwnice
wzmochnione stalg, mosty, samochody lub rusztowania.

« Nie przenosi¢ w poblizu samolotu przedmiotéw zawierajacych materiaty ferromagnetyczne, takich jak
telefony komérkowe podczas kalibracji

« Podczas kalibracji upewnij sig, ze dron znajduje sie co najmniej 1,5 m (4,92 ft) nad ziemia.

« Nie ma potrzeby kalibrowania kompasu podczas lotéw w pomieszczeniach.

5.9.2 Procedura kalibracji

1. Gdy wymagana jest kalibracja, aplikacja Potensic Eve automatycznie wyswietli interfejs kalibracji, dotknij
"Stak Calibration", a wskaznik stanu drona bedzie migat na przemian na czerwono i zielono.

2. Przytrzymaj drona poziomo i obré¢ go o 360°, az aplikacja Potensic Eve pokaze kalibracje wektorowa, a
wskaznik stanu drona bedzie migat na przemian na niebiesko i zielono.

3. Przytrzymaj drona pionowo i obré¢ go o 360° wokét osi pionowej, az aplikacja Potensic Eve wyswietli
komunikat o zakonczeniu kalibragji.

Kalibracje kompasu mozna réwniez uruchomic recznie w aplikacji Potensic Eve w sekgji Ustawienia > Kalibracja

> Kalibracja kompasu.



Compass Calibration

Ke he drone away from metallic
structures, ensure it is at least 1.5 m (4.82
1) above groun llow the on

screen instructions brate.

Start Calibration

Horizontal Calibration

. P

1l Rotate the drone horizentally.

Vertical Calibration

/\ - Jesli komunikat "Kalibracja nie powiodta si¢" w aplikacji Potensic Eve bedzie si¢ powtarzat, zmien
lokalizacje i sprobuj ponownie wykona¢ procedure kalibracji.




6. Pilot zdalnego sterowania

» 6.1 Przeglad

Pilot zdalnego sterowania Potensic PT 1 zostat specjalnie zaprojektowany przez Potensic dla ATOM 2.
Wykorzystuje on technologig transmisji wideo PixSync 4.0, umozliwiajac petng kontrole i konfiguracje drona
na maksymalng odlegtos¢ 10 km w linii prostej w niezaktéconym, wolnym od zaktécen srodowisku na
wysokosci lotu 120 m.

Za posrednictwem aplikacji uzytkownicy moga ogladaé w czasie rzeczywistym materiat HD zarejestrowany
przez kamere drona na swoich urzadzeniach mobilnych. PixSync 4.0 wykorzystuje pasmo czestotliwosci 2.4G
z podwodjnymi antenami kierunkowymi o wysokim zysku, zapewniajac jako$¢ transmisji wideo do 1080p przy
30 fps. Obstuguje réwniez ptynne przetaczanie miedzy maksymalnie 8 kanatami adaptacyjnymi, aby zapewnic¢
ptynna i nieprzerwang transmisje wideo HD.

Pilot zdalnego sterowania ma wbudowang baterig o pojemnosci 5200 mAh i jest wyposazony w dedykowang
tadowarke USB-C, ktora obstuguje szybkie tadowanie 18 W. Podczas tadowania urzadzenia mobilnego
maksymalna zywotnos¢ baterii pilota zdalnego sterowania moze wynosi¢ do 4 godzin.

» 6.2 Tryb drazka sterujgcego

W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia pilota > Tryb drazka sterujacego,
aby ustawi¢ tryb drazka sterujgcego. Dostepne opcje to Tryb 1 (prawa przepustnica), Tryb 2 (lewa
przepustnica) i Niestandardowy, jak pokazano ponize;j.

Tryb 1 (prawa przepustnica)
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Niestandardowe

Uzytkownicy mogg dostosowac tryb drazka sterujgcego do swoich potrzeb, w tym odwrdci¢ kierunki drazka.

Control

» 6.3 Funkcja
6.3.1 Wskaznik

Jak pokazano ponizej, pilot zdalnego sterowania jest wyposazony w cztery biate wskazniki LED, ktére wskazuja
poziom natadowania baterii i inne statusy.

| —~° € ———LED4 \‘f'\', Wakanik iest wh
: f ) 2\_ LED 3 .‘,\,J\: skaznik jest wigczony
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~—- LED 2 e
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Wskazanie tadowania

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Biezacy poziom natadowania akumulatora

¥ 0 0 0 0% ~ 25%
293 @) @) 25% ~ 50%
303 50% ~ 75%
£F | £F 75% ~ 99%
¥ 99% ~ 100%




Wskazanie zasilania (w)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Biezacy poziom natadowania akumulatora

® ® 0% ~ 10%
(@) 0) 10% ~ 25%
[0) 0) 25% ~ 50%

L 0] 50% ~ 75%
| L 75% ~ 100%

Wskazanie stanu (za pomoca diody LED 1)

Status LED 1

Potaczony )- Kolor zielony

Niepodtaczony - Jednolity niebieski

Parowanie Szybko miga na niebiesko

Aktualizacja Miga na zétto

Krytycznie roztadowana bateria Kolor czerwony

Kalibracja pilota zdalnego sterowania ‘} Jednolity biaty

6.3.2 Zdalny kontroler Alek

Pilot zdalnego sterowania emituje rézne sygnaty dzwigkowe alek w zaleznosci od jego stanu lub trybu.
Typowe sygnaty dzwiekowe sg wymienione w ponizszej tabeli:

Status Sygnat dzwigkowy
Wiaczanie/wytaczanie zasilania 2 sygnaty dzwigkowe
Tryb ATTI 4 sygnaty dzwigkowe
Pilot zdalnego sterowania uruchamia funkgje, taka jak RTH 2 sygnaty dzwigkowe

Pilot zdalnego sterowania korczy dziatanie funkcji, takiej jak RTH 1 sygnat dzwigkowy

RTH w toku 2 sygnaty dzwigkowe (powtarzane)
Ladowanie 1 sygnat dzwigkowy (powtarzany)
Potaczenie z urzadzeniem mobilnym 1 sygnat dzwigkowy

Niski poziom natadowania baterii 3 wolniejsze sygnaty dzwigkowe (powtarzane)

« Jesli chcesz zatrzymac ciggty sygnat dzwigkowy pilota zdalnego sterowania podczas procesu RTH,
mozesz anulowac¢ sygnat dzwiekowy, naciskajgc jeden raz przycisk zasilania.

* W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawienia > Bezpieczeristwo > Powrét (RTH) > Cichy powr6t.
Gdy ta opcja jest wigczona, pilot zdalnego sterowania wyemituje sygnat dzwigkowy dwa razy tylko
raz po uruchomieniu RTH i nie bedzie kontynuowat emisji sygnatu dzwigkowego.

* Gdy poziom natadowania baterii pilota zdalnego sterowania jest niski, a dron nie wylagdowat, pilot
zdalnego sterowania powolny, ciggty sygnat dzwigkowy. Mozna réwniez anulowa¢ sygnat dzwigkowy,
naciskajac jeden raz przycisk zasilania.



6.3.3 Pairing

ATOM 2 i jego pilot zdalnego sterowania sg fabrycznie sparowane i gotowe do uzycia natychmiast po
wigczeniu zasilania. W przypadku wymiany pilota zdalnego sterowania lub drona z jakiegokolwiek powodu,
konieczne bedzie ich ponowne sparowanie przed uzyciem.

Kroki parowania:

-

. Wiacz pilota zdalnego sterowania i podtgcz go do urzagdzenia mobilnego. Przejdz do aplikacji Potensic Eve
> Ustawienia > Kalibracja > Ponownie sparuj drona, aby uzyskac dostep do interfejsu parowania.

N

. Wiacz drona, naciskajgc i przytrzymujac przycisk zasilania. Nastepnie szybko nacisnij dwukrotnie przycisk
zasilania drona. Wskaznik ogona drona zacznie szybko migaé, wskazujac, ze jest on w trybie parowania.

w

. Podczas procesu parowania dioda LED 1 pilota zdalnego sterowania bedzie miga¢ na niebiesko. Po
ustyszeniu sygnatu dzwigkowego z zdalnego sterowania oznacza to, ze parowanie si¢ powiodto. Dioda LED
1 pilota zdalnego sterowania zmieni kolor z migajgcego niebieskiego na zielony, a aplikacja Potensic Eve
wyswietli komunikat "Parowanie powiodto sie!".

/\\ * Podczas parowania pilot zdalnego sterowania i dron powinny znajdowa¢ si¢ w odlegtosci nie wigkszej
niz 1 m od siebie Zaktdcenia 2.4G w poblizu.
« Jesli parowanie nie powiedzie sie, sprawdz, czy nie wystepuja zaktécenia, upewnij sig, ze zaden inny
dron nie jest w trybie parowania i sprawdz, czy pilot zdalnego sterowania nie znajduje si¢ zbyt daleko
od drona lub nie jest zastonigty. Rozwiaz te problemy i sprébuj ponownie.

* Nie poruszaj ani nie obstuguj pilota zdalnego sterowania lub drona podczas procesu parowania.

6.3.4 Awaryjne zatrzymanie $smigta w trakcie lotu

W sytuacji awaryjnej podczas lotu, gdy dron musi zosta¢ natychmiast zatrzymany, mozna skorzystac z funkgji
awaryjnego zatrzymania $migiet w trakcie lotu. Zatrzymanie silnikdw w trakcie lotu spowoduje awarie drona.
Z funkgji tej nalezy korzystac ostroznie.

Jak wiaczy¢:

Funkcja awaryjnego zatrzymania $migta jest wytgczona. Aby ja wiaczy¢, przejdz do aplikacji Potensic Eve >
Settings > Safety > Advanced Safety Settings > Emergency Propeller Stop Mid-Flight. Po wtgczeniu funkgji, w
sytuacji awaryjnej nacisnij i przytrzymaj jednoczesnie przycisk C2 i przycisk RTH przez 2 sekundy. Silniki
zostang natychmiast zatrzymane. Podczas korzystania z tej funkcji nalezy upewnic sie, ze obszar pod dronem
jest czysty.




/\ * Funkcja awaryjnego zatrzymania $migiet w trakcie lotu jest przeznaczona do sytuacji, w ktérych dron
wymyka sig¢ spod kontroli lub w innych sytuacjach awaryjnych. Poprzez natychmiastowe zatrzymanie
silnikéw, funkcja ta zmniejsza ryzyko, ze Smigta spowodujg obrazenia oséb lub uszkodzenie cennych
przedmiotéw. Dron moze ulec uszkodzeniu w przypadku upadku, dlatego nalezy uzywac tej funkcji z
rozwaga.

» 6.4 Optymalna strefa transmisiji

Kat anteny pilota zdalnego sterowania powinien by¢ dostosowany do wysokosci i odlegtosci drona, aby
zapewni¢ optymalny zasieg transmisji.

Podczas lotu zawsze trzymaj pilota zdalnego Gdy dron leci bezposrednio nad zdalnego sterowania
sterowania skierowang w kierunku drona, aby na duzej wysokosci, jakos¢ komunikacji wyraznie
zapewnic najlepszg jako$¢ transmisji i wigkszg spadnie z powodu stabego kata anteny.

odlegtosc lotu. Zmniejsz wysokosc lub le¢ poziomo na pewna

odlegtosc, aby upewnic sig, ze antena pilota zdalnego
sterowania jest skierowana bezposrednio w strone
drona. —

/\ * Podczas lotu nie uzywaj jednoczesnie innych urzadzen 2.4G, aby unikna¢ zaktécer komunikagji pilota
zdalnego sterowania.
* Podczas rzeczywistego lotu mozna uzyc¢ wskaznika mapy/wysokosci w lewym dolnym rogu interfejsu
lotu w aplikacji Potensic Eve, aby okresli¢, czy pilot zdalnego sterowania jest wyréwnany z dronem.
Gdy zaréwno ikona drona A jak i ikona pilota zdalnego sterowania @ zmienig kolor na zielony,

oznacza to, ze pilot zdalnego sterowania jest wyréwnany z dronem.



» 6.5 Kalibracja pilota zdalnego sterowania

6.5.1 Kiedy nalezy przeprowadzi¢ kalibracje pilota zdalnego sterowania

1. Gdy dron dryfuje automatycznie w jednym kierunku bez koniecznosci przetaczania drazkéw sterujgcych.
2. Gdy dron automatycznie obraca si¢ na boki w sposéb ciggty.
3. Gdy drazki sterujace sa zbyt czute lub brakuje im czutosci.

6.5.2 Procedura kalibragji

-

. Wigcz zasilanie pilota zdalnego sterowania i potacz si¢ z urzgdzeniem mobilnym. Otwérz aplikacje Potensic
Eve i przejdz do Ustawienia > Kalibracja > Kalibracja pilota.

N

Upewnij sig, ze drazki sterujgce znajduja sie w potozeniu srodkowym i nie uzywaj ich przed stuknigciem w
celu ustawienia kalibracji.

w

. Stuknij "Stak Calibration", a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i
przetaczaj drazki we wszystkich kierunkach, az aplikacja Potensic Eve wyswietli 100%, a nastepnie obré¢
pokretto do tytu i do przodu do maksymalnego zakresu.

»

Gdy aplikacja Potensic Eve wyswietli komunikat "Calibration Succeeded", kalibracja pilota zdalnego
sterowania zostanie zakoniczona.

Start Calibration




7. Aplikacja Potensic Eve

» 7.1 Ekran gtéwny

M smartTransfer ’ - ’ ) Support

SmakTransfer

Szybko i wygodnie pobieraj zdjecia i filmy z drona na swoje urzadzenie mobilne.

Akademia
Dostep do podrecznikéw uzytkownika, filméw instruktazowych i czesto zadawanych pytan.

Album
Zobacz zaréwno galerie drona, jak i galerig lokalna.

Ja

Wyswietlanie informacji o koncie i danych lotu; dostep do funkgji Znajdz moj dron; dostep
do sklepu i aktualizacje spotecznosci; dostosowywanie ustawien, takich jak czyszczenie
pamigci podrecznej, wylogowywanie i usuwanie konta.

Fly Now
Stuknij, aby przejs¢ do interfejsu lotu.

Przewodnik
Wyswietla biezacy stan potaczenia i pokazuje, jak podtaczy¢ urzadzenie mobilne, pilota
zdalnego sterowania i drona.

Wsparcie
Uzyskaj obstuge posprzedazng i wsparcie.



» 7.2 Interfejs lotu

1. Wstecz: Bl Stuknij, aby powréci¢ do ekranu gtéwnego.
2. Tryb lotu: V: Tryb wideo N: Tryb normalny S: Tryb gtosnoméwiacy
3. Pasek stanu systemu: Wyswietla status lotu drona.

Stuknij, aby uzyska¢ dostep do panelu szybkich ustawien, w ktérym mozna wyswietli¢ pomocne wskazowki,

ustawi¢ tryby lotu, wysokos$¢ RTH, ogrodzenie wikualne i zmieni¢ punkt HOME.

4. Kat gimbala: a
Wyswietla biezacy kat nachylenia gimbala. Stuknij, aby wyswietli¢ wiecej informagiji.

5. Status GNSS: ¥l
Wyswietla biezaca site sygnatu GNSS i podtaczone satelity. Dotknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji (ilos¢

podtaczonych satelitéw i doktadnosé pozycjonowania).

6. Sita sygnatu transmisji wideo: m
Wyswietla site sygnatu transmisji wideo migdzy dronem a pilotem zdalnego sterowania. Dotknij, aby
wyswietli¢ schemat kanatu RC.

7. Informacje o baterii Smak: (SUUIEAGIRA:E
Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii i pozostaty czas lotu. Dotknij, aby wyswietli¢ wigcej
informacji (czas pozostaty do powrotu niskiego poziomu baterii lub wymuszonego lagdowania; wskaznik

zuzycia energii).

8. Ustawienia: ﬂ

Stuknij, aby wyswietli¢ lub ustawi¢ parametry bezpieczenstwa, sterowania, kamery, transmisji wideo i
Informacje. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji 7.3 Ustawienia.



9. Telemetria lotu:

D: odlegtos¢ pozioma migdzy punktem HOME a dronem
H: wysokos¢ wzgledna migdzy punktem HOME a dronem
V,: predkos¢ pozioma drona

V,,: predkos¢ wektorowa drona

10. Tryby fotografowania:
Zdjecie: Pojedyncze, Burst, Interval Timer, BRK i 8K.
a Wideo: Normalny, Al Noc, Zwolnione tempo i CineRoll.

T Panorama: 180°, Pionowy, Szerokokatny i Kula.

* Podczas nagrywania wideo dotknij @ , aby robi¢ zdjecia jednoczesnie (obstugiwane tylko w
trybie normalnym, Al Night i Slow Motion).

11. Zoom cyfrowy:

Wyswietla wspotczynnik powigkszenia. Stuknij, aby dostosowac¢ wspoétczynnik zoomu. Stuknij i przytrzymaj
ikone, aby rozwina¢ pokretto zoomu i przeciggnij pokretto w goére i w dot, aby dostosowaé wspotczynnik
zoomu. Uzyj dwéch palcéw na ekranie, aby powiekszy¢ lub pomniejszy¢ obraz.

Kamera obstuguje 2-krotny zoom cyfrowy podczas robienia zdje¢ (niedostepny w 8K) i do 4-krotnego
podczas nagrywania wideo (2-krotny w 4K, 3-krotny w 2,7K, 4-krotny w 1080p@24/25/30 fps, ale
niedostepny w 1080p@50/60 fps)

12. Przycisk migawki/nagrywania: @

Stuknij, aby zrobic¢ zdjecie lub rozpoczaé badz zatrzymac nagrywanie wideo.

13. Album: @

Stuknij, aby wyswietli¢ zrobione zdjecia i filmy.

14. Przetgcznik trybu kamery:

Stuknij, aby przetaczy¢ migdzy trybem automatycznym i recznym @ . W trybie recznym mozna
ustawi¢ parametry ISO, czasu otwarcia migawki i WB, obserwujac wartosé¢ EM.
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15. Parametry strzelania

Tryb automatyczny zdjec:

JPG+RAW [ EV O

Ustaw format zdjecia (JPG/JPG+RAW) i proporcje zdjecia (16:9/9:16/4:3).
Dostosuj EV.
Przetgczanie wyswietlacza miedzy pozostatg liczbg zdjec a dostgpng pojemnoscig biezgcej karty SD.

Tryb reczny zdjec:
3200 | B1/100 | @ 4900K
JPG |[EM 0 | @ 2.3G/8G

Dostosuj czuto$¢ ISO.
Regulacja czasu otwarcia migawki.

Regulacja balansu bieli.

Tryb automatyczny wideo:

1080p 30 |EV +0.3 | @ 00:15:28

Ustaw wspdtczynnik proporcji wideo/rozdzielczo$¢/liczbe klatek na sekunde i tryb koloréw
(Standardowy/HDR/P-Log).
* P-Log obstuguje tylko nagrywanie w rozdzielczosciach 2,7K i 4K.

* 4K: 24/25/30 fps (suppoks 16:9)

+ 2,7K: 24/25/30 fps (suppoks 4:3/16:9/9:16)

+ 1080p: 24/25/30/50/60 fps (suppoks 4:3/16:9/9:16) Dostosuj EV.

Przetaczanie wyswietlacza migdzy pozostatym czasem nagrywania wideo a dostepna pojemnoscia

biezgcej karty SD.

Tryb reczny wideo:

El 3200 1/100 | [@4900K

1080p 30 | EM +0.3' @ 00:15:28

Dostosuj czutosc ISO.
Regulacja czasu otwarcia migawki.

Regulacja balansu bieli.

16. Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa lotu

Uzytkownicy moga wtaczy¢ wskazowki dotyczace bezpieczenstwa lotu w aplikacji Potensic Eve >
Bezpieczenstwo > Ustawienia ogdlne > Wskazdwki dotyczace bezpieczenstwa lotu. Po wiaczeniu

podpowiedzi zwigzane z lotem bedg wyswietlane w dolnej czgsci interfejsu lotu.
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17. Mapa/wskaznik wysokosci

Dotknij prawego goérnego rogu, aby przetgczyc¢ sie na wskaznik nachylenia.

Dotknij lewego dolnego rogu E lub przesun palcem w dét, aby zminimalizowa¢ mape @&

Gdy predkosc¢ wiatru osiggnie poziom 3 lub wyzszy, b zostanie.

» Dron predkosci wiatru

A Dron

Pilot zdalnego sterowania

HOME Point

Kat nachylenia drona

Wskaznik potozenia wyswietla informacje o kierunku drona, kacie nachylenia, kierunku pilota zdalnego

sterowania, Punkt HOME i nie tylko.

Wskaznik potozenia moze pokazywac kat i kierunek drona w czasie rzeczywistym w nastepujacy sposob:

Legenda

Kierunek
przechylenia
drona

Pochylenie do przodu:

linia horyzontu
przechyla sig¢ w
kierunku gérna potowa
wskaznik potozenia

Przechylenie do tytu:

linia horyzontu
przechyla sig¢ w
kierunku dolnej
potowa postawy
wskaznik

linia horyzontu
przechyla sie¢ w
kierunku prawa
strona

Przechyl w prawo:

Przechyl w lewo:
linia horyzontu
przechyla sie w
kierunku lewa
strona

Rézne kolory wskaznika postawy:

Legenda

Opis

Zielony kolor oznacza, ze dron leci pod stosunkowo niewielkim katem
nachylenia, co pozwala wysoka precyzje sterowania gimbalem i optymalng
jakos¢ wideo.

Kolor z6tty oznacza, ze dron leci pod stosunkowo duzym katem nachylenia,
moze wptynaé na precyzje sterowania gimbalem i obnizy¢ jakos¢ wideo.

Kolor czerwony oznacza, ze dron leci pod bardzo duzym katem nachylenia.
Jedli wskaznik potozenia czgsto zmienia kolor na czerwony podczas lotu,
dron moze napotykac silny wiatr, a jako$¢ wideo moze ulec pogorszeniu.
Nalezy jak najszybciej zawrdéci¢ i wylgdowac dronem.
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« Gdy ikony drona i pilota zdalnego sterowania zmieniajg kolor na zielony,
oznacza , ze pilot zdalnego sterowania jest skierowany w strong drona, co
gwarantuje optymalny sygnat komunikacyjny.

« Po wtaczeniu drona i przejsciu do trybu GNSS, biezgce wspétrzedne GNSS
zostang zaktualizowane jako punkt HOME. Nalezy zwrdci¢ uwage na monit
o aktualizacje punktu HOME.

/\ * Gdy dron wystartuje w trybie OPTI, a nastgpnie przejdzie w tryb GNSS, punkt HOME moze nie by¢
punktem startu. Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczerstwo powrotu.

18. Automatyczny start

Naci$nij i przytrzymaj dowolny pusty obszar na interfejsie lotu, a sie wyskakujace okienko "Swipe to
Take off". Po przeciggnigciu dron automatycznie , unoszac si¢ na wysokosci 1,2 m.

19. Automatyczne lagdowanie/RTH:

Stuknij E , a nastepnie przesun palcem, aby zainicjowaé automatyczne lagdowanie lub RTH.

20. Pomiar punktowy

Dotknij interfejsu lotu w trybie automatycznym aparatu, aby wtaczy¢ pomiar punktowy. Po wtaczeniu
pomiaru punktowego:

* Przeciagnij ikone n obok ramki pomiaru w gére lub w dét, aby szybko dostosowac wartos¢
ekspozycji w oparciu o biezgcy punkt pomiaru punktowego.

* Dotknij ramki pomiaru, aby zablokowa¢ biezaca ekspozycje. Parametry ekspozycji stang sig¢ statymi
wartosciami i nie beda automatycznie dostosowywane wraz ze zmianami sceny. Dotknij ponownie

ramki pomiaru lub dowolnego innego obszaru na ekranie, aby odblokowac ekspozycje.

21. Punkt trasy: Szczegétowe informacje znajduja sie w sekgji 8.9.5 Punkt trasy.

22. Pasek ostrzezen

Wyswietla nieprawidtowy stan i ostrzezenia dla drona. Stuknij, aby wyswietli¢ wigcej informacji.
/\ *Przed lotem upewnij sig, ze urzadzenie mobilne jest w petni. Nawet jesli pilot zdalnego sterowania
moze natadowac urzadzenie mobilne, bateria urzagdzenia moze si¢ roztadowac.
* Podczas korzystania z aplikacji Potensic Eve wymagana jest mobilna transmisja danych. Prosimy o
kontakt z operatorem sieci bezprzewodowej dla optat za transmisje danych.
» Upewnij sig, ze czytasz i rozumiesz monity i komunikaty ostrzegawcze, ktére pojawiaja si¢ w aplikacji
Potensic Eve, aby by¢ na biezgco z aktualnym stanem drona.

« Jesli urzadzenie mobilne jest przestarzate, moze to mie¢ wptyw na korzystanie z aplikacji Potensic Eve
i stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenistwa. Zaleca si¢ wymiane urzadzenia mobilnego. Potensic nie

ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek problemy spowodowane przez przestarzate urzgdzenia
mobilne.




» 7.3 Ustawienia

Bezpieczenstwo

Ustawienia lotu

+ Wigczanie/wytgczanie trybu dla poczatkujacych: po wigczeniu tego trybu dron bedzie mégt latac tylko w
cylindrycznej przestrzeni o promieniu 30 m i wysokosci 30 m oraz tylko w wideo. Po zainstalowaniu oston
$migiet nalezy wiaczyc tryb dla poczatkujacych.

* Tryb lotu (Wideo/Normalny/Spok)

Powrét do domu (RTH)

» Ustaw zachowanie drona po utracie sygnatu: Powrét/Lgdowanie/Zawis.

Powrdt: Dron automatycznie wzniesie sie na ustawiong wysoko$¢ powrotu, a nastepnie powrdci do punktu
HOME, gdy sygnat pilota zostanie utracony.

Ladowanie: Dron automatycznie wylagduje w miejscu po utracie sygnatu z pilota zdalnego sterowania.
Zawis: Dron zawi$nie w miejscu po utracie sygnatu z pilota zdalnego sterowania.

+ Ustaw wysokos¢ powrotu.

+ Enable/disable Dynamic HOME Point: po wigczeniu, gdy odlegtos¢ migdzy punktem startu a pilotem
zdalnego sterowania przekroczy ustawiong odlegtosc (a dron znajduje sie w odlegtosci wigkszej niz 100 m
od punktu startu), pojawi sie monit o wybranie, czy ustawi¢ biezaca pozycje pilota zdalnego sterowania
jako nowy punkt HOME. Korzystanie z urzgdzenia o niskiej doktadnosci GPS moze negatywnie wptynac na
komfort uzytkowania. Jesli doktadno$¢ pozycjonowania urzadzenia jest niewystarczajaca, zalecamy zmiane
urzgdzenia mobilnego na lepsze lub wytgczenie tej funkcji.

+ Enable/disable Silent Return: po wtaczeniu, pilot zdalnego sterowania nie bedzie juz emitowat sygnatu
dzwigkowego, gdy dron wejdzie w tryb RTH w. Aby wytgczy¢ sygnat dzwigkowy, wystarczy raz nacisngc
przycisk zasilania na zdalnego sterowania.

Vikual Fence

Ustaw maksymalng wysokos¢ i odlegtos¢ lotu drona.

Ustawienia ogélne

+ Ustaw system pomiaru: metryczny (m/km) lub imperialny (ft/mi). Wtaczanie/wytaczanie wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa lotu.

» Wigczanie/wytgczanie startu jedna: Po wigczeniu tej funkcji uzytkownicy moga startowac dronem jedna
reka.

Zaawansowane ustawienia bezpieczenstwa

« Wigczanie/wytaczanie awaryjnego zatrzymania $migiet w trakcie lotu: po wtaczeniu tej funkgji mozna
jednoczesnie nacisngc¢ i przytrzymac przyciski C2 i RTH przez 2 sekundy, aby zatrzymac silniki tylko w
awaryjnej. Uwaga: Zatrzymanie silnikéw w trakcie lotu spowoduje awarig drona. Upewnij sig, ze obszar
pod dronem jest czysty i otwarty.

Remote ID: wpisz odpowiednie dane wymagane przez UAS Remote ID zgodnie z lokalnymi przepisami i
regulacjami.

Informacje o baterii: wyswietlanie informacji o baterii, takich jak temperatura, prad, napiecie i liczba cykli.



Kalibracja

Wykonaj kalibracje kompasu, kalibracje gimbala, dostrojenie gimbala, kalibracje pilota zdalnego sterowania i
drona ponowne parowanie.

Kontrola

Ustawienia drazka sterujacego: ustawienie trybu drazka sterujacego (Tryb 1/Tryb 2/Niestandardowy),
zapoznanie si¢ z instrukcjami pilota zdalnego sterowania, skonfigurowanie konfigurowalnych
przyciskéw i dostosowanie czutosci drazkow sterujgcych.

- Tryb drazka sterowania: przetaczanie trybéw drazka sterowania, w tym trybu 1 (prawa przepustnica), trybu
2 (lewa przepustnica) i niestandardowego.

« Zapoznaj si¢ z instrukcjami pilota zdalnego sterowania i skonfiguruj konfigurowalne przyciski.

« Czutos¢ drazka: pozwala uzytkownikom dostosowac czuto$¢ drazka sterujgcego dla réznych trybéw lotu,
umozliwiajac oddzielne dostosowanie reakgji sterowania podczas wznoszenia / opadania, obrotu i ruchu
drona.

Ustawienia gimbala: ustaw maksymalna predkos¢ sterowania pochyleniem gimbala, przetaczaj kat
pochylenia gimbala (0°/-90°), dostosuj ptynnos¢ przechytu i ustaw tryb gimbala (tryb stabilny/FPV).

Kamera
Ustawienia kamery:
« Ustawienie WB, linii siatki, koloru, zapisu segmentowego i formatu kodowania.

* Resetuj ustawienia kamery: dotknij, aby zresetowa¢ parametry kamery do ustawien domysinych w recznym.
Resetowanie niedostepne w trybie automatycznym.

Ustawienia szczegétéw: Dostosuj klarownosc i nasycenie.
Ustawienia karty SD: przegladanie pamieci karty SD, formatowanie karty SD i resetowanie numeru pliku.
Inne ustawienia:

« Wiaczanie/wytaczanie automatycznego wysrodkowania celu: po wigczeniu tej opgji cel bedzie automatycznie
wysrodkowywany na ekranie po zablokowaniu.

+ Wigczanie/wytaczanie trybu Defog, napiséw wideo i wspotrzednych GNSS w metadanych zdjecia.

Transmisja wideo

Enable/disable Efficient Video Transmission Format (Wtacz/wytacz wydajny format transmisji wideo): po
wigczeniu tej opcji moze ona poprawic jakos¢ transmisji wideo, ale niektére modele telefonéw moga nie
obstugiwac¢ wyswietlania obrazu wideo. Jesli po wtgczeniu tej opcji nie jest wyswietlana wideo, nalezy jg
wytaczyc.

Wyswietl mape kanatéw transmisji wideo, aby obserwowac sitg zaktécen srodowiskowych. System
automatycznie wybierze kanat z najmniejszymi zaktéceniami, wybierajgc optymalny kanat dla biezgcych
warunkoéw.

(0]

Wyswietla informacje takie jak model urzadzenia, oprogramowanie sprzetowe i wersja aplikagji.



Niniejszy rozdziat wprowadza praktyki i wymagania dotyczace bezpiecznego lotu.

» 8.1 Wymagania dotyczace srodowiska lotu

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

08.

09.

10.
11.

14.
15.
16.

Nie nalezy lata¢ w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr, deszcz, $nieg, grad lub
gesta mgta.

Na miejsce lotu nalezy wybrac¢ otwartg przestrzen wolng od wysokich budynkéw. Konstrukcje ze
znacznym wzmocnieniem stalowym moga zaktéca¢ kompas i blokowa¢ sygnaty GNSS, prowadzac do
stabego lub nieudanego pozycjonowania. Przed kontynuowaniem lotu upewnij sig, ze styszysz komunikat
gtosowy "HOME point updated”. W przypadku lotéw w poblizu wysokich budynkéw doktadnosé¢ punktu
HOME moze by¢ zagrozona, dlatego nalezy uwaznie monitorowac pozycje drona i recznie kontrolowaé
ladowanie, gdy zbliza si¢ on do punktu HOME.

Upewnij sig, ze dron pozostaje w zasiegu wzroku (VLOS) podczas lotu, aby unikna¢ blokowania sygnatu
GNSS przez géry lub drzewa. W przypadku lotéw poza zasiegiem wzroku (BVLOS) upewnij sig, ze dron
Jjest w dobrym stanie, posiadasz niezbedne kwalifikacje pilota, a lot jest zgodny z lokalnymi przepisami i
regulacjami.

Lataj z dala od przeszkdd, ttumoéw, powierzchni wody, lotnisk, autostrad, stacji szybkiej kolei i obszarow
miejskich, chyba ze uzyskates odpowiednie pozwolenia lub zatwierdzenia zgodnie z lokalnymi przepisami i
regulacjami.

Unikaj latania w poblizu linii wysokiego napiecia, stacji bazowych lub wiez transmisyjnych, aby zapobiec
zaktéceniom sygnatu pilota zdalnego sterowania.

Nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ podczas lotéw na wysokosci powyzej 3000 m (9842 ft), poniewaz wydajnosé
akumulatora i uktadu napgdowego moze spas¢ z powodu czynnikéw srodowiskowych. Nie nalezy
przekraczac okreslonej wysokosci (2000 m/6562 ft, gdy zamontowane s3 ostony $migta).

Droga hamowania wydtuza sie wraz z wysokoscig. Droga hamowania powinna by¢ wystarczajgca do
bezpiecznego lotu na duzych wysokosciach regiony.

W regionach polarnych dron nie moze uzywa¢ GNSS do pozycjonowania. Nalezy lata¢ z zachowaniem
ostroznosci.

Lataj tylko w dobrze o$wietlonym otoczeniu z wyraznymi teksturami powierzchni i minimalnym
odblaskiem. Tylko loty w ciggu dnia.

Unikaj latania w poblizu stad ptakow.

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas startu z ruchomych powierzchni (takich jak samochody lub todzie).
Nie nalezy startowa¢ z jednolitych lub silnie odbijajacych $wiatto powierzchni (np. dachéw samochodéw,
Jjednokolorowych ptytek, szkta).

. Do startu nalezy wybierac ptaskie, twarde powierzchnie. Unikaj zwiru lub zakrzaczonych obszaréw.

Nadmierne wibracje przed odblokowaniem silnikéw moga uniemozliwi¢ start.

. Zachowaj ostroznos¢ podczas startu z piasku lub piaszczystej plazy, aby zapobiec przedostawaniu si¢ pytu

do wnetrza urzadzenia dron.
Nie uzywaj drona w srodowisku tatwopalnym lub wybuchowym.
Unikaj latania w ekstremalnie niskich lub wysokich temperaturach, aby unikng¢ zagrozen.

Uzywaj drona, pilota zdalnego sterowania, akumulatora Smak, kabla do tadowania i koncentratora
tadowania tylko w suchym miejscu srodowiska.

. Nie uzywaj drona, pilota zdalnego sterowania, akumulatora Smak, kabla do tadowania ani koncentratora

tadowania w niebezpiecznych warunkach, takich jak miejsca wypadkéw, pozary, eksplozje, powodzie,
tsunami, lawiny, osunigcia ziemi, trzgsienia ziemi, zapylone srodowisko lub burze piaskowe. Podczas
nalezy unikac¢ mgty solnej i plesni.
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» 8.2 Lista kontrolna przed lotem

Przed lotem wymagane sg nastepujace kontrole:

-

. Upewnij sie, ze pasek $migta i ostona gimbala zostaty usunigte.

. Upewnij sig, ze bateria Smak, pilot zdalnego sterowania i urzadzenie mobilne sg wystarczajgco natadowane.

. Upewnij sie, ze akumulator i $migta sa prawidtowo zamontowane. Sprawdz, czy $migta i sruby nie sg
odksztatcone lub poluzowane.

w N

»

Sprawdz, czy przednie i tylne ramiona drona sg w petni roztozone.

o

. Po wiaczeniu sprawdz, czy kamera i gimbal dziatajg prawidtowo i czy silniki obracaja sie prawidtowo.

o

Sprawdz, czy pilot zdalnego sterowania ma prawidtowo zainstalowane drazki sterujace i urzgdzenie mobilne
oraz upewnij sig, ze antena pilota zdalnego sterowania jest prawidtowo roztozona. Sprawdz, czy wszystkie
przyciski dziatajg prawidtowo i czy aplikacja Potensic Eve dziata poprawnie. Dodatkowo nalezy sprawdzic,
czy oprogramowanie sprzgtowe zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

~

Upewnij sig, ze karta SD jest wlozona, a obiektyw kamery jest czysty.

. Zawsze uzywaj oryginalnych akcesoriéw. Uzywanie nieoryginalnych pakietéow moze zagrozi¢ bezpieczenstwu
drona.

©

9. Sprawdz lokalng pogode, aby upewnic sig, ze jest odpowiednia do latania. Upewnij sie, ze $rodowisko lotu
jest otwarte i wolne od zaktdcen.

10. Wiacz drona na otwartej i ptaskiej . Poczekaj, az dron wejdzie w tryb GNSS przed i zwré¢ uwage na
lokalizacje punktu HOME.

11. Upewnij sie, ze zachowanie drona w przypadku utraty sygnatu zostato wstepnie ustawione w aplikacji
Potensic Eve i ustaw wysokos¢ powrotu, maksymalng wysokosc lotu i maksymalng odlegtosé lotu zgodnie z
lokalnymi przepisami i regulacjami.

» 8.3 Strefa GEO
Aby zapewnic¢ bezpieczenstwo lotéw i zgodnos¢ z lokalnymi przepisami i regulacjami, ATOM 2 domyslInie
wyswietla Strefy GEO. Funkgja ta ograniczy lub zabroni dziatania drona w okreslonych obszarach, takich jak
Strefy Ograniczone i Strefy Wysokosci, zapewniajac uzytkownikom bezpieczng i legalng obstuge drona.
Przed lotem nalezy sprawdzi¢ informacje o lokalnej strefie GEO w aplikacji Potensic Eve, korzystajac z
interfejsu mapy.
Strefy GEO dzielg sig na dwa rodzaje: Strefy ograniczone i Strefy wysokosci.
Strefy zastrzezone: W Restricted Zones surowo zabronione jest startowanie lub wlatywanie dronéw do tego
obszaru. Jesli dron przypadkowo znajdzie sie w Strefie Ograniczonej z powodu ekstremalnych warunkéw
pogodowych, awarii systemu lub innych niekontrolowanych czynnikéw, system zainicjuje automatyczne
lagdowanie awaryjne po wykryciu drona w Strefie Ograniczonej. Tego lgdowania awaryjnego nie mozna
anulowac, ale podczas procesu lagdowania mozna dostosowac pozycje drona do lgdowania za pomocg
drazkow sterujacych, aby zapewni¢ bezpieczne lgdowanie.
Strefy wysokosci: W strefach wysokosci wysokos$é drona musi by¢ scisle kontrolowana ponizej okreslonego
limitu dla danego obszaru (z wysokoscig punktu startu jako zerowa linig bazowa). Dron nie moze przekroczyé
limitu wysokosci podczas wchodzenia do strefy wysokosci. Dron moze wlecie¢ do strefy wysokosci tak dtugo,
jak pozostaje ponizej maksymalnej dozwolonej wysokosci.

« Potensic bedzie dynamicznie aktualizowa¢ dane GEO Zone w oparciu o lokalne przepisy i regulacje, a
takze wtasne oceny ryzyka, aby pomdc uzytkownikom w bezpieczniejszym i legalniejszym korzystaniu z
drona.

« Nalezy pamigtac, ze Potensic nie moze zagwarantowac absolutnej waznosci, kompletnosci ani
doktadnosci danych dane strefy GEO; sg one podane wytacznie w celach informacyjnych.

« Funkcja GEO Zone jest automatycznie konfigurowana zgodnie z przepisami kraju lub regionu
uzytkownika i bedzie aktywowana tylko w krajach lub regionach, w ktdrych jest to prawnie wymagane.
W regionach bez obowigzkowych wymogéw funkgja ta jest domysinie wytgczona. Uzytkownicy muszg
zapoznac sig z lokalnymi przepisami i $cisle ich przestrzegac.



» 8.4 Potaczenie

»

Wykonaj ponizsze czynnosci, aby podtaczy¢ urzgdzenie mobilne, pilota zdalnego sterowania i drona:
1. Wykonaj procedury opisane w rozdziale 4.2 i wigcz zasilanie pilota zdalnego sterowania.
2. Wykonaj procedury opisane w rozdziale 4.1 i wtacz drona.

3. Uruchom aplikacje Potensic Eve i sprawdz status potgczenia. Gdy na ekranie gtéwnym pojawi sie

, 0znacza to, ze urzgdzenie mobilne, pilot zdalnego sterowania i dron zostaty pomysinie
potaczone.
4. Stuknij EETEEEEEES , aby przejs¢ interfejsu lotu.

« Zaleca si¢ dotkniecie opgji "Przewodnik" podczas pierwszego uzycia, aby wyswietli¢ animowane
instrukcje i postepowac zgodnie z nimi.

8.5 Tryb lotu

ATOM 2 obstuguje nastepujgce tryby lotu, ktére mozna przetgczac za pomoca aplikacji Potensic Eve.

Tryb wideo

Predkos¢ wznoszenia: 2 m/s, predkos¢ opadania: 2 m/s, predkos¢ lotu: 6 m/s

Dron domysinie przechodzi w tryb dla poczatkujacych, gdy jest uzywany po raz . Predkos¢ lotu zostanie
ograniczona do takiej samej jak w trybie wideo, aby umozliwi¢ zapoznanie sie z elementami sterujgcymi drona.
Tryb normalny

Predkos¢ wznoszenia: 4 m/s, predkosc opadania: 3 m/s, predkos¢ lotu: 10 m/s

Mozesz wyjs$c¢ z trybu dla poczatkujgcych po opanowaniu odpowiednich umiejetnosci lotu, a dron domysinie
przetaczy si¢ w tryb normalny.

Spok Mode
Predkos¢ wznoszenia: 5 m/s, predkos¢ opadania: 4 m/s, predkos¢ lotu: 16 m/s
Tryb wideo jest zalecany do robienia zdje¢ lotniczych. Tryb Spok jest zalecany, jesli chcesz uzyskac szybki lot.

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas lotu w trybie Spok Mode, poniewaz szybkos¢ reakgji drona znacznie
wzrasta, co oznacza, ze niewielki ruch drazka sterujagcego na pilocie zdalnego sterowania przektada sie na
przemieszczenie drona na duzg odlegtosc.

/\\ * Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, tryb Spok Mode jest dostepny tylko wtedy, gdy poziom
natadowania baterii przekracza 30%. Jesli poziom baterii spadnie ponizej 30% podczas lotu w trybie
Spok Mode, dron automatycznie opusci tryb Spok Mode.

« Badz czujny i zachowaj odpowiednig przestrzerh manewrowq podczas lotu, poniewaz szybkos$¢ reakgji
drona znacznie wzrasta w trybie Spok.

» Maksymalna predkos¢ i droga hamowania drona znacznie wzrastajg w trybie Spok. A Minimalna droga
hamowania wynoszaca 30 m (100 stdp) jest wymagana w warunkach bezwietrznych, aby zapewnié¢
bezpieczenstwo.

* Podczas lotu w trybie Spok Mode lub przy silnym wietrze gimbal moze sig trzgs¢, co jest normalnym
zjawiskiem.

« Maksymalna predkos¢ moze sig rézni¢ w zakresie 1 m/s. Nalezy odnies¢ sie do rzeczywistych
doswiadczen.



» 8.6 Tryb dla poczatkujacych
Podczas korzystania z drona po raz , zostanie on domyslnie przetagczony w dla poczatkujgcych. W dla
poczatkujacych:
1. Odlegtos¢ i wysokos¢ lotu sg ograniczone do 0 m ~ 30 m.
2. Tryb lotu jest ograniczony do trybu wideo.

3. Zaleca sie, aby poczatkujacy korzystali z trybu poczatkujgcego w celu nauki i zapoznania si¢ z dronem.

* Po wyjsciu z trybu dla poczatkujgcych uzytkownicy moga modyfikowac parametry, takie jak wysokos¢
RTH, tryb lotu, wysokos¢ lotu i odlegtos¢ lotu.

» 8.7 Start/ladowanie/zawieszenie

8.7.1 Reczny start/ladowanie
Start

Krok 1: Stakowanie silnikéw

Uzyj polecenia kombinacji drazkéw, aby zablokowac silniki. Wcisnij oba drazki do dolnego wewnetrznego
lub zewnetrznego rogu, w zaleznosci od trybu drazka sterujgcego, aby zablokowac silniki. Zwolnij oba
drazki jednoczesnie, gdy zaczna si¢ obracac.

Yo @) - &) &

Lewy drazek Prawy Lewy drazek Prawy
sterujacy drazek sterujacy sterujacy drazek sterujacy

Krok 2: Naci$nij drazek przepustnicy, aby wystartowac
Delikatnie popchnij drazek przepustnicy w gore, jak pokazano na rysunku, zwolnij drazek, gdy dron opusci
ziemie i bedzie sie unosit.

1

Drazek sterowania przepustnica

Ladowanie
Pociggnij drazek przepustnicy, az dron wyladuje na ziemi. Zwolnij drazek przepustnicy, gdy silniki przestang
sig obracac.



/\ * Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu, unikaj lotéw w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, wiez
energetycznych lub gesto zaludnionych obszaréw i staraj sie lata¢ w zasiegu wzroku.

« Dla poczatkujacych zaleca sie, aby zawsze sta¢ lub chodzi¢ przodem do tytu drona, co pomaga
obserwowac stan lotu drona i reagowac na sytuacje awaryjne, zwigkszajac bezpieczenstwo podczas
éwiczen.

* Podczas startu nalezy zawsze umieszczac¢ drona na stabilnej, nieruchomej powierzchni. Start i
lagdowanie z reki lub dtoni nie sy dozwolone.

* Unikaj startu przy niskim poziomie natadowania baterii, poniewaz loty z niskim poziomem natadowania
baterii mogg skrdci¢ jej zywotnos¢. Jesli musisz wymusi¢ start, postepuj ostroznie i zaakceptuj
potencjalne ryzyko.

 Gdy dron znajduje sie bardzo blisko ziemi, przeptyw powietrza moze uniemozliwi¢ stabilny zawis.
Upewnij sie, ze wysokos$¢ drona przekracza 0,5 m.

* W przypadku lagdowania awaryjnego, gdy dron nie zablokuje si¢ automatycznie, nalezy pociggnac za
przepustnice przez 3 sekundy, aby wymusi¢ zablokowanie drona.

8.7.2 Automatyczny start/ladowanie
Automatyczny start

Nacisnij i przytrzymaj dowolny pusty obszar w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a nastgpnie "Swipe to Take
off" sie wyskakujace okienko. Po przeciggnigciu dron automatycznie , unoszac sie na wysokosci 1.2 m.

@ Swipe to Take off »

Automatyczne lgdowanie

Dotknij Q w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a pojawi wyskakujace okienko "Wybierz metode lgdowania".
Przesun palcem w lewo, aby zainicjowa¢ automatyczne ladowanie i w prawo, aby zainicjowac¢ RTH.

:ct the landing method

Jedli dron znajduje sie w odlegtosci 20 m od punktu HOME i dotkniesz E , pojawi sie wyskakujgce okienko
"Wybierz metode lgdowania". Jesli przesuniesz palcem w lewo, dron natychmiast wyladuje. Jesli przesuniesz
palcem w prawo, dron zainicjuje RTH, z minimalng wysokos$cig powrotu wynoszgca 5 m. Dron wylgduje
automatycznie, jesli po 10 sekundach odliczania nie zostanie podjeta zadna akcja. Prosimy o zapewnienie
bezpieczenstwa podczas tego procesu.




8.7.3 Start jedna reka

W aplikacji Potensic Eve przejdz do Ustawien > Bezpieczenstwo > Ustawienia ogolne, aby wigczyc¢/wytaczyé
funkcje startu jedna. Po jej wigczeniu uzytkownicy moga odblokowac silniki i wystartowa¢ drona jedng reka.

1. Gdy tryb drazka sterowania to Tryb 1 2. Gdy tryb drazka sterowania to Tryb 2
(przepustnica), nacisnij przycisk C2 i (przepustnica), nacisnij przycisk C1 i
jednoczesnie pociggnij w dot prawy drazek Jjednoczesnie pociggnij w dot lewy drazek
sterowania przez 2 s, aby odblokowac silniki. sterowania przez 2 s, aby odblokowac silniki.
Najpierw zwolnij drazek sterowania, aby Najpierw zwolnij drgzek sterowania, aby
wystartowac; w przeciwnym razie najpierw wystartowac; w przeciwnym razie najpierw
zwolnij przycisk C2, aby zatrzymac obracanie zwolnij przycisk C1, aby zatrzymac obracanie
sie $migiet. sie $migiet.

I

Gdy tryb drazka sterujacego pilota zdalnego sterowania jest ustawiony na Niestandardowy:

Jesli wybrano "C1 + Lewy drazek": nacisnij przycisk C1 i jednoczesnie pociagnij w dot lewy drazek sterujacy
przez 2 sekundy, aby odblokowac silniki. Zwolnij drazek sterowania jako pierwszy, aby wystartowaé. W
przeciwnym razie najpierw zwolnij przycisk C1, aby zatrzymac obracanie sig $migiet.

Jesli wybrano opcje "C2 + prawy drazek": nacisnij przycisk C2 i jednoczesnie pociagnij w dot prawy drazek
sterujacy przez 2 s, aby odblokowac silniki. Zwolnij drazek sterowania jako pierwszy, aby wystartowaé. W
przeciwnym razie najpierw zwolnij przycisk C2, aby zatrzymac obracanie sig $migiet.

» 8.8 Powrét do domu (RTH)
8.8.1 Regularny zwrot

Regularny zwrot sktada sig z trzech krokéw:

1. Wznoszenie: Dron wznosi sig do ustawionej wysokosci powrotu (ten krok jest pomijany, jesli wysokosé
drona jest juz wyzsza niz wysokos$¢ powrotu).

2. Lot poziomy: Dron utrzymuje lot prostoliniowy na zadanej wysokosci w kierunku punktu HOME.

3. Lgdowanie: Po osiggnieciu punktu HOME dron automatycznie wylgduje i zatrzyma silniki.

Powrét do domu (RTH) Dron musi by¢ w trybie GNSS.
< e Lot powrotny

<

Wysokos¢ powrotu = ustawienia uzytkownika A o Wejscie powrotne

- Jedli wysokos¢ drona =
wysokos$épowrotu,
rozpocznij od kroku 2.

e Ladowanie

8 >20m
<P




Jak stakowaé¢ RTH

Jeden przycisk RTH: Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania przez 1 s lub

dotknij w aplikacji, aby wyswietli¢ menu, a nastepnie przesun palcem w prawo, aby rozpocza¢ powrét.

Auto RTH: Gdy poziom natadowania baterii drona jest niski, sygnat migdzy dronem a zdalnego sterowania
zostanie utracony lub dron doswiadcza innych nieprawidtowosci, uruchomi sie funkcja Auto RTH.
« Jesli w otoczeniu znajduja sie przeszkody i powrdt nie jest mozliwy, zaleca sie utrzymywanie drona w

zawisie lub lagdowanie po utracie sygnatu w Ustawieniach, aby uniknga¢ kolizji z przeszkodami podczas
RTH.

Jak wyjs¢ z RTH
Metoda 1: Stuknij ° po lewej stronie aplikagji, aby wyjs¢ z RTH.

Metoda 2: Naci$nij raz przycisk powrotu na pilocie zdalnego sterowania, aby wyjs¢ z RTH.

Wymagania RTH

Dron musi wystartowac w trybie GNSS i pomysinie zarejestrowac¢ punkt HOME.

Jedli dron wystartuje w trybie OPTI i przetgczy sig na tryb GNSS w potowie lotu, nie bedzie w stanie powrécic¢
do punktu startu.

Zwré¢ uwage na lokalizacje punktu HOME na mapie i podpowiedzi w aplikacji Potensic Eve.

« Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu powrotnego, nalezy ustawic¢ w aplikacji odpowiednig wysokos¢
powrotu w zaleznosci od warunkéw lotu.

* Podczas kursu powrotnego uzytkownicy moga nadal regulowaé wysokos¢ lotu, przetaczajac drazek
przepustnicy.

* Gdy dron znajdzie si¢ w odlegtosci 20 m od punktu HOME i zainicjowany zostanie RTH, w aplikacji
pojawi sig¢ wyskakujgce okienko, w ktérym uzytkownik bedzie mogt wybra¢ pomigdzy lgdowaniem a
powrotem. Jesli powrét, wysokos$é powrotu wynosi 5 m. Dron wyladuje automatycznie, jesli po
odliczaniu 10 sekund nie zostanie podjeta zadna akcja. Nalezy zwrdci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu.

* Wysokie budynki lub przeszkody moga blokowac sygnat transmisji i powodowac jego utrate. Nie lataj
za budynkami powyzej wysokosci powrotu, w przeciwnym razie dron zderzy si¢ z przeszkodami i
rozbije sie podczas . Jesli dron przejdzie w tryb ATTIl z powodu awarii GNSS lub zaktécen sygnatu
GNSS, nie bedzie mégt powrdécic. Podczas powrotu moze wystapi¢ silny wiatr czotowy. Odpowiednie
obnizenie wysokosci lotu moze pomdc zmniejszy¢ zuzycie energii. Jesli moc jest niewystarczajaca,
dron wykona wymuszone lgdowanie w miejscu. Nalezy zwraca¢ uwage na podpowiedzi w aplikacji
Potensic Eve. Nie inicjuj powrotu, gdy nad gtowa znajduja sie przeszkody, takie jak wysokie drzewa, w
przeciwnym razie dron moze ulec awarii podczas wznoszenia.

/\ * Nalezy zwréci¢ uwage na bezpieczeristwo powrotu, poniewaz ATOM 2 nie obstuguje unikania
przeszkéd i moze zderzenie z przeszkodami podczas kursu powrotnego.

« Jesli dron utraci potaczenie podczas procesu RTH, a sygnat GNSS zostanie zaktécony z powodu
zaktdcen lub innych czynnikéw srodowiskowych, dron zakorczy zadanie powrotu i automatycznie
przejdzie w tryb potozenia (ATTI). W tym momencie moga wystgpic takie problemy, jak utrata pozycji
lub dryf. Status lotu "ATTI" zostanie wyswietlony w lewym gérnym rogu interfejsu lotu wraz z . Nalezy
natychmiast przejaé sterowanie reczne. Gdy sygnat transmisji wideo zostanie utracony, dron bedzie
stale szukat pilota zdalnego sterowania i sygnatéw GNSS.

1. Po przywrdéceniu sygnatu GNSS dron zmieni pozycje i automatycznie powréci do pozycji HOME
punkt.
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2. Jesli pilot zdalnego sterowania i sygnaty GNSS nie moga zostac przywrécone, a poziom natadowan-
ia baterii jest zbyt niski, dron automatycznie uruchomi funkcjg awaryjnego lgdowania przy niskim
poziomie natadowania baterii.

« Jesli dron jest ustawiony na powr6t po utracie sygnatu, a sygnat pilota zostanie utracony podczas lotu,
dron automatycznie przejdzie w tryb RTH. Gdy sygnat transmisji wideo zostanie roztgczony, dron i
pilot zdalnego sterowania beda stale prébowaé ponownie nawigzaé potaczenie. Po przywrdceniu
pilota zdalnego sterowania i transmisji wideo mozna odzyska¢ kontrole nad dronem.

8.8.2 Zwrot w dét
Jak aktywowac
Po 10 sekundach kursu RTH, jesli wysokos¢ lotu jest wieksza niz 150 m, a odlegtos¢ lotu wieksza niz 300 m,
aplikacja wyswietli komunikat z prosbg o potwierdzenie, czy zainicjowa¢ powrdt w dét. Po , dron rozpocznie
powrdt w dot (dron obnizy swoja wysokos$é podczas zblizania sie do punktu HOME). Gdy jego wysokos¢
spadnie do 120 m, dron przetgczy si¢ na zwykty powrét, utrzymujac aktualng wysokosé¢, az osiggnie punkt
HOME i automatycznie wyladuje.
Jak wyjsé
Dotknij przycisku po lewej stronie interfejsu aplikacji lub przesun drazek przepustnicy w gére przez 2
sekundy, aby wyjs¢ ze znizania. Dron przetaczy si¢ na zwykty powrét, utrzymujac aktualng wysokosé.

1. W przypadku napotkania silnego wiatru, powrét w dét moze zaoszczedzi¢ zuzycie energii i

zagwarantowac bardziej udany powroét.

2. Jedli dron zostanie odtgczony od pilota zdalnego sterowania podczas opadania, przetaczy sig na
regularny zwrot.

/\\ * Ten produkt nie posiada funkgji unikania przeszkod. Nalezy zwroci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu
podczas procesu zwrotu.
« Ta funkgja jest dostgpna tylko w krajach lub regionach, nad ktérymi drony moga legalnie lata¢ 120 m.

A Wysokos$é/m

Wysokos¢ lotu > 150 m
Odlegtos¢ lotu > 300 m
Zwrot w dét

120m < % ____________________

Regularny zwrot )

Y -
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[ H 3 >300m Odlegtosé lotu/m



» 8.9 Inteligentny tryblotu

8.9.1 Szybkie ujecia Al

Wprowadzenie

Tryby strzelania Al QuickShots obejmuja Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang i

Dolly Zoom.

Dron rejestruje cel zgodnie z wybranym trybem fotografowania i automatycznie generuje
nagranie wideo. Uzytkownicy moga wyswietli¢ podglad wideo w niskiej rozdzielczosci w
Albumie i wyswietli¢c wersje w wysokiej rozdzielczosci po pobraniu.

Jak Aktywuj

1. Uruchom drona i wystartuj.

2. W trybie nagrywania wideo wybierz obiekt w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a na dole
pojawi sig wyskakujgce okienko, dotknij Al QuickShots.

3. Wybierz tryb nagrywania i ustaw parametry. Nacisnij @ , a dron rozpocznie nagrywanie.

Jak wyjs¢

1. Stuknij @ po prawej stronie interfejsu lotu, aby wyjs¢ z Al QuickShots.

2. Przetgcz dowolny drazek sterujgcy lub nacisnij raz przycisk RTH na pilocie, aby wyjs¢ z trybu
Al QuickShots.

Wyjasnienie

Tryb Opis Regulowany parametr
. Dron leci do tytu i i si Powréci¢ do punki
. ron leci do tytu i wznosisigz Wi k\ punktu Odleglosé
Pull-Awa kamera zablokowang na obiekcie. poczatkowego po
u y zakoriczeniu nagrywania?
Dron wznosi wektorowo z kamera Tak Wysokos¢
skierowang w dot w temacie. = B wzgledna
Rakieta
E Dron leci do tytu w widoku gimbala . Nie Odlegtos
podczas przyblizania. ¢dotytu
Dolly Zoom

Dron krazy wokét obiektu na
podstawie biezacych danych
stanowisko.

Spirala

Dron wznosi sie i krazy wokot
obiektu.

Bumerang

Dron leci wokét obiektu po owalnej
Sciezce, wznoszac si¢, gdy od punktu
tyczenia na najwigkszg odlegtosc i
opadajac, gdy leci do tytu.

Kierunek lotu (zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara/
przeciwnie do ruchu
wskazéwek zegara)

Zgodnie z ruchem
wskazowek zegara

Przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara

Liczba okrgzen
(wybierz sposréd
1-3)
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* Wymagania dotyczace aktywacji -Al QuickShots:
1) Dron musi znajdowac sie w powietrzu i dziata¢ w trybie GNSS.
2) Karta SD musi by¢ podtaczona do dostepnej pamigci.
3) Akumulator musi by¢ wystarczajaco natadowany.

4) Dron nie moze znajdowa¢ sie w automatycznym trybie lotu (np. RTH, lagdowanie itp.).

/\\ * Uzywaj Al QuickShots na otwartych, niezaktéconych obszarach i zawsze zwracaj uwagg na ludzi,

zwierzeta, budynki lub inne przeszkody na torze lotu.

« Jesli nie jeste$ zaznajomiony z torem lotu Al QuickShots, zacznij od krétszych odlegtosci lotu.

 Badz gotowy do przetgczenia dowolnego drazka sterujgcego w sytuacji awaryjnej, aby zatrzymac Al
QuickShots, w ktérym to momencie dron zawisnie w miejscu.

« Zwracaj uwage na obiekty wokot drona i uzywaj sterowania recznego, aby uniknaé kolizji lub sygnatu
zaktécenia.

« Unikaj korzystania z Al QuickShots w poblizu budynkéw lub w obszarach z zaktdceniami sygnatu
GNSS, poniewaz moze to spowodowac niestabilnos¢ toru lotu drona.

* Podczas korzystania z Al QuickShots nalezy zawsze przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczacych prywatnosci.

* QuickShots nie jest dostgpny w nastgpujacych sytuacjach:
1) Dron nie znajduje si¢ w powietrzu.
2) Sygnat GNSS jest staby.
3) Zadna karta SD nie jest wiozona lub karta SD jest petna.
4) Poziom natadowania baterii jest niski.
5) Wysokosé¢ lotu jest niewystarczajaca.
6) Dron dotart do ogrodzenia.

« NIE uzywaj Al QuickShots w nastepujacych sytuacjach, w ktérych system Downward Vision moze nie
dziata¢ prawidtowo:
1) Gdy obiekt jest zablokowany przez dtuzszy czas lub znajduje si¢ poza linig wzroku drona.
2) Gdy obiekt znajduje si¢ w odlegtosci wigkszej niz 50 m od drona.
3) Gdy obiekt wtapia sie w otoczenie kolorem lub wzorem.
4) Gdy obiekt znajduje si¢ w powietrzu.
5) Gdy obiekt porusza sig¢ z duzg predkoscia.
6) W bardzo ciemnym lub zbyt jasnym otoczeniu.

« Al QuickShots nie obstuguije filmowania w formacie 1080p@60/50 fps.

+ Kat nachylenia gimbala nie moze by¢ regulowany, gdy obiekt jest zablokowany w Al QuickShots.



8.9.2 Sledzenie Al

Wprowadzenie

Funkcja Al Track obejmuje tryby Parallel, Spotlight i Follow. Dron bedzie latat automatycznie w oparciu o
tryb $ledzenia wybrany przez uzytkownika i obiekt. Uzytkownicy moga wybra¢, czy automatycznie
rozpoczac nagrywanie po aktywacji funkgji Al Track.

Po wiaczeniu tej opcji, wideo zostanie automatycznie wygenerowane po zakoriczeniu Al Track. Mozesz
wyswietli¢ podglad wideo w niskiej rozdzielczosci w Albumie i wyswietli¢ wersje w wysokiej po pobraniu.

Jak Aktywuj

1. Uruchom drona i wystartuj.

2. W trybie nagrywania wideo przeciggnij obiekt w interfejsie lotu aplikacji Potensic Eve, a na dole
pojawi sie wyskakujgce okienko, a domysinym trybem jest Al Track-Spotlight.

3. Wybierz tryb fotografowania i ustaw parametry. Stuknij przycisk @ a dron rozpocznie $ledzenie.

Jak wyjsé

1. Stuknij @ po lewej stronie interfejsu lotu, aby opusci¢ Al Track.

2. Naci$nij raz przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania, aby wyjs¢ z funkgji Al Track.

Wyjasnienie

Tryb Opis Suppoked Subjects Regulowany Parametr

Dron nie leci automatycznie, ale kamera

pozostaje zablokowana na obiekcie.

Reczne poruszanie dronem za pomoca

drgzkéw sterujgcych:

- Przefacz drazek przepustnicy, aby
dostosowac wysokosc od obiektu.

-Przedmioty stacjonarne

Poruszajace sig obiekty

Reflektor | - Przefacz drazek pitch, aby dostosowaé (tylko pojazdy, todzie i ludzie)
odlegtos¢ od obiektu.

- Przetacz drazek, aby zakresli¢ obiekt.
Przetacz drazek odchylenia, aby
dostosowac rame. Wybierz, czy nagrywanie

ma by¢ automaty
Dron bedzie utrzymywat trajektorie

réwnolegty do obiektu, lecgc obok niego.
Wiacz

Réwnolegh
9w -Poruszajace sie obiekty

(tylko pojazdy, todzie i ludzie)

Dron automatycznie podazy za celem.
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* Funkcja Al Track jest niedostepna, gdy dron nie znajduje si¢ w powietrzu.

* W trybach Parallel i Follow pokretto gimbala i pokretto sterowania kamery nie reagujg na zadne
polecenia wejscia.

« Jesli obiekt zostanie zgubiony, dron zawi$nie w miejscu.

« Jedli obiekt zblizy sig do drona, ten zawisnie zamiast lecie¢ do tytu.

« Kat nachylenia gimbala musi wynosié¢ od -75° do -25°, aby funkcja Al Track mogta zablokowaé cel.

* Wysokos¢ lotu dla Al Track musi przekracza¢ 4 m.

» Maksymalna dozwolona predkos¢ dla Al Track wynosi 8 m/s.

« Podczas korzystania z funkgji Al Track zaleca sie stopniowe przyspieszanie lub zwalnianie obiektu,
$redniej predkosci ruchu nieprzekraczajacej 4 m/s, aby zapewnic stabilnos¢ $ledzenia.

/N -+ Uzywaj funkgji Al Track w otwartym, niezaktéconym otoczeniu i zawsze uwazaj na przeszkody, takie
jak ludzie, zwierzegta lub budynki na trasie lotu.
* Nie uzywaj Al Track w poblizu budynkéw lub w obszarach, w ktérych sygnaty GNSS moga by¢
blokowane, poniewaz moze to prowadzi¢ do niestabilnych toréw lotu lub nieoczekiwanych sytuacji.

* W trybach Parallel lub Follow kazdy ruch drazkéw sterujgcych pilota spowoduje, ze dron opusci tryb
Al Track i zawisnie w miejscu.

* Podczas korzystania z funkgji Al Track nalezy zawsze przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji
dotyczacych prywatnosci.
» Uzywaj Al Track ostroznie w nastepujacych scenariuszach:
1. Gdy obiekt porusza sig po nieréwnych powierzchniach (np. zboczach).
2. Gdy obiekt ulega znacznym zmianom ksztattu podczas ruchu.
3. Gdy obiekt jest zastoniety lub niewidoczny przez dtuzszy czas.
4. Gdy obiekt porusza si¢ z duzg predkoscia.
5. Gdy obiekt bardzo przypomina otaczajace go srodowisko pod wzgledem koloru lub wzoru.
6. W bardzo ciemnym lub zbyt jasnym otoczeniu.
« Zalecane odlegtosci na torze Al:
W przypadku ludzkiego celu zalecana odlegtos¢ w poziomie wynosi 5 m ~ 10 m, przy wysokosci 4 m ~
10 m.

W przypadku pojazdéw lub todzi zalecana odlegto$¢ pozioma wynosi 20 ~ 50 m, przy wysokosci 10 m
~50m.

* Przekroczenie tych zakreséw moze zmniejszy¢ skutecznos¢ rozpoznawania celu.
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8.9.3 Tempomat

Funkcja tempomatu umozliwia dronowi zablokowanie biezgcego wejscia drazka sterujgcego pilota zdalnego
sterowania, gdy pozwalajg na to warunki, i automatyczny lot z predkoscig odpowiadajgcg biezgcemu wejsciu
drazka sterujgcego. Bez koniecznosci ciggtego poruszania drazkami sterujgcymi, loty na dtugich dystansach
staja sie bardziej efektywne. Funkcja tempomatu umozliwia réwniez wiaczenie drazkéw sterujacych (drazka
skoku i drazka przechytu), co pozwala na bardziej kreatywne tory lotu.

Korzystanie z tempomatu

Ustaw przycisk tempomatu: Domysinie dwukrotne nacisnigcie przycisku C2 na pilocie zdalnego
Korzystanie z sterowania wigcza, wytacza lub aktualizuje tempomat. Uzytkownicy moga dostosowac przycisk

tempomatu tempomatu w aplikacji Potensic Eve, przechodzgc do Ustawienia > Sterowanie > Ustawienia pilota >
Dostosowanie przycisku.

Podczas , poruszajac drazkiem pitch lub roll, a nastepnie naciskajgc dwukrotnie przycisk C2 na
Wprowadz’ pilocie zdalnego sterowania (lub niestandardowy przycisk Cruise Control, jesli zostat on ponownie
tempomat skonfigurowany), dron aktywuje Cruise Control, lecac z aktualng predkoscig odpowiadajacg
wprowadzeniu drazka sterujacego.

Podczas Cruise Control, jesli drazki sterujgce zostang ponownie przetgczone, dron wigczy nowe
Aktualizacja wejscie drazka do swojego lotu. Jedli niestandardowy przycisk Cruise Control zostanie ponownie
tempomatu nacisniety w tym, Cruise Control zostanie zaktualizowany, a dron bedzie kontynuowat lot z nowg
predkoscia przelotowa w oparciu o wprowadzone polecenia drazkow sterujgcych.

1. Nacisnij przycisk tempomatu bez naciskania drazka sterujgcego;
Wyjscie z 2. Naciénij przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania;
tempomatu 3. Stuknij ° po lewej stronie interfejsu lotu.

* Po opuszczeniu tempomatu dron zawisnie w miejscu.

« Podczas Cruise Control drazek przepustnicy i drazek odchylenia moga by¢ sterowane w czasie
rzeczywistym, ale wejscia drazka przepustnicy i drazka odchylenia nie mogg by¢ wtaczone do tempomatu,
co oznacza, ze wysokos$¢ i kurs nie sg obstugiwane przez Cruise Control.

* Cruise Control mozna aktywowac podczas lotu dronem w trybie normalnym, wideo lub gtosnoméwigcym.

/\ * Tempomatu nie mozna aktywowa¢ bez drazka sterujacego.
* Dron nie moze wigczy¢ lub wytaczy¢ tempomatu w nastepujacych sytuacjach:
1. Brak sygnatu GNSS;
2. Poziom natadowania baterii drona wynosi;
3. powrot do stanu niskiego natadowania baterii;
4. Potgczenie migdzy dronem a pilotem zdalnego sterowania zostato utracone;
5. Dron znajduje sie w poblizu ogrodzenia wikualnego lub granic strefy GEO.



8.9.4 CineRoll

W trybie CineRoll dron leci do przodu z predkoscig zdefiniowang przez uzytkownika, obracajac
kamere w wybranym kierunku, aby uchwyci¢ dynamiczny materiat wideo. Dron automatycznie
Wstep " A . N . . .
generuje wideo. Uzytkownicy moga wyswietli¢ podglad wideo w niskiej rozdzielczosci w Albumie i
zobaczy¢ wersje w wysokiej rozdzielczosci po pobraniu.
1. Uruchom drona i wystartuj.
2. winterfejsie lotu aplikacji Potensic Eve wybierz Video > CineRoll, aby przej$¢ do trybu CineRoll.
3. Po ustawieniu parametroéw, interfejs wyswietli szacowang odlegtos¢ lotu do przodu.
Dotknij , aby uruchomi¢ kamere CineRoll.
* Nie uzywaj drazkow sterujacych przed aktywacja CineRoll; upewnij sig, ze dron pozostaje w
stabilnym zawisie.
Jak
aktywowaé
1. Stuknij 9 po prawej stronie interfejsu lotu, aby zatrzymac kamere CineRoll.
Jak wyjéc z 2. Przetacz dowolny drazek sterujacy lub nacisnij raz przycisk RTH na pilocie zdalnego sterowania,
aby zatrzymac kamere CineRoll i zawisng¢ w miegjscu.
Powrét do punktu Kierunek obrotu (zgodnie z ruchem
poczatkowego po wskazowek zegara/przeciwnie do Predkos¢ lotu
zakonczeniu nagrywania? ruchu wskazéwek zegara)
Regulowany
Zgodnie z ruchem
parametr . Tak wskazéwek zegara .
@ Nie Przeciwnie do ruchu (Regulacja predkosci 1 m/s ~ 5 m/s)
wskazowek zegara

‘O« Wymagania dotyczace aktywacji CineRoll
1) Dron musi znajdowac si¢ w powietrzu i dziata¢ w trybie GNSS.
2) Wysokos¢ lotu > 4 m.
3) Poziom natadowania baterii > 10%.
4) Wiozona karta SD z dostepnym miejscem.
5) Dron nie moze by¢ w trybie lotu automatycznego (np. powrét, lagdowanie).

/N * Uzywaj CineRoll tylko na otwartych, niezaktéconych obszarach i zawsze zwracaj uwage na ludzi,
zwierzeta, budynki lub inne przeszkody na torze lotu.
« Unikaj uzywania CineRoll w poblizu budynkéw lub w obszarach z przeszkodami sygnatu GNSS,
poniewaz moze to spowodowac niestabilno$c¢ toru lotu drona. .
« W sytuacji awaryjnej nalezy by¢ gotowym do przetgczenia dowolnego drazka sterujgcego w celu
zatrzymania CineRoll, po czym dron zawisnie w miejscu.

« Zwracaj uwage na obiekty wokot drona i uzywaj sterowania recznego, aby uniknaé kolizji lub zaktécen
sygnatu.

« Podczas korzystania z CineRoll nalezy zawsze przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych
prywatnosci.



8.9.5 Punkt orientacyjny

Funkcja punktu trasy pozwala uzytkownikom na wczesniejsze ustawienie punktéw trasy na mapie lub w
rzeczywistej scenerii, po czym system automatycznie wygeneruje trase lotu na podstawie tych punktéw.
Dron moze wtedy automatycznie latac i nagrywac wideo wzdtuz ustalonej trajektorii zgodnie z parametrami
zdefiniowanymi przez uzytkownika. Zarejestrowane pliki mozna przeglada¢ w niskiej rozdzielczosci w
albumie, a po pobraniu mozna je ogladac¢ w wysokiej rozdzielczosci.

Misje punktéw trasy mozna zapisa¢ na liscie zadan, co umozliwia tatwe powtarzanie lotéw za pomoca
Jjednego przycisku. Dzigki wielokrotnemu wykonywaniu tej samej misji w réznych momentach uzytkownicy
moga bez wysitku dokumentowac zmiany czasowe, takie jak zmiany pér roku lub przejscia z dnia na noc
(aby zapewni¢ odpowiednia skutecznos¢, wysokosc¢ startu dla kazdej misji powinna pozostac niezmienna).

W In-flight

1. Lista zadan 2. Szacowana odlegtos¢ lotu 3. taczna liczba punktéw trasy
4. Szacowany czas lotu 5. Usun punkt trasy/punkt zainteresowania (POI)

Korzystanie z punktu trasy

Kliknij ikone punktu trasy |
interfejsu punktow trasy.

o lewej stronie interfejsu lotu, aby przejs¢ do
1. Aktywacja punktu trasy L) polewe) el Jsu fotu, aby przej

Tworzenie punktéw trasy w interfejsie lotu: W panelu operacyjnym punktow

trasy nacisnij "+", aby dodac¢ punkt trasy/punkt POL.

Pilot zdalnego sterowania: Nacisnij raz przycisk C1 na pilocie zdalnego

2. Dodaj punkt trasy/punkt sterowania, aby dodac punkt trasy, lub naci$nij raz przycisk C2, aby dodac¢ punkt
POI POI.

Dodaj punkty orientacyjne do mapy: Przejdz do widoku mapy i dotknij wybranej

lokalizacji na mapie, aby dodac punkt orientacyjny/punkt POI.

Ustawienia parametrow punktu orientacyjnego: dziatanie kamery, wysoko$¢
drona wzgledem punktu startu, predkos¢, kierunek, kat nachylenia gimbala,

3. Ustaw parametry punktu wspotczynnik powiekszenia i czas zawisu.

orientacyjnego/POI 7 , L. . i
Ustawienia parametréw punktu POI: wysokos¢ i potaczenie punktow

orientacyjnych.

Sekwencja punktow trasy: lot do przodu/lot do tytu

4. Po zakoriczeniu ustawiania Globalne ustawienie predkosci: 0,5 m/s ~ 10 m/s

parametréw punktu

trasy/POI dotknij "Dalej", Utrata sygnatu: powrét/kontynuacja misji
aby skonfigurowaé Koniec lotu: powrét/zawis/ladowanie/powrét do stacji
parametry trajektorii.

Wysokos¢ punktu trasy: Ustawienia niestandardowe/globalne




5. Po zakoriczeniu ustawiania parametréw trajektorii dotknij "Go", a dron rozpocznie misje punktu trasy.

6. Wyjscie z punktu trasy

1) Aby wyjs¢ z punktu trasy, ponownie dotknij ikony punktu trasy &9 po lewej
stronie interfejsu lotu. Biezacq trajektorie mozna réwniez zapisac na listy zadan.

2) Dotknij lewej strony paska postepu misji , aby anulowa¢ misje Waypoint,
co spowoduje zawisniecie drona w miejscu.

3) Przesun drazek sterowania przechytem lub pochyleniem w dowolnym kierunku,
aby anulowa¢ misje Waypoint, co spowoduje zawisnigcie drona w miejscu.

4) Naci$nij raz przycisk powrotu do punktu startowego (RTH) na pilocie, aby
anulowac punkt trasy i spowodowac zawisnigcie drona w miejscu.

7. Wyswietlanie historii misji
Waypoint

Mozesz przegladac zapisane misje Waypoint na liscie zadan. Kliknij na historyczng
misje, aby wyswietli¢ jej trajektori¢ na mapie. Uzytkownicy moga nastepnie
dostosowad ustawienia misji i zapisa¢ je jako nowa wersje.

* W jednej misji Waypoint mozna doda¢ maksymalnie 200 punktéw Waypoint/POl.

« Na widoku mapy nacisnij i przytrzymaj dowolny punkt trasy/punkt POI, aby przeciagna¢ i zmodyfi-

kowac jego potozenie.

* Przed startem drona dodawanie punktéw trasy jest mozliwe tylko w widoku mapy.

* Wysokos$¢ punktu POI to wysokosé celu, do ktérego dron zmierza podczas misji z punktami

orientacyjnymi.

« Podczas wykonywania misji Waypoint tryb lotu automatycznie przetacza si¢ na Normalny (N).

« Jesli kamera jest ustawiona na "Brak", dron bedzie latat tylko automatycznie; obstuga kamery musi
by¢ sterowane rgcznie podczas misji.

« Jesli kierunek lotu drona i nachylenie gimbala s3 ustawione w kierunku punktu POI, punkt ten zostanie
automatycznie potaczony z odpowiednim punktem trasy.

/\ * Funkcji Waypoint nalezy uzywac w otwartym srodowisku, wolnym od przeszkéd, i zawsze zwraca¢
uwage na potencjalne przeszkody, takie jak ludzie, zwierzeta lub budynki znajdujgce sig na trasie lotu.

* Podczas korzystania z funkcji Waypoint nalezy stale monitorowac otoczenie i w razie potrzeby recznie
wyjs¢ z funkcji Waypoint, aby unikngé¢ wypadkéw (np. kolizji).

« Korzystajac z funkcji Waypoint, uzytkownicy musza przestrzegac wszystkich lokalnych przepiséw i
regulacji dotyczacych prawa do prywatnosci.

« Podczas korzystania z funkcji Waypoint w Unii Europejskiej nie mozna ustawi¢ opcji "Kontynuuj misje"
w przypadku utraty sygnatu podczas wykonywania misji.



» 9.1 Specyfikacja i parametry

Dron

Model

DSDR23A

Masa startowa "

245 g

Wymiary

Po ztozeniu: 88x143x58 mm
Roztozony (ze $migtami): 300x252x58 mm
Roztozony (bez $migiet): 210x152x58 mm

Wymiar przekatne

219 mm

Maksymalna predkosé lotu (tryb Spok)

Wznoszenie: 5 m/s Opadanie: 4 m/s Poziomo: 16 m/s

Maksymalna odpornos¢ na predkosé wiatru

10,7 m/s (poziom 5)

Maksymalna wysokos¢ lotu

120 m (zgodnie z lokalnymi przepisami)

Maksymalna wysokos¢ startu 4000 m
Maksymalny czas zawisu 29 minuty
Maksymalny czas lotu ! 32 minuty
Temperatura pracy 0°C do 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Zakres doktadnosci zawisu (bezwietrznie
lub wietrznie)

Vekical: 0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
%0,5 m (z pozycjonowaniem GNSS)
Poziomo: +0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
1,5 m (z pozycjonowaniem GNSS)

tadunek [4]

Nieuzasadnione

Transmisja wideo / Wi-Fi / Bluetooth

Czestotliwosé pracy

2.400 ~ 2.4835 GHz

Moc nadajnika (EIRP) FCC: <24 dBm  CE: <20 dBm
Jakosé podgladu na zywo 1080p@30 fps

Opébznienie ! 120 ms

Maksymalna szybkosé transmisji 4! 6 Mbps

Maksymalna odlegtosé transmisj ! 10 km

Anteny

Podwdjne anteny

Protokét Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Czestotliwos¢ pracy Wi-Fii moc
nadajnika (EIRP)

2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maksymalna predkos¢ pobierania Wi-Fi

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Protokét Bluetooth Bluetooth 4.0/4.2
Czestotliwosé pracy Bluetooth 2.400 ~ 2.4835 GHz
Moc nadajnika Bluetooth (EIRP) <8 dBm

Antena Wi-Fi i Bluetooth

Pojedyncza antena

52




Kamera

Czujnik obrazu

1/2-calowa matryca CMOS, efektywna liczba pikseli: 48 MP

FOV: 79,4°
Obiektyw Ekwiwalent: #26 mm
Ostros¢: /1,8
Ostros¢: 4 m ~
Zakres 1SO Normalny tryb wideo: 100 ~ 6400 Al Noc: 100 ~ 25600

Czas otwarcia migawki

1/6400s~8s

Maksymalny rozmiar obrazu

8000x6000 (4:3)

Maksymalny rozmiar obrazu wirtualnego

1696x3000 (9:16)

Tryby robienia zdjeé¢

Pojedyncze zdjecie JPG: 12 MP i 48 MP

Pojedyncze zdjecie JP.G+RAW: 12 MP

BRK: 3/5 klatek (12 MP+JPG)

Zdjecia seryjne: do 7 klatek (12 MP + JPG)

Fotografowanie z interwatometrem: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s (12 MP+JPG)

Panoroma: 180°, Pionowy, Szerokokatny i Kula.

Format obrazu

JPG/JPG+RAW(DNG)

Rozdzielczos¢ wideo

4K: 3840%2160 (16:9)@24/25/30 fps
2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704%1520 (16:9)/1696x3000(9:16)@24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080%1920(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Zwolnione tempo: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Format wideo

MP4 (H.264/H.265)

Maksymalna szybkos¢ transmisji wideo

80 Mbps

Przechowywanie

Karta microSD (klasy U3 lub V30 lub wyzszej)

Zastrzezony system plikéw

FAT32 (=32 GB) exFAT (>32GB)

Tryb koloru

HDR. P-Log

Tryb odmgtawiania

Tak

Zoom cyfrowy

4K: 1-2x, 2.7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Szybkie ujecia Al

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang i Dolly Zoom

Al Track

Tak

System

wizyjny skierowany w dét

Precyzyjny zasieg zawisu (8!

03m~5m

Niedostepne sytuacje

1. Powierzchnie monochromatyczne, takie jak czysta czern lub czysta biel.
2. Powierzchnie z silnymi odbiciami, takie jak gtadkie powierzchnie metalowe.
3. Przezroczyste powierzchnie obiektdw, takie jak woda lub szkfo.

4. Powierzchnie por h sig 6w, takich jak
trawa poruszana silnym wiatrem lub nad ttumem ludzi.

zwierzeta,

5. Sceny z dramatycznymi zmianami o$wietlenia, takie jak nagte przejscie z
pomieszczenia do jasnego $wiatta zewnetrznego.

6. Srodowiska, ktére sg bardzo ciemne lub bardzo jasne.

7. Powierzchnie o bardzo powtarzalnych teksturach lub wzorach, takie jak mate
plytki o tym samym wzorze.

8. Powierzchnie z bardzo jednolitymi paskami.
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Gimbal

Zakres mechaniczny

Pochylenie: -125° do +45° Obrét: 45° Obrét: +30°

Zakres kontrolowany

Pochylenie: -90° do +20°  Obrét: +35°

Maksymalna predkosé
sterowania (pochylenie)

100%/s

Zakres wibracji katowych !

£0.01°

Pilot zdalnego sterowania

Model

DSRC23A

Typ akumulatora

Akumulator litowo-jonowy

Pojemnos¢ akumulatora

18.72 Wh (5200 mAh)

tadowanie Pok

USB-C, obstugujacy szybkie tadowanie PD do 18 W

Temperatura pracy

0°C do 40°C

Suppoked Mobile
Device Pok Type

Lightning, USB-C, Micro-USB
* Korzystanie z urzadzenia mobilnego ze ztgczem Micro-USB wymaga
standardowego ztacza Micro USB, ktére jest sprzedawane oddzielnie.

Maksymalny czas pracy %

4 hours

System transmisji wideo

PixSync 4.0

Max Suppoked Mobile
Rozmiar urzadzenia

Dtugos¢: 170 mm Szerokosc: 100 mm Wysokos¢: 12,5 mm
* W przypadku urzadzer mobilnych z wystajgcymi tylnymi kamerami,
maksymalna dopuszczalna grubos$¢ wynosi 18 mm

Najkrétszy czas tadowania

2 godziny (przy uzyciu szybkiej tadowarki PD 18 W)

Bateria Smak

Mode DSBT02B
Pojemnosé 2230 mAh
Energia 17.18 Wh
Waga 849
Napigcie nominalne 77V

Typ Li-Po 28
Temperatura pracy 0°C do 40°C

Metoda tadowania

1. USB-C (maks. 5 V/3 A)
2. Koncentrator tadowania réwnolegtego (umozliwia jednoczesne
tadowanie dla 3 baterie o mocy 18 W kazda)

Temperatura tadowania

0°C do 40°C

Najkrétszy czas tadowania

1,3 godziny (przy uzyciu koncentratora tadowania réwnolegtego)




[1] Standardowa waga drona (w tym akumulator, $migta i karta microSD). Rzeczywista waga produktu
moze si¢ rézni¢ ze wzgledu na réznice w materiatach partii i czynnikach zewnetrznych. Rejestracja nie
jest wymagana w niektorych krajach i regionach. Przed rozpoczeciem nalezy zawsze sprawdzic¢ i scisle
przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji.

[2] Maksymalny czas zawisu jest mierzony w temperaturze otoczenia okoto 25°C w $rodowisku
laboratoryjnym, przy wysokosci zawisu 1,5 m, przetagczeniu na tryb nagrywania wideo 1080p/24 fps
(bez nagrywania wideo podczas lotu) i zawisie od 100% natadowania baterii do 0%. Konkretne wyniki
moga sie rézni¢ w zaleznosci od srodowiska zewnetrznego, metod dziatania i wersji oprogramowania
uktadowego. Aby uzyskac¢ doktadne wyniki, nalezy zapoznac si¢ z rzeczywistymi doswiadczeniami.

[3]1 Maksymalny czas lotu jest mierzony w temperaturze otoczenia okoto 25 °C w bezwietrznym
otoczeniu, lecac do przodu ze staty predkoscia 5 m/s, przetaczony na tryb nagrywania wideo
1080p/24 fps (bez nagrywania wideo podczas lotu) od 100% natadowania baterii do 0%. Konkretne
wyniki moga sie rézni¢ w zaleznosci od srodowiska zewnetrznego, metod dziatania i wersji
oprogramowania uktadowego. Aby uzyskac¢ doktadne wyniki, nalezy zapoznac si¢ z rzeczywistymi
doswiadczeniami.

[4] Zwigkszenie masy drona moze wptynaé na jego naped. Nie nalezy montowa¢ dodatkowych tadunkéw
lub akcesoriow ze zrédet zewnetrznych, aby uniknaé¢ niewystarczajacego napedu.

[5] Dane te pochodza z pomiaréw laboratoryjnych, a konkretne wyniki moga sie rézni¢ w zaleznosci od
rzeczywistego scenariusza uzytkowania i urzadzenia mobilnego.

[6] Srednia szybkos$¢ transmisji wideo wynosi 5 Mb/s, przy szczytowych wartosciach dochodzacych do 6
Mb/s. Konkretne wyniki moga sie rézni¢ w zaleznosci od rzeczywistych warunkéw srodowiskowych,
takich jak zaktécenia i odlegtosc.

[7] Zmierzono w niezaktéconym srodowisku zewnetrznym wolnym od zaktécen na wysokosci 120 m z
antenga pilota zdalnego sterowania skierowana w strone drona. Powyzsze dane pokazuja najwigkszy
zasieg komunikacji dla lotéw w jedna strone bez powrotu w trybie normalnym. Podczas lotu nalezy
zawsze zwracac¢ uwage na monity RTH w aplikacji Potensic Eve.

[8] Idealne warunki do osiagnigcia tego zakresu wysokosci obejmuja wystarczajaca iloé swiatta,
powierzchnig gruntu wykonang z rozproszonego materiatu odblaskowego o bogatej teksturze i
wspétczynniku odbicia wigkszym niz 20% (np. nawierzchnia cementowa itp.).

[9]1 Pomiar w standardowej temperaturze otoczenia (0°C ~ 40°C) w bezwietrznym otoczeniu, z dronem
ustawionym na tryb normalny.

[10] Pomiar wykonano w pomieszczeniu bez widocznych zaktécen, gdy dron znajdowat si¢ w odlegtosci
do 10 m od pilota zdalnego sterowania i od 100% natadowania baterii do 0%.

/\ *Jesli ATOM 2 pozostaje bezczynny w trybie gotowosci zbyt dtugo, jego temperatura moze stale
rosnaé. Po przekroczeniu temperatury 55°C dron przejdzie w tryb niskiego zuzycia energii,
ograniczajac nagrywanie do 24 klatek na sekunde w rozdzielczosci 1080p i wytgczajac inne funkgje.
Jesli temperatura bedzie nadal rosngé¢, dron wytaczy sie w celu schtodzenia. Aby tego uniknaé, nalezy
szybko uruchomi¢ drona, aby poméc mu. Po zakorczeniu lotu dron opusci tryb niskiego zuzycia
energii, umozliwiajgc normalng ustawien nagrywania.



»

»
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9.2 Lista kontrolna po locie

« Sie, ze dron, pilot zdalnego sterowania, kamera z gimbalem, baterie i $migta sg w dobrym stanie. Skontaktuj si¢
z obstuga klienta, jesli zauwazysz jakiekolwiek uszkodzenia.

« Upewnij sig, ze obiektyw kamery i czujniki systemu wizyjnego sg czyste.

« Upewnij sie, ze dron prawidtowo przechowywany przed transportem.

9.3 Instrukcje konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzegac¢ ponizszej zasady:

-

. Mate opakowania, takie jak kable i paski, s3 niebezpieczne w przypadku potknigcia. Wszystkie opakowania
nalezy przechowywac¢ poza zasiggiem dzieci i zwierzat.

N

Baterie Smak Battery i pilota zdalnego sterowania nalezy przechowywac w chtodnym, suchym miejscu, z dala
od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby zapewni¢, ze wbudowana bateria LiPo NIE ulegnie przegrzaniu.
Zalecana temperatura przechowywania: od 22°C do 28°C (71°F do 82°F) dla okreséw przechowywania
dtuzszych niz trzy miesigce. Nigdy nie przechowywac w $rodowisku poza zakresem temperatur od -10°C do
45°C (od 14°F do 113°F).

NIE WOLNO dopusci¢ do kontaktu lub zanurzenia kamery w wodzie lub innych ptynach. W przypadku
zamoczenia kamery nalezy wytrze¢ jg do sucha migkka, chtonng sciereczka. Wtaczenie drona, ktéry wpadt do
wody, moze spowodowac trwate uszkodzenie podzespotéw. NIE uzywaj substancji zawierajacych alkohol,
benzen, rozcierczalniki lub inne tatwopalne substancje do czyszczenia lub konserwacji kamery. NIE NALEZY
przechowywac kamery w wilgotnych lub zakurzonych miejscach.

4. Sprawdz kazdy drone pak po kazdym wypadku lub powaznym uderzeniu. W razie jakichkolwiek probleméw lub
pytan skontaktuj sie z obstuga techniczng Potensic.

w

o

Regularnie sprawdzaj wskazniki poziomu natadowania baterii, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania i
ogdlny czas pracy baterii. Bateria jest przystosowana do 250 cykli. Po tym czasie nie zaleca sie dalszego
korzystania z urzadzenia.

o

Po wytaczeniu zasilania nalezy transportowac drona ze ztozonymi ramionami.

~

Po wytaczeniu zasilania nalezy odtozy¢ pilota zdalnego sterowania ze ztozonymi antenami.

©

Bateria przejdzie w tryb uspienia po dtugotrwatym przechowywaniu. Aby wyjs¢ z trybu uspienia, nalezy
natadowac akumulator.
Przechowuj drona, pilota, akumulator i tadowarke w suchym miejscu.

0

10. Przed przystapieniem do serwisowania drona (np. czyszczenia lub zaktadania i zdejmowania $migiet) nalezy
wyjac baterie. Upewnij sig, ze dron i $migta sg czyste, usuwajgc wszelkie zabrudzenia lub kurz migkkg
szmatka. Nie czy$¢ drona mokrg szmatka ani nie uzywaj srodkéw czyszczgcych zawierajgcych alkohol. Ptyny
moga przedostac sie do obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie obwodu i zniszczenie elektroniki.

11. Nalezy pamieta¢ o wytgczeniu akumulatora w celu wymiany lub sprawdzenia $migiet.

9.4 Rozwigzywanie problemoéw

-

. Dlaczego bateria nie moze by¢ uzywana przed pierwszym lotem?
Przed pierwszym uzyciem bateria musi zosta¢ aktywowana przez natadowanie.

. Brak funkgji
Sprawdz, czy bateria i pilot zdalnego sterowania zostaty aktywowane przez tadowanie. Jesli problem nie ustgpi,
skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

N

w

. Problemy z wtgczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy bateria jest zasilana. Jesli tak, skontaktuj sie z obstugg klienta, jesli nie mozna jej normalnie
podtaczyé.

Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w podreczniku uzytkownika, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie
sprzetowe. Jedli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sig, zresetuj wszystkie urzadzenia i
sprébuj ponownie. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.
. Problemy z wytgczaniem i odtgczaniem zasilania

Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.

»

o

o

. Jak wykry¢ nieostrozne obchodzenie sie lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach
Skontaktuj sie z dziatem obstugi klienta.



» 9.5 Ryzyko i ostrzezenia
Gdy dron wykryje zagrozenie po , na Potensic pojawi sie ostrzezenie. Zwré¢ uwage na ponizsza liste sytuacji.
1. Jesli status drona nie jest odpowiedni do startu.
2. Jesli kompas doswiadcza zaktécen i wymaga kalibracji.
3. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

» 9.6 Utylizacja

hi¢

_—

Podczas utylizacji drona i pilota zdalnego sterowania nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych
urzadzen elektronicznych.

Utylizacja baterii

Baterie nalezy wyrzucac do specjalnych pojemnikdw na surowce wtérne dopiero po ich catkowitym . NIE
WOLNO wyrzuca¢ baterii do zwyktych pojemnikéw na $mieci. Nalezy scisle przestrzegac lokalnych przepisow
dotyczacych utylizagji i recyklingu akumulatoréw.

Jesli po nadmiernym roztadowaniu akumulatora nie mozna go wigczy¢, nalezy go natychmiast zutylizowac.

Jesli baterii Smak nie mozna catkowicie roztadowa¢, nalezy skontaktowac sig z profesjonalna firma zajmujaca si¢
utylizacja/recyklingiem baterii w celu uzyskania dalszej pomocy.

» 9.7 CO Cekification

ATOM 2 (DSDR23A) jest zgodny z wymaganiami certyfikacji CO.

Model: DSDR23A
Klasa UAS: Cco

Maksymalna masa startowa (MTOM): | 245¢g

Maksymalna predkos¢ smigta: 16800 OBR

Oswiadczenie MTOM

MTOM ATOM 2 (model DSDR23A), w tym bateria Smak, $migta i karta microSD, wynosi 245 g, aby spetni¢

wymagania C0. Uzytkownicy muszg postgpowac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby spetni¢ wymagania

MTOM dla kazdego modelu:

1. NIE WOLNO dodawac do drona zadnego tadunku poza elementami wymienionymi w sekcji Lista elementéw,
w tym kwalifikowanych akcesoriow.

2. NIE uzywaj zadnych niekwalifikowanych zestawdw zamiennych, takich jak akumulatory lub $migta itp.

3. NIE nalezy modernizowa¢ drona

Lista elementow, w tym kwalifikowanych akcesoriéw

Dla CO
Item Trybl Number Wymiary Waga
. 119,4%63,8 mm .
Smigta DSDR23A-PPS (érednica x skok gwintu) 0,65 g (kazda sztuka)
Bateria Smak DSBT02B 83,6x42,5%34,6 mm Okoto 84 g
Karta microSD* NIEDOTYCZY 15x11%1,0 mm Okoto 0,3 g

* Brak w oryginalnym opakowaniu.



»

Lista pakietow zapasowych i zamiennych
Dla CO

1. Smigta ATOM 2
2. Bateria ATOM 2 Smak

Ostrzezenia dotyczace pilota zdalnego sterowania

Model: DSRC23A

Jedli pilot zdalnego sterowania zostanie odtgczony od drona, aplikacja Potensic Eve wyswietli komunikat na
ekranie, a dron wykona zaprogramowane zachowanie po utracie sygnatu z pilota. Pilot zdalnego wytgczy sie
automatycznie po 20 minutach bezczynnosci.

« Nalezy unikac¢ zaktécen miedzy pilotem zdalnego sterowania a innymi urzadzeniami bezprzewodowymi. Upewnij sie, ze
wytaczytes Wi-Fi na pobliskich urzadzeniach mobilnych. W przypadku wystapienia zaktécen nalezy jak najszybciej
wylagdowac dronem.

 NIE uzywaj drona, jesli warunki oswietleniowe sg zbyt jasne lub ciemne podczas korzystania z telefonu komérkowego
do monitorowania lotu. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za prawidtowe dostosowanie jasnosci wyswietlacza podczas
korzystania z monitora w bezposrednim $wietle stonecznym podczas lotu.

 Zwolnij drazki sterujace lub nacisnij przycisk powrotu do pozycji wyjsciowej (RTH), jesli wystapi nieoczekiwana operacja.

Lista srodkéw ostroznosci

Ponizej znajduje si¢ lista mechanicznych i operacyjnych $rodkéw ostroznosci dla ATOM 2:

1. W sytuacjach awaryjnych $migta mozna zatrzymac, wykonujac kombinacje polecen drazka. Szczegétowe
informacje mozna znalez¢ w sekcji 6.3.4 Awaryjne zatrzymanie $migta w trakcie lotu.

2. Funkcja powrotu do domu (RTH). Szczegétowe informacje mozna znalezé w sekgji 8.8 Powrét do domu (RTH).

3. System Downward Vision. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w sekgji 5.2 System Downward Vision.

4. Funkcja GEO Zone ogranicza lub zakazuje operacji lotniczych w okreslonych obszarach, takich jak strefy
ograniczone, strefy wysokosciowe itp. Szczegdtowe informacje znalez¢ w sekgji 8.3 Strefa GEO.

Zawiadomienie EASA

Przed uzyciem nalezy zapozna¢ sie z dokumentem Drone Information Notices dotgczonym do opakowania.
Odwiedz ponizszy link, aby uzyskac wiecej informacji na temat identyfikowalnosci EASA.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information notices

Oryginalne instrukcje
Niniejsza instrukcja zostata opracowana przez firmg Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd., a jej tres¢ moze ulec
zmianie. Adres: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, CN

9.8 Kategorie i ocena ryzyka

. Do startu nalezy wybrac otwarte, niezaktdcone srodowisko, z dala od ttuméw, przeszkéd i powierzchni wody.

Podczas lotu nalezy utrzymywac widocznos¢ i unikac latania nad ttumem.

Maksymalna wysoko$¢ lotu drona wynosi 120 m. Nalezy scisle przestrzega¢ lokalnych przepiséw i regulacji.

. Dron nie obstuguije instalacji akcesoriéw innych firm ani dodatkowych tadunkéw, aby unikngé wptywu na
wydajnos¢ drona.

. Przed lotem upewnij sig, ze bateria jest prawidtowo wtozona do drona, a klamra baterii jest dobrze
zamocowana.

. Przed lotem nalezy wprowad?zi¢ odpowiednie informacje w aplikacji Potensic Eve > Ustawienia > Bezpieczenst-

wo > Remote ID, zgodnie z lokalnymi przepisami, i upewnic¢ sig, ze funkcja Remote ID jest wigczona.

Przed startem upewnij sie, ze dane bezpieczenstwa lotu zostaty zaktualizowane do najnowszej wersji.

. Oprogramowanie w systemie drona przeszto rygorystyczng certyfikacje bezpieczenstwa i wykorzystuje
zaawansowane mechanizmy szyfrowania i ochrony przed sabotazem. Zapewnia to wysoki poziom
bezpieczenstwa podczas pobierania filméw, zdjec¢ i aktualizacji oprogramowania uktadowego.

. Nie uzywaj tego produktu w silnych polach magnetycznych lub w poblizu duzych metalowych obiektow, takich
Jjak kopalnie metalu, parkingi, duze budynki z betonu zbrojonego stalg, kable wysokiego napigcia itp.

. Nie nalezy demontowa¢ ani modyfikowac tego produktu. Nalezy zawsze uzywac oficjalnie zalecanych
oryginalnych akcesoriéw. Korzystanie z nieoryginalnych akcesoriéw moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa uzytkowania drona.
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Kategorie i ocena ryzyka

(Punk 1-5, pozi Pr podobi wo x dotkliwosé, 1-4 niskie ryzyko, 5-10 $rednie ryzyko, 12-25 wysokie ryzyko)
Ryzyko P“wéowdob' Istotnosé Poziom tagodzenie Solidnosé
efistwo
Przekroczenie maksymalnej masy 1 2 5 Deklaracja MTOM Med
startowej
Zachowanie bezpiecznej odlegtosci 2 2 4 Dodanie ostrzezer w podreczniku; Med
od thuméw zwiazanych z misja Minimalizacja czasu przelotu nad tumami
Dodanie ostrzezert w podreczniku;
Latanie nad ttumami ludzi 1 4 4 lista kontrolna przed lotem musi by¢ Med
potwierdzony
Dodaj ostrzezenia w instrukeji; przed
BVLOS podczas lotu 2 2 4 lotem upewnij sig, ze obszar lotu jest Med
wolny od przeszkd.
" ‘e limi rosci Dodanie instrukeji w podreczniku;
Przekroczenie limitu wysokosci 1 3 3 wiaczenie limitu wysokosci przed lotem Wysoki
120 m podczas lotu o .
lub whudowanego limitu wysokosci
Praewozenie niebezpiecznych Dodanie opisu zakazu przewozu
pleczny 1 4 4 niebezpiecznych; dodaé ostrzezenia Med
przedmiotéw podczas lotu w instrukgi
Dodanie opisu sprawdzania, czy wszystkie
Przedmioty spadajace z dron 1 3 3 opakowania s3 zapigte przed startem;
w trakcie lotu dodanie ostrzezenia w instrukgji, aby Med
zabronié przenoszenia przedmiotéw
podatnych na upadek w trakcie lotu.
Dodanie ostrzezenia na etykiecie
Pilot ma mniej niz 16 lat 1 2 2 : Y Med
opakowania produktu
Pilot nie jest zaznajomiony ) ) A Dodanie ostrzezenia na etykiecie -
zinstrukeja opakowania produktu Niski
Zdalny identyfikator nie jest 2 2 4 Dodanie instrukdji wiaczania transmisji RID Med
wiaczony przed startem lub wiaczania jej domyéinie ©
Niezaktualizowanie danych
bezpieczeristwa lotu, co skutkuje T 3 3 Dodanie instrukdji aktualizacji danych Med
lotem w obszarze objetym bezpieczeristwa lotu przed startem
ograniczeniami Strefy
Ryzyko podczas wymiany danych
(pobieranie filméw, zdje¢, Dodanie w instrukcji opisu protokotow
aktualizacja oprogramowania) 1 2 2 przesytania danych o wysokim poziomie Wysoki
pomiedzy UAS i urzadzenia bezpieczeristwa
zewnetrzne
Dodanie opisu protokotéw aktualizacji
Ryzyko podczas aktualizacji P z i d Wysoki
oprogramowania dla UAS 1 1 1 lub zdalnych aktualizacji o wysokim
poziomie bezpieczeristwa w podreczniku.
Ryzyko zwigzane z uzywaniem Dodanie ostrzezenia przed uzywaniem X
drona w Lokalizacje silnego pola 2 2 4 - Wysoki
w silnych polach magnetycznych.
magnetyczneg
Nielegalna modyfikacja dronéw Iizda"ie ostrzezenia pr::jut?‘:miem
prowadzace do ryzyka 2 2 4 moe procuitu, z Wyjatk Wysoki
! - - oficjalnie zalecanych czynnosci akcesoria w
nieprawidtowego dziatania ) - ;
instrukgji obstugi.
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Prawdopodobie
fistwo 1 2 3 4 5
Istotnos¢.

1 5]
2 4 6 8 10
3 6 9

4 8

5 5 10

» 9.9 Informacja o zgodnosci z przepisami UE

Oswiadczenie o zgodnosci z przepisami UE: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. o$wiadcza, ze urzadzenie
ATOM 2 jest zgodne z zasadniczymi wymaganiami i innymi odpowiednimi przepisami dyrektywy 2014/53/UE
i rozporzadzenia (UE) 2019/945.

Deklaracja zgodnosci UE (DoC) jest dostepna do pobrania na naszej oficjalnej stronie internetowej:
https://www.potensic.com/downloads.html (Przejdz do Centrum pobierania, wybierz "ATOM 2" i pobierz
Deklaracje zgodnosci UE z listy plikéw ATOM 2 DoC).

Adres przedstawiciela UE: Ocean Trading GmbH, Anhalter Str.10, 10963, Berlin, Niemcy

E-mail: ear@oceantrading.de

Tel/Mobile: 0049-30/25758899



Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s authority to
operate the equipment.

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Note: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to Part 15
of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses, and can radiate radio frequency energy, and if not installed and used in
accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no guarantee
that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

- Reorient or relocate the receiving antenna.

- Increase the separation between the equipment and receiver.

- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

— Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This equipment
should be installed and operated with a minimum distance of 20 cm between the radiator & your body. This transmitter
must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

IC Statement:

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and Economic
Development Canada’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two conditions:

(1) This device may not cause interference.

(2) This device must accept any interference, including interference that may cause undesired operation of the device.
L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation, Sciences et
Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L’exploitation est autorisée aux
deux conditions suivantes:

(1) L' appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L' appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d' en compromettre le
fonctionnement.

ISED Radio Frequency Exposure Statement:

The device has been evaluated to meet general RF exposure requirements. The device can be used in mobile exposure
conditions. The min separation distance is 20 cm.

ISED Déclaration d'exposition aux radiofréquences:

L'appareil a été évalué pour répondre aux exigences générales en matiére d'exposition aux RF. L'appareil peut étre utilisé
dans des conditions d'exposition mobiles. La distance de séparation minimale est de 20 cm.

Operation of this device is restricted to indoor use only. (5150-5250MHz)

Le fonctionnement de cet appareil est limité & une utilisation en intérieur uniquement. (5150-5250MHz)

For Canada: The frequency stability of all transmission frequencies of U-NII-1, U-NII-3 meets the requirements of RSS-Gen
Issue 5, Section 6.11, and the manufacturer states that their transmissions remain within the U-NII-1, U-NII-3 bands.

Pour le Canada: La stabilité de fréquence de toutes les fréquences de transmission U-NII-1, U-NII-3 répond aux exigences
de la norme CNR-Gen, édition 5, section 6.11, et le fabricant déclare que leurs transmissions restent dans les bandes
U-NII-1, U-NII-3.

EU Conformity Statement:

This product and - if applicable - the supplied accessories too are marked with "CE" and comply therefore with
the applicable harmonized European standards listed under the RED Directive 2014/53/EU, the RoHS Directive
2011/65/EU and Amendment (EU)2015/863.

2012/19/EU (WEEE directive): Products marked with this symbol cannot be disposed of as unsorted municipal
E waste in the European Union. For proper recycling, return this product to your local supplier upon the purchase
— of equivalent new equipment, or dispose of it at designated collection points. For more information see:
www.recyclethis.info

2023/1542/EU (battery directive): This product contains a battery that cannot be disposed of as unsorted

E municipal waste in the European Union. See the product documentation for specific battery information. The
battery is marked with this symbol, which may include lettering to indicate cadmium (Cd), lead (Pb), or mercury
(Hg). For proper recycling, return the battery to your supplier or to a designated collection point. For more
information see: www.recyclethis.info



Potensic ATOM 2 Drone/ %{788% Potensic PT 1 Remote Controller/i&i%s%

Model/ES: DSDR23A Model/E!S: DSRC23A

FCC ID: 2BK8B-DSDR23A FCC ID: 2BK8B-DSRC23A

IC ID: 32661-DSDR23A IC ID: 32661-DSRC23A

CMIIT ID: 257449G85170 CMIIT ID: 25Z449G8U867

Nominal Voltage/#r#REEE: 7.7 V Nominal Voltage/#R¥REEFE: 3.6 V

Max Charge Voltage/7EB3PRHIEEE: 8.8V Max Charge Voltage/FSEBfRFIBE: 4.2V
Rated Capacity/8iERE: 2230 mAh Rated Capacity/8lESE: 5200 mAh
Rated Energy/ZiiE4ESE: 17.18 Wh Rated Energy/ZiiEEE: 18.72 Wh
Input/FA: 5V=3A Input/HA: 9V=2A

‘ =E E 210-240287 [E R-R-SPlc-DSDR23A ‘ = E 210-240290 [E R-C-SPlc-DSRC23A

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful
interference, and (2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation.

Ocean Trading GmbH Anhalter Str.10, 10963,
Berlin, Germany

E-mail: ear@oceantrading.de

Tel/Mobile: 0049-30/25758899

. A DEPOSER A DEPOSER
Cet appareil, EN MAGASIN EN DECHETERIE
OCEAN SUPPORT LTD Amber, Office 119, A bactaneoires,
. " ou

Luminous House 300 South Row, Milton keynes, se recyclent
MK9 2FR

o Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
E-mail: info@topouxun.com Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Importer: Potensic SAS

EU contact address: 7 Place de I'Hétel de Ville, 93600, Aulnay-sous-Bois Email: eu@potensic.com

Manufacturer/#li&®: Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd./if I E1E B EEGIRAT

Address/itttit: 7/F, Building A5, Nanshan Intelligent Park, Nanshan District, Shenzhen, China/iR}If R KA LLER A5 5 7 B

Web: https://www.potensic.com Email: support@potensic.com MADE IN CHINA
DANGER! Only suitable for ages 16+ Warning! High-speed spinning propellers can cause serious injury!

GEFAHR! Nur fiir Personen ab 16 Jahren geeignet Warnung! Schnell drehende Propeller kénnen schwere Verletzungen verursachen!
PERICOLO! Adatto solo a persone di eta superiore ai 16 anni ATTENZIONE! Le eliche che girano ad alta velocita possono causare gravi lesioni!
DANGER! Convient uniquement aux personnes agées de plus de 16 ans ATTENTION! Les hélices tournant a grande vitesse peuvent provoquer des blessures graves!
PELIGRO! Solo apto para mayores de 16 afios ADVERTENCIA! iLas hélices girando a alta velocidad pueden causar lesiones graves!
GEVAAR! Alleen geschikt voor personen van 16 jaar en ouder WAARSCHUWING! Snel ronddraaiende propellers kunnen ernstig letsel veroorzaken!
FARA! Endast lampligt for personer pa 16 &r eller ldre VARNING! Hagfrekventa snurrande propeller kan orsaka allvarliga skador!

{PELIGRO! Adequado apenas para maiores de 16 anos ATENGAO! Hélices girando em alta velocidade podem causar ferimentos graves!

BE! AR 16 SRUEATER B! B EIRIER T AE T E A E |

BE AEREM 16 AR EATER =85! B IRNELE T SR TS |

B CORIOMNKERE 16 BULTT B BETEEL TVWSTORSEMBEEANBELIITRITURIHBN ET!
B! 2XB216M 012t AHE 3] Z0 D& St TR YT BY S XalY 4 UgLcH

[13]

CAUTION! Please read the User Manual and relevant flight safety guidelines carefully before using the drone.

ACHTUNG! Bitte lesen Sie vor der Verwendung der Drohne sorgfaltig das ich sowie die entspt \den Flugsicherheitsrichtlinien
ATTENZIONE! Prima di utilizzare il drone, leggere attentamente il Manuale d'uso e le linee guida sulla sicurezza del volo.

ATTENTION! Veuillez lire attentivement le manuel de ['utilisateur et les consignes de sécurité relatives au vol avant dutiliser le drone.
{PRECAUCION! Lea atentamente el Manual de Usuario y las pautas de seguridad de vuelo antes de usar el dron.

LET OP! Lees de Gebruikershandleiding en de relevante veiligheidsrichtlijnen voor viuchten grondig door voordat u de drone gebruikt
VARNING! Lss anvandarhandboken och relevanta flygsakerhetsriktlinjer noggrant innan du anvander drénaren

CUIDADO! Leia atentamente o Manual do Usuério e as diretrizes de seguranga de voo relevantes antes de usar o drone.

ER! EATVTRZA, BRERPFRREXGTRSER.

ER! ERRTRZA, fEAEFMRANRTZSERM.

HER! RO—YEERT 3. BRRRBES LUBET 3RITREH A RE L <BTHP LT,
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W przypadku jakichkolwiek pytan lub sugestii dotyczacych niniejszego dokumentu prosimy o kontakt z
Potensic poprzez wystanie wiadomosci na adres support@potensic.com

Potensic jest znakiem towarowym firmy Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.

Copyright © 2025 Potensic
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